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Modele SP 3511 / 3521 Wózek
podnoÊnikowy do
kompletacji

* Ø 65x50 mm mocowane na wyst´pach, gdy rozstaw kó∏ek prowadzàcych jest mniejszy od szerokoÊci ca∏kowitej ( 4,27 – 4,21 ) = 20 mm do 139 mm
Ø 65x50 mm mocowane na boku, gdy rozstaw kó∏ek prowadzàcych jest mniejszy od szerokoÊci ca∏kowitej ( 4,27 – 4,21 ) = 140 mm do 209 mm
Ø 100x50 mm mocowane na boku, gdy rozstaw kó∏ek prowadzàcych jest mniejszy od szerokoÊci ca∏kowitej ( 4,27 – 4,21 ) = 210 mm do 590 mm

** 200 mm w modelu SP 3521 przy h  4,4  > 8840 mm

C



1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 Model SP 3511-1.25 SP 3511-1.25 SP 3521-1.25 SP 3521-1.25

TL TT TL TT
1.3 Nap´d Elektryczny
1.4 Typ operatora wózek podnoÊnikowy do kompletacji
1.5 Udêwig* Q t 1,25
1.6 Odleg∏oÊç Êrodka ∏adunku c mm 600
1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku x mm 245 295 245 295
1.9 Rozstaw osi y mm 1410 1385 1410 1385
2.1 Masa Bez baterii kg patrz Tab. 3 i 4
2.2 Obcià˝enie osi Bez obcià˝enia, przód/ty∏ kg patrz Tab. 3 i 4
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcià˝enia, przód/ty∏ kg patrz Tab. 3 i 4
3.1 Typy opon Poliuretanowe
3.2 Opony Przód mm Ø 330 x 140
3.3 Opony Ty∏ mm Ø 150 x 70 **
3.5 Ko∏a Liczba (x=nap´dzane) przód/ty∏ 1x/4
3.6 Rozstaw kó∏ Przód b10 mm Ârodek
3.7 Rozstaw kó∏ Ty∏ b11 mm patrz Tab. 3 i 4
4.2 Maszt WysokoÊç w po∏ő eniu opuszczon h1 mm patrz Tab. 3 i 4
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm patrz Tab. 3 i 4
4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm patrz Tab. 3 i 4
4.5 Maszt WysokoÊç w stanie wysuní tym h4 mm patrz Tab. 3 i 4
4.7 WysokoÊç os∏ony nad g∏owà h6 mm 2325
4.8 WysokoÊç stan. operatora W po∏o˝eniu opuszczonym h7 mm 240
4.14 WysokoÊç stan. operatora W po∏o˝eniu podniesionym h12 mm patrz Tab. 3 i 4
4.15 WysokoÊç wide∏ W po∏o˝eniu opuszczonym h13 75
4.20 D∏ugoÊç do czo∏a wide∏ l2 mm 1895 1920 1920 1920
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Przód/ty∏ b1/b2 mm 1020 / patrz Tab. 3 i 4
4.21a SzerokoÊç ogólna Podest operatora b9 mm patrz Tab. 3 i 4
4.22 Wymiary wide∏ Wid∏y standardowe wxsxd mm 50 x 100 x 1145

D∏ugoÊç opcjonalna mm               760/915/990/1070/1220/1370/1525/1830/2135
4.25 SzerokoÊç na wid∏ach Min. - maks. b5 mm 610 - 760
4.27 SzerokoÊç na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 mm patrz Tab. 3 i 4
4.31 PrzeÊwit nad nawierzchnià Z tadunkiem poni˝ej masztu m2 mm 50
4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego Minimalna Ast mm patrz Tab. 3 i 4
4.35 Promieƒ skr´tu Wa mm 1755 1730 1755 1730
4.42 SzerokoÊç korytarza roboczego*** Poprzecznie 1000 x 1200 Ast3 mm 3540 3560 3540 3560

Poprzecznie  800 x 120 Ast3 mm 3360 3380 3360 3380
5.1 Pr´dkoÊç jazdy Z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h Patrz Tab. 1
5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia Z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,14/0,23 0,13/0,20 0,23/0,41 0,22/0,36
5.3 Pr´dkoÊç opuszczania Z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,19/0,20 0,19/0,20 0,38/0,41 0,38/0,41
5.10 Hamulec g∏ówny Elektromagnetyczny, regeneratywny
6.1 Silnik nap´dowy jazdy Znam. moc pracy ciàg∏ej 60 min. kW 3,9
6.2 Silnik podnoszenia Czas za∏àczenia 15% kW 2,5 2 x 2,5
6.3 Maks. rozm. skrzynki baterii dxsxw mm 360 x 920 x 790
6.4 Napi´cie baterii PojemnoÊç nominalna K5 V/Ah 24V / 500-800
6.5 Masa baterii Minimalna kg 690
8.1 Rodzaj sterownika Jazda Uk∏ad trakcyjny AC             

**** Udêwig mo˝e si´ zmniejszyç, jeÊli wymagana jest wi´ksza odleg∏oÊç od Êrodka ∏adunku (d∏ugoÊç wide∏) lub wi´ksza szerokoÊç platformy; udêwigi dla maksymalnej
wysokoÊci podnoszenia h  4.4  podano w tabelach 3 i 4

**** Ø 150 x 110 mm dla modelu SP 3521 przy wysokoÊci podnoszenia h  4.4  > 8840 mm
**** Zawiera 400 mm przeÊwitu
**** Wózek w trybie prowadzonym
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Modele SP 3511 / 3521 Dane techniczne
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Tabela 1 Pr´dkoÊci jazdy (km/h) Z ladunkiem/bez ladunku

Nieprowadzony Prowadzony****

Pr´dkoÊci jazdy [km/h] Pr´dkoÊci jazdy [km/h]
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Modele SP 3512 / 3522 Wózek
podnoÊnikowy do
kompletacji

* Ø 65x50 mm mocowane na wyst´pach, gdy rozstaw kó∏ek prowadzàcych jest mniejszy od szerokoÊci ca∏kowitej ( 4,27 – 4,21 ) = 20 mm do 139 mm
Ø 65x50 mm mocowane na boku, gdy rozstaw kó∏ek prowadzàcych jest mniejszy od szerokoÊci ca∏kowitej ( 4,27 – 4,21 ) = 140 mm do 209 mm
Ø 100x50 mm mocowane na boku, gdy rozstaw kó∏ek prowadzàcych jest mniejszy od szerokoÊci ca∏kowitej ( 4,27 – 4,21 ) = 210 mm do 590 mm

** 200 mm w modelu SP 3522 przy h  4,4  > 9145 mm
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1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 Model SP 3512-1.0 SP 3512-1.0 SP 3522-1.0 SP 3522-1.0

TL TT TL TT
1.3 Nap´d Elektryczny
1.4 Typ operatora wózek podnoÊnikowy do kompletacji
1.5 Udêwig* Q t 1,0
1.6 Odleg∏oÊç Êrodka ∏adunku c mm 600
1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku x mm 470 520 470 520
1.9 Rozstaw osi y mm 1410 1385 1410 1385
2.1 Masa Bez baterii kg Patrz Tab. 5 i 6
2.2 Obcià˝enie osi Bez obcià˝enia, przód/ty∏ kg Patrz Tab. 5 i 6
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcià˝enia, przód/ty∏ kg Patrz Tab. 5 i 6
3.1 Typy opon Poliuretanowe 
3.2 Opony Przód mm Ø 330 x 140
3.3 Opony Ty∏ mm Ø 150 x 70 **
3.5 Ko∏a (x-nap´dzane) Liczba (x=nap´dzane) przód/ty∏ 1x/4
3.6 Rozstaw kó∏ Przód b10 mm Êrodek
3.7 Rozstaw kó∏ Ty∏ b11 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.2 Maszt WysokoÊç w po∏o˝eniu opuszczon. h1 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.5 Maszt WysokoÊç w stanie wysuní tym h4 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.7 WysokoÊç os∏ony nad g∏owà h6 mm 2325
4.8 WysokoÊç stan. operatora W po∏o˝eniu opuszczonym h7 mm 240
4.11 Dodatkowe podnoszenie h9 mm 760
4.14 WysokoÊç stan. operatora W po∏o˝eniu podniesionym h12 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.15 WysokoÊç wide∏ W po∏o˝eniu opuszczonym h13 65
4.20 D∏ugoÊç do czo∏a wide∏ l2 mm 2120 2145 2120 2145
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Przód/ty∏ b1/b2 mm 1020 / Patrz Tab. 5 i 6
4.21a SzerokoÊç ogólna Platforma operatora b9 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.22 Wymiary wide∏ Wid∏y standardowe wxsxd mm 40 x 100 x 1145

D∏ugoÊç opcjonalna mm 760 / 915 / 990 / 1070 / 1220
4.24 SzerokoÊçkaretki wide∏ b3 mm 880
4.25 SzerokoÊç na wid∏ach Min. - maks. b5 mm 200 - 840
4.27 SzerokoÊç na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 mm Patrz Tab. 5 i 6
4.31 PrzeÊwit nad nawierzchnià Z tadunkiem poni˝ej masztu m2 mm 50
4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego Minimalna Ast mm Patrz Tab. 5 i 6
4.35 Promieƒ skr´tu Wa mm 1755 1730 1755 1730
4.42 SzerokoÊç korytarza roboczego*** Poprzecznie 1000 x 1200 Ast3 mm 3750 3770 3750 3770

Poprzecznie 800 x 120 Ast3 mm 3560 3580 3560 3580
5.1 Pr´dkoÊç jazdy Z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h Patrz Tab. 2
5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia Z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,14/0,26 0,13/0,20 0,23/0,41 0,22/0,36
5.3 Pr´dkoÊç opuszczania Z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,19/0,20 0,19/0,20 0,38/0,41 0,38/0,41
5.10 Hamulec g∏ówny Elektromagnetyczny, regeneratywny
6.1 Silnik nap´dowy jazdy Znam. moc pracy ciàg∏ej 60 min. kW 3,9
6.2 Silnik podnoszenia Czas za∏àczenia 15% kW 2,5 2 x 2,5
6.3 Maks. rozm. skrzynki baterii dxsxw mm 360 x 920 x 790
6.4 Napi´cie baterii PojemnoÊç nominalna K5 V/Ah 24V / 500-800
6.5 Masa baterii Minimalna kg 690
8.1 Rodzaj sterownika Jazda Uk∏ad trakcyjny AC     

Modele SP 3512 / 3522 Dane techniczne
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**** Udêwig mo˝e si´ zmniejszyç, jeÊli wymagana jest wi´ksza odleg∏oÊç od Êrodka ∏adunku (d∏ugoÊç wide∏) lub wi´ksza szerokoÊç platformy; udêwigi dla maksymalnej
wysokoÊci podnoszenia h  4.4  podano w tabelach 3 i 4

**** Ø 150 x 110 mm dla modelu SP 3522 przy wysokoÊci podnoszenia h  4.4  > 9145 mm
**** Zawiera 400 mm przeÊwitu
**** Wózek w trybie prowadzonym
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Tabela 2 Pr´dkoÊci jazdy (km/h) Z ladunkiem/bez ladunku

Nieprowadzony Prowadzony****
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Seria SP 3500 Wózek podnoÊnikowy do
kompletacji

Tabela 3
SP 3511 & SP 3521

TL TT
1.5 NoÊnoÊç znamionowa Przy. maks. wys. h3 kg 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250
2.1 Ci´˝ar Modele SP 3511 / 3521 Bez baterii kg 2414 2440 2500 2630 2690 2675 2715 2800
2.2 Obcià˝enie osi Z obcia., przod kg 1180 1195 1225 1295 1325 1225 1245 1285
2.2 Obcià˝enie osi Z  obcia., tyl kg 3175 3185 3215 3275 3305 3390 3410 3455
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcia., przod kg 1860 1870 1900 1975 2005 1955 1975 2015
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcia., tyl kg 1245 1260 1290 1345 1375 1410 1430 1475
3.7 Rozstaw kó∏ Ty∏ b11 mm 970
4.2 Maszt Wys. w po∏o˝.puszczon. h1 mm 2325 2415 2720 3025 3330 2325 2415 2720
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm 75 115 115 115 115 75 165 470
4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm 3455 3760 4370 4930 5435 4955 5335 6095
4.5 Maszt Wys. w stanie wysuní tym h4 mm 5700 6010 6615 7175 7685 7225 7610 8370
4.14 Wys. stan. operatora W po∏o˝eniu podniesion. h12 mm 3620 3925 4535 5095 5600 5120 5500 6260
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Ty∏ b2 mm 1070
4.21a SzerokoÊç ca∏kowita Platforma operatora mm 1070
4.27 SzerokoÊç na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 mm 1089 - 1660
4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego Minimalna Ast mm 1270

Tabela 4
SP 3521

TT
1.5 NoÊnoÊç znamionowa * Przy. maks. wys. h3 kg 1025 950 850 750 650 550
2.1 Ci´˝ar Modele SP 3521 Bez baterii kg 2990 3070 3115 3225 3295 3490
2.2 Obcià˝enie osi Z obcia., przod/tyl kg 1385/3545 1415/3595 1440/3615 1490/3675 1515/3720 1590/3840
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcia., przod/tyl kg 2115/1565 2145/1615 2170/1635 2220/1695 2250/1735 2325/1855
3.7 Rozstaw kó∏ Ty∏ b11 mm 1120 1270 1270 1320 1425 1325
4.2 Maszt Wys. w po∏o˝.puszczon. h1 mm 3025 3175 3330 3630 3785 3935
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm 775 925 1080 1385 1535 1690
4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm 7010 7470 7925 8380 8840 9295
4.5 Maszt Wys. w stanie wysuní tym h4 mm 9285 9740 10200 10655 11112 11570
4.14 Wys. stan. operatora W po∏o˝eniu podniesion. h12 mm 7175 7635 8090 8550 9005 9465
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Ty∏ b2 mm 1220 1370 1370 1420 1525 1525
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Platforma operatora mm 1220 1370 1370 1370 1525 1525
4.27 SzerokoÊç na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 mm 1239-1810 1389-1960 1389-1960 1439-2010 1544-2115 1544-2115
4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego Minimalna Ast mm 1420 1570 1570 1620 1725 1725

Tabela 6
SP 3522

TT
1.5 NoÊnoÊç znamionowa ** Przy. maks. wys. h3 kg 650 550 500 450 350
2.1 Ci´˝ar Modele SP 3522 Bez baterii kg 3065 3145 3190 3300 3370
2.2 Obcià˝enie osi Z obcia., przod/tyl kg 1290/3465 1320/3515 1345/3535 1395/3595 1425/3635
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcia., przod/tyl kg 2100/1655 2135/1700 2155/1725 2205/1785 2235/1825
3.7 Rozstaw kó∏ Ty∏ b11 mm 1270 1270 1320 1425 1425
4.2 Maszt Wys. w po∏o˝.puszczon. h1 mm 3025 3175 3330 3635 3785
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm 1535 1685 1840 2145 2295
4.4 WysokoÊç podnoszenia Ca∏kowite uniesienie h3+h9 mm 7770 8230 8685 9145 9600
4.5 Maszt Wys. w stanie wysuni´tym h4 mm 9285 9740 10200 10655 11112
4.11 Dodatkowe podnoszenie h9 mm 760
4.14 Wys. stan. operatora W po∏o˝eniu podniesion. h12 mm 7175 7635 8090 8550 9005
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Ty∏ b2 mm 1370 1370 1420 1525 1525
4.21a SzerokoÊç ca∏kowita Platforma operatora mm 1370 1370 1370 1525 1525
4.27 SzerokoÊç na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 mm 1389-1960 1389-1960 1439-2010 1544-2115 1544-2115
4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego Minimalna Ast mm 1570 1570 1620 1725 1725

Tabela 5
SP 3512 & SP 3522

TL TT
1.5 NoÊnoÊç znamionowa ** Przy. maks. wys. h3 kg 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 825
2.1 Ci´˝ar Modele SP 3512 / 3522 Bez baterii kg 2485 2515 2575 2705 2765 2750 2790 2870
2.2 Obcià˝enie osi Z obcia., przod kg 1080 1095 1125 1200 1230 1130 1150 1190
2.2 Obcià˝enie osi Z  obcia., tyl kg 3095 3110 3140 3195 3225 3310 3330 3370
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcia., przod kg 1840 1855 1885 1960 1990 1940 1960 2000
2.3 Obcià˝enie osi Bez obcia., tyl kg 1335 1350 1380 1435 1465 1500 1520 1560
3.7 Rozstaw kó∏ Ty∏ b11 mm 970 970 970 970 970 970 970 1120
4.2 Maszt Wys. w po∏o˝.puszczon. h1 mm 2325 2415 2720 3025 3330 2325 2415 2720
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm 835 875 875 875 875 835 925 1230
4.4 WysokoÊç podnoszenia Ca∏kowite uniesienie h3+h9 mm 4215 4520 5130 5690 6200 5715 6095 6860
4.5 Maszt Wys. w stanie wysuní tym h4 mm 5700 6010 6615 7175 7685 7225 7610 8370
4.11 Dodatkowe podnoszenie h9 mm 760
4.14 Wys. stan. operatora W po∏o˝eniu podniesion. h12 mm 3620 3925 4535 5095 5600 5120 5500 6260
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Ty∏ b2 mm 1070 1220
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita Platforma operatora mm 1070 1220
4.27 SzerokoÊç na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 mm 1089-1660 1239-1810
4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego Minimalna Ast mm 1270 1420

** 1250 kg przy wysokosci podnoÊzenia  4,4  < 6200 mm               ** 1000 kg przy wysokosci podnoÊzenia  4,4  < 6200 mm 



Seria SP 3500 Informacje techniczne

Wyposa˝enie standardowe
1. Wszechstronny system

sterowania Access 1 2 3™
firmy Crown

2. Silnik pràdu zmiennego firmy
Crown

3. Elektroniczne sterowanie
4. Linearne sterowanie

pr´dkoÊcià w celu
zmniejszania pr´dkoÊci przy
podniesionym podeÊcie

5. Opuszczanie z dwoma
pr´dkoÊciami z mi´kkim
startem i zatrzymaniem

6. Programowane blokady
pr´dkoÊci
podnoszenia/opuszczania

7. Inteligentny Uk∏ad Hamulcowy
(IBS)

8. Panel wyÊwietlania informacji
Crown
• Przystosowany do obs∏ugi
dost´pu z kodem PIN

• Standardowy wskaênik
po∏o˝enia ko∏a sterowania

• Zaawansowany wskaênik
po∏o˝enia ko∏a sterowania
(wózki z prowadzeniem
przewodowym)

• Diagnostyka podczas
uruchomienia i w trakcie
pracy

• Liczniki
czasu/odleg∏oÊci/stoper

• Wskaênik roz∏adowania
akumulatora z blokadà
podnoÊnika

• 3 profile wydajnoÊci jazdy do
wyboru

• Diagnostyka pojazdu
Access 123 — z
mo˝liwoÊcià rozwiàzywania
problemów w czasie
rzeczywistym.

9. Mi´kki uretanowy uchwyt
skr´tu z „uchwytem krzywki”

10. Ko∏o sterowania ustawione
pod kàtem 10° z mi´kkà
os∏onà

11. Schowek
12. Mi´kka wyk∏adzina pod∏ogowa

firmy Crown
13. Okno w podeÊcie

zapewniajàce dobrà
widocznoÊç

14. Konstrukcja masztu
zapewniajàca dobrà
widocznoÊç

15. Stacyjka
16. Klakson
17. Âwiat∏o ostrzegawcze
18. Odchylane w gór´ stalowe

pokrywy zespo∏u 
nap´dowego

19. Z∏àcze do baterii
akumulatorowej SBE 320

20. Funkcja wysuwania baterii, z
rolkami o Êrednicy 50 mm w
przedziale baterii

21. Dost´p do baterii dla celów
obs∏ugowych

22. Zdejmowane stalowe pokrywy
boczne baterii

23. Regulowany element
ustalajàcy baterii

24. Awaryjny wy∏àcznik zasilania
25. System awaryjnego

opuszczania pojazdu
26. Funkcja informacji InfoPoint®

firmy Crown
27. Znakowane kolorami

okablowanie
28. Opona poliestrowego ko∏a

nap´dzanego i podwójne ko∏o
obcià˝one

Wyposa˝enie standardowe 
danego modelu

Modele SP 3511 i 3521
• Zawieszone na zawiasach

bramki robocze boczne i tylne z
blokadà zasilania

• Ca∏kowicie kute wid∏y
wspornikowe zamocowane na
trzpieniu

Modele SP 3512 i 3522
• Zawieszone na zawiasach

bramki robocze boczne z
blokadà zasilania

• Ca∏kowicie kuty hak na wid∏ach
typu ISO

• Dodatkowe wid∏y z
podnoszeniem 760 mm

Modele SP 3521 i 3522
• Szybkie

podnoszenie/opuszczanie
• Automatyczne wy∏àczenie

szybkiego podnoszenia, gdy
wid∏y znajdujà si´ w odleg∏oÊci
305 mm od skrajnego po∏o˝enia
górnego

• Automatyczne wy∏àczenie
szybkiego opuszczania, gdy
wid∏y znajdujà si´ w odleg∏oÊci
500 mm od nawierzchni

Wyposa˝enie dodatkowe
1. Kierowanie kablem firmy

Crown (technologia
szerokopasmowa) odbywa si´
na wszystkich
cz´stotliwoÊciach pomi´dzy
5,2 a 10 kHz bez zmiany
elementów

2. Uk∏ad kontroli koƒca korytarza
(wymagane prowadzenie
przewodowe lub szynowe)

3. Ko∏a prowadzàce do szyn
kierujàcych w korytarzu
roboczym

4. Zaawansowany wskaênik
po∏o˝enia ko∏a sterowania
(wózki bez prowadzenia
przewodowego)

5. Wy∏àcznik blokady
elektrycznej elementu
ustalajàcego baterii

6. Reflektory do pracy, plafony i
wentylatory o dwóch
pr´dkoÊciach)

7. R´cznie nastawiane reflektory
8. Reflektory mocowane na

maszcie
9. ˚ó∏te migajàce Êwiat∏o

ostrzegawcze
10. Dêwi´kowy sygna∏ jazdy
11. Prze∏àcznik kluczykowy

wyboru strefy
12. Przystosowanie do pracy w

warunkach korozyjnych
13. Przystosowanie do pracy w

ch∏odniach
14. Niestandardowa zewn´trzna

szerokoÊç korpusu wózka co
25 mm, od 1145 mm do 1830
mm (nie mo˝e byç mniejsza
od standardowej zewn´trznej
szerokoÊci wózka 4.21)

15. Podest operatora o
szerokoÊci 1070, 1220, 1370,
1525 i 1625 mm
(maksymalnie 305 mm
wi´kszy od zewn´trznej
szerokoÊci wózka 4.21)

16. Zasilanie wyposa˝enia
dodatkowego

17. Os∏ona z siatki drucianej
(standardowy element
przystosowania do pracy w
ch∏odni)

18. Akcesoria Work Assist™
• Deska z klipem i zaczepem
• P∏yta
• Pojemnik
• Zacisk

19. Opona ko∏a nap´dzanego
poliestrowego lub Vulkollan
niebrudzàca

20. Ko∏a obcià˝one Vulkollan

Opcje danego modelu

Modele SP 3511 i 3521
• Zacisk do:

- Euro palet (szerokoÊç
Êrodkowej listwy
usztywniajàcej 150 mm)

- palet typu Chep (szerokoÊç
Êrodkowej listwy
usztywniajàcej 100 mm)

- palet typu GMA (szerokoÊç
Êrodkowej listwy
usztywniajàcej 38 mm)

Modele SP 3512 i 3522
• Urzàdzenia sterujàce

skierowane w stron´ obcià˝enia
• Regulowane oparcie (tylko z

urzàdzeniami sterujàcymi
skierowanymi w stron´
obcià˝enia)

Czynnik ludzki
Obszar operatora zaprojektowany
zosta∏ tak, aby zapewniç
maksymalnà widocznoÊç i
stabilnoÊç, zwi´kszajàc pewnoÊç i
komfort operatora. W podeÊcie
operatora znajduje si´ du˝e okno
(0,7 m2) zapewniajàce doskona∏à
widocznoÊç. Zaprojektowany przez
firm´ Crown maszt nie zas∏ania
pola widzenia, dzi´ki czemu na
podeÊcie znajduje si´ jedno okno
przednie i dwa okna boczne
umo˝liwiajàce maksymalnà
widocznoÊç nawet w po∏o˝eniu
opuszczonym podestu. Maszt o
pe∏nej swobodnej wysokoÊci
podnoszenia umo˝liwia pe∏nà
widocznoÊç przez okno, gdy
znajduje si´ w pozycji
podniesionej.
Niskoprofilowy zespó∏ nap´dowy,
nisko zawieszone poprzecznice
opuszczajàce oraz zespó∏ szyn
przesuwnych C-channel równie˝
umo˝liwiajà bardzo dobrà
widocznoÊç.
Mi´kki uretanowy uchwyt skr´tu
jest solidnie przytwierdzony do
konsoli wózka, zapewniajàc
doskona∏à stabilnoÊç operatora
podczas jazdy, zwalniania nacisku
na peda∏ oraz hamowania.
Elementy sterujàce podnoszeniem
i opuszczaniem, klakson oraz
uchwyt od∏àczania awaryjnego sà
dogodnie usytuowane z myÊlà o
wydajnej eksploatacji i minimalnym
zm´czeniu operatora.
Kolumna kierownicy ustawiona jest
pod kàtem 10° i wbudowana, w
celu maksymalnego zwi´kszenia
obszaru roboczego i ograniczenia
wysi∏ku podczas kierowania.
Kolumna kierownicy i pokr´t∏o
obrotowe pokryte sà mi´kkà
warstwà uretanowà dla
zmniejszenia si∏y uchwytu oraz
odizolowania wibracji.
Umiejscowienie elementów
sterujàcych pozwala na
zachowanie neutralnej pozycji
operatora w ka˝dym momencie.
Mi´kka wyk∏adzina pod∏ogowa to
kompozycja mikrokomórek
amortyzujàcych wstrzàsy i
wibracje.



Peda∏ hamulca posiada konstrukcj´
niskoprofilowà i po wciÊni´ciu
znajduje si´ na równym poziomie z
wyk∏adzinà pod∏ogowà.
Wytrzyma∏e bramki boczne z
trzema poziomymi i jednà pionowà
szynà podtrzymujàcà zapewniajà
bezpieczeƒstwo operatorowi.
Wy∏àczniki tworzà dodatkowe
zabezpieczenie, zatrzymujàc prac´
wózka przy podniesionych
bramkach. W opcji dost´pne sà
reflektory do pracy, plafony oraz
wentylatory o dwóch pr´dkoÊciach,
po dwa z ka˝dego rodzaju. Kluczyk
zasilania chroni przed obs∏ugà
wózka przez osoby niepowo∏ane;
pozycja uruchomienia w∏àcza
funkcj´ automatycznego testu.
Panel wyÊwietlania informacji
dostarcza operatorowi dane w
zwi´z∏ej i jasnej formie podczas
pracy wózka.

System Access 1 2 3TTMM

Wszechstronny system sterowania
Access 1 2 3 to modularny uk∏ad
komunikacji i sterowania.
Monitoruje wszystkie czujniki
pojazdu, podejmuje decyzje w
oparciu o odczyty czujników, dzi´ki
czemu wszystkie ruchy systemu
przebiegajà bezpiecznie i g∏adko.
Wszystkie pi´ç modu∏ów
komunikuje si´ ciàgle poprzez
szyn´ CAN (Control Area
Network), co zapewnia dost´pnoÊç
wszystkich danych w czasie
rzeczywistym przez ca∏y czas
dzia∏ania.

• Modu∏ interaktywnego
wyÊwietlacza

• Modu∏ sterujàcy trakcji
• Modu∏ sterujàcy pojazdu
• Modu∏ sterujàcy sterowania
• Modu∏ sterujàcy naprowadzania

(opcjonalny)
Modu∏ wyÊwietlacza dostarcza
operatorowi dane w zwi´z∏ej i
jasnej formie. WyÊwietlacz zawiera
w pe∏ni funkcjonalne narz´dzie
wspomagania serwisu, co pozwala
technikom serwisowym na
przeglàdanie danych wejÊciowych i
wyjÊciowych podczas pracy wózka.
Diagnostyka nie wymaga laptopa
lub narz´dzia serwisowego.
Dane techniczne osiàgów wózka
(maksymalna pr´dkoÊç jazdy, ruch
bezw∏adny, zwalnianie nacisku na
peda∏, pr´dkoÊç jazdy przy
podniesionych wid∏ach oraz wolne
opuszczanie) podlegajà regulacji
za poÊrednictwem systemu Access
1 2 3. Umo˝liwia to dostosowanie
osiàgów wózka do konkretnego
zastosowania lub wymogów
operatora.

Uk∏ad nap´dowy
Firma Crown zastosowa∏a uk∏ad
nap´dowy pràdu zmiennego
najnowszej generacji, ulepszony o
technologi´ Access 1 2 3. Moment
nap´dowy przenoszony jest z
silnika firmy Crown do osi
nap´dowej kó∏ jezdnych za
pomocà przek∏adni kàtowych z
z´bami krzywoliniowymi oraz kó∏
z´batych Êrubowych.
Montowany na sztywno silnik
nap´dowy nie obraca si´,
minimalizujàc zu˝ycie przewodów
elektrycznych.
Uk∏ad nap´dowy pràdu zmiennego
firmy Clown znacznie poprawia
pr´dkoÊç jazdy, przyspieszanie
oraz zwalnianie, zwi´kszajàc w ten
sposób wydajnoÊç.
Standardowa liniowa regulacja
pr´dkoÊci zapewnia p∏ynne
przechodzenie pomi´dzy ró˝nymi
pr´dkoÊciami jazdy, gdy zmienia
si´ wysokoÊç podnoÊnika i
zwi´ksza wydajnoÊç.

Inteligentny Uk∏ad Hamulcowy
(IBS)
Opatentowany przez firm´ Crown
Inteligentny Uk∏ad Hamulcowy
∏àczy hamownie silnikiem z
optymalnymi parametrami
hamowania ciernego. Zastosowany
zostaje odpowiedni poziom
hamowania w zale˝noÊci od
wysokoÊci podestu, kierunku jazdy
oraz masy wózka. Si∏a hamowania
ulega automatycznej redukcji w
miar´ wzrostu wysokoÊci i spadku
pr´dkoÊci.
Optymalne hamowanie przy
odpowiednim podniesieniu daje
operatorowi wi´cej pewnoÊci oraz
lepszà kontrol´, jednoczeÊnie
eliminujàc nag∏e zatrzymania i
ograniczajàc ko∏ysanie si´ podestu.
Hamowanie mo˝na tak˝e
realizowaç przez proporcjonalne
zwalnianie nacisku na peda∏, co
umo˝liwia operatorowi sterowanie
pr´dkoÊcià spowalniania ruchu,
gdy preferowane jest wyd∏u˝enie
drogi hamowania.

Uk∏ad kierowniczy
Standardowym wyposa˝eniem
modeli serii SP 3500 jest uk∏ad
sterowania elektronicznego oparty
na mikroprocesorze. Obracanie
ko∏a kierowniczego zapewnia
operatorowi p∏ynne
manewrowanie. Opór ko∏a
kierowniczego jest minimalny, z
mo˝liwoÊcià 4,5 obrotu. W celu
zapewnienia maksymalnej
zwrotnoÊci ko∏o nap´dzane obraca
si´ o pe∏ne 180°. Samocentrujàca
opona ko∏a nap´dzanego w
wózkach dostosowanych do
kierowania szynowego.

Uk∏ad hydrauliczny
Silniki nap´dowe pomp oraz
pompy przek∏adniowe,
zaprojektowane do pracy w
warunkach du˝ego obcià˝enia,
zblokowano w jeden zintegrowany
zespó∏. Zastosowano produkowane
przez firm´ Crown kolektory
sterowane elektromagnetycznie z
wbudowanymi zaworami zwrotnymi
i upustowymi. Funkcja opuszczania
przy dwóch pr´dkoÊciach z
mi´kkim startem jest standardowa
we wszystkich modelach. Wolne
opuszczanie podlega regulacji.
Funkcja opuszczania z mi´kkim
startem zmniejsza gwa∏townoÊç
ruchów na poczàtku i na koƒcu
ka˝dego cyklu opuszczania.
Maksymalnà pr´dkoÊç
opuszczania reguluje si´ za
poÊrednictwem zaworu sterowania
przep∏ywem z kompensacjà
ciÊnienia.
Wszystkie si∏owniki sà sterowane
bezpiecznikami pr´dkoÊci, dzi´ki
którym opuszczanie zostaje
zatrzymane, gdy jego pr´dkoÊç
przekroczy uprzednio nastawionà
wartoÊç. Akumulator hydrauliczny
jest wykorzystywany w funkcjach
pneumatycznego podnoszenia i
opuszczania. Kontrola opuszczania
r´cznego umo˝liwia opuszczanie
podestu z poziomu pod∏o˝a.
Zbiornik oleju wyposa˝ony jest we
wlew z filtrem siatkowym o
rozmiarze oczka 100, smok z
filtrem siatkowym, filtr puszkowy na
przewodzie powrotnym z porami o
Êrednicy 10 mikronów oraz korek
spustowy z magnesem.

Zespó∏ masztu
W charakteryzujàcej si´ dobrà
widocznoÊcià konstrukcji masztu o
dwóch lub trzech stopniach
zastosowano zagnie˝d˝onà
konstrukcj´ szynowà z si∏ownikami
podnoszenia umieszczonymi za
szynami masztu. Trzycz´Êciowy
maszt posiada si∏ownik o niskim
Êrodku ci´˝koÊci, aby zapewniç
swobodne podnoszenie. Trasa
w´˝y i przewodów umo˝liwia
optymalnà widocznoÊç przez
maszt.  Wbudowane czujniki
wykrywajà brak odpowiedniego
napr´˝enia ∏aƒcucha i wy∏àczajà
g∏ównà funkcj´ opuszczania.
Oryginalne dociskane spr´˝ynà
zderzaki praktycznie eliminujà
uderzenia podestu w trakcie
przemieszczania si´ masztu.
Ujemne opuszczenie szyny
umo˝liwia regulacj´ rolek masztu
bez wi´kszego demonta˝u.

Zespó∏ nap´dowy
Zespó∏ nap´dowy jest wykonany z
blachy stalowej o du˝ej gruboÊci.
Os∏ona dolna wykonana jest ze
stali o gruboÊci 20 mm; si´ga ona
wysokoÊci 230 mm, w celu ochrony
elementów zespo∏u. Masywne
pokrywy ze stali zawieszone na
wytrzyma∏ych zawiasach os∏aniajà
elementy sk∏adowe zespo∏u
nap´dowego.  Pokrywy te otwierajà
si´ szeroko, umo˝liwiajàc pe∏ny
dost´p. Przedzia∏ baterii
akumulatorowej jest zamkni´ty
os∏onami z blachy stalowej.
Dost´pna jest opcjonalna lampka
blokady elektrycznej elementu
ustalajàcego baterii.  Górna
pokrywa baterii akumulatorowej
umo˝liwia dost´p dla celów
obs∏ugowych.

Ko∏a i opony
Poliuretanowe ko∏o posiada
Êrednic´ 330 mm, 140 mm
szerokoÊci i 200 mm Êrednicy
piasty. Podwójne poliuretanowe
ko∏a obcià˝one posiadajà Êrednic´
150 mm, 70 mm szerokoÊci (110
mm szerokoÊci dla wysokoÊci
podnoszenia powy˝ej 8.8 m).
Opcjonalne poliuretanowe ko∏a
prowadzàce w korytarzu roboczym
posiadajà szerokoÊç 50 mm oraz
Êrednic´ 100 lub 65 mm.

Wid∏y 
Kute stalowe ze wskaênikami na
koƒcówkach o gruboÊci 40 lub 50
mm i szerokoÊci 100 mm.
Standardowa d∏ugoÊç wynosi 1145
mm. Dost´pne sà d∏ugoÊci
opcjonaln

Os∏ona bezpieczeƒstwa
Wykonana jest ze szk∏a
bezpiecznego, w celu ochrony
operatora przed ∏aƒcuchami i
cz´Êciami ruchomymi, gdy
znajduje si´ on w normalnej pozycji
roboczej. Opcjonalna os∏ona z
siatki drucianej (standardowy
element przystosowania do pracy
w ch∏odni).

Przepisy bezpieczeƒstwa
Urzàdzenie spe∏nia wymagania
europejskich norm
bezpieczeƒstwa. Podane wartoÊci
wymiarów i parametrów
u˝ytkowych mogà ulegaç zmianom
ze wzgl´du na tolerancje
produkcyjne. Parametry u˝ytkowe
podano dla przeci´tnej wielkoÊci
pojazdu i zale˝à one od masy,
stanu pojazdu, jego wyposa˝enia
oraz warunków w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown podlegajà zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy
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