muu-ln Dane techniczne

Seria SP 3500

Wobzek podnosnikowy
do kompletaciji




Modele SP 3511 / 3521 Wézek
podnoénikowy do
kompletacji




Modele SP 3511 / 3521

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
@12 |Model SP 3511-1.25| SP 3511-1.25 | SP 3521-1.25 | SP 3521-1.25
S TL 1T TL T
Sl1.3 Naped Elektryczny
2.11.4 | Typ operatora wbzek podnoénikowy do kompletaciji
g 1.5 | Udzwig* Q t 1,25
S [ 1.6 | Odlegtos¢ srodka tadunku [ mm 600
£11.8 | Odlegtosé¢ tadunku X mm 245 295 245 295
1.9 | Rozstaw osi y mm 1410 1385 1410 1385
|21 Masa Bez baterii kg patrz Tab. 3i4
@ [2.2 | Obciazenie osi Bez obcigzenia, przédityt kg patrz Tab.3i 4
= 2.3 | Obcigzenie osi Bez obcigzenia, przéd/tyt kg patrz Tab. 3i 4
3.1 | Typy opon Poliuretanowe
-.| 3.2 | Opony Przéd mm @ 330 x 140
S13.3 | Opony Tyt mm @150 x 70 **
&13.5 |Kota Liczba (x=napedzane) przodiyt _1x/4
3.6 | Rozstaw kot Prz6d bio | mm Srodek
3.7 | Rozstaw kot Tyt b11 | mm patrz Tab. 3i 4
4.2 | Maszt WysokoSEw polozeniu opuszczon| — h mm patrz Tab. 3i 4
4.3 | Podnoszenie swobodne h2 | mm patrz Tab. 3i 4
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia ha | mm patrz Tab. 3i4
4.5 | Maszt WysokoSE w staniewysuniglym| ha | mm patrz Tab. 3i 4
4.7 | Wysokos¢ ostony nad glowg, he | mm 2325
4.8 | Wysokos¢ stan. operatora | W potozeniu opuszczonym| h7 | mm 240
4.14 | Wysokos¢ stan. operatora | W potozeniu podniesionym| hi2 | mm patrz Tab. 3i 4
4.15 | Wysokos¢ widet W potozeniu opuszczonym| hi3 75
2[4.20 | Dlugos¢ do czota widet l2 | mm 1895 | 1920 | 1920 | 1920
'€ | 4.21 | Szeroko$¢ catkowita Przéd/tyt b1/b2 | mm 1020 / patrz Tab. 3i 4
§>‘ 4.21a| Szerokos$¢ ogolna Podest operatora bg | mm patrz Tab. 3i 4
4.22 | Wymiary widet Widly standardowe wxsxd | mm 50 x 100 x 1145
Dtugos¢ opcjonalna mm 760/915/990/1070/1220/1370/1525/1830/2135
4.25 | Szerokos$¢ na widtach Min. - maks. bs | mm 610 - 760
4.27 | Szeroko$¢ na rolkach prow.| Co 6,5 mm bse | mm patrz Tab.3i 4
4.31 | Przeswit nad nawierzchnia | Z tadunkiem ponizej masztu| m2 | mm 50
4.33 | Szerokos$¢ korytarza roboczego | Minimalna Ast | mm patrz Tab. 3i 4
4.35 | Promien skretu Wa | mm 1755 1730 1755 1730
4.42 | Szerokos¢ korytarza roboczego™| Poprzecznie 1000 x 1200 | Ast3 | mm 3540 3560 3540 3560
Poprzecznie 800 x 120 Ast3 | mm 3360 3380 3360 3380
| 5.1 | Predkos¢ jazdy Z tadunkiem/bez tadunku km/h Patrz Tab. 1
83 5.2 | Predko$¢ podnoszenia Z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,14/0,23 0,13/0,20 0,23/0,41 0,22/0,36
8 5.3 | Predkos$¢ opuszczania Z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,19/0,20 0,19/0,20 0,38/0,41 0,38/0,41
5.10 | Hamulec giéwny Elektromagnetyczny, regeneratywny
6.1 | Silnik napedowy jazdy Znam. moc pracy ciagtej 60 min. kW 3,9
_ | 6.2 [Silnik podnoszenia Czas zalaczenia 15% kW 2,5 | 2x2,5
= | 6.3 | Maks. rozm. skrzynki baterii dxsxw | mm 360 x 920 x 790
&% | 6.4 | Napiecie baterii Pojemno$¢ nominalna K5 V/Ah 24V / 500-800
6.5 | Masa baterii Minimalna kg 690
8.1 Rodzaj sterownika Jazda Uktad trakcyjny AC

* Udzwig moze sie zmniejszy¢, jesli wymagana jest wigksza odlegto$¢ od $rodka tadunku (diugo$¢ widet) lub wieksza szerokosé platformy; udzwigi dla maksymalnej
wysokoéci podnoszenia h podano w tabelach 3i 4
** 150 x 110 mm dla modelu SP 3521 przy wysokoéci podnoszenia h > 8840 mm

*** Zawiera 400 mm przeéwitu

*** Wozek w trybie prowadzonym

Tabela1 Predkosci jazdy (km/h) Z ladunkiem/bez ladunku
Nieprowadzony Prowadzony****
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* @ 65x50 mm mocowane na wystepach, gdy rozstaw kotek prowadzacych jest mniejszy od szerokoéci catkowitej ( -[4,21]) = 20 mm do 139 mm
@ 65x50 mm mocowane na boku, gdy rozstaw kotek prowadzacych jest mniejszy od szerokosci catkowitej (

@ 100x50 mm mocowane na boku, gdy rozstaw kotek prowadzacych jest mniejszy od szerokosci catkowitej

** 200 mm w modelu SP 3522 przy h > 9145 mm

4,27 ) =140 mm do 209 mm
([4,27]-[4,21]) = 210 mm do 590 mm



Modele SP 3512 / 3522 Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
@ (1.2 | Model SP 3512-1.0 | SP 3512-1.0 | SP 3522-1.0 | SP 3522-1.0
T% TL 1T TL T
6 1.3 | Naped Elektryczny
% 1.4 | Typ operatora wobzek podno$nikowy do kompletaciji
g [1.5 | Uudzwig* Q t 1,0
S [ 1.6 | Odlegtos¢ srodka tadunku cC_|mm 600
£11.8 | Odlegto$é tadunku X mm 470 520 470 520
1.9 | Rozstaw osi y mm 1410 1385 1410 1385
|21 Masa Bez baterii kg Patrz Tab. 5i 6
3|22 Obciazenie osi Bez obcigzenia, przod/tyt kg Patrz Tab. 5i 6
= 2.3 | Obcigzenie osi Bez obcigzenia, przéd/tyt kg Patrz Tab. 5i 6
3.1 | Typy opon Poliuretanowe
-.[3.2 | Opony Przod mm @330 x 140
S 18.3 | Opony Tyt mm @150 x 70 **
8‘ 3.5 | Kola (x-napedzane) Liczba (x=napedzane) przod/tyt 1x/4
3.6 | Rozstaw kot Przé6d b1o | mm Srodek
3.7 | Rozstaw kot Tyt bi1 [ mm Patrz Tab. 5i 6
4.2 | Maszt Wysoko$¢ w polozeniu opuszczon] h1 | mm Patrz Tab. 5i 6
4.3 | Podnoszenie swobodne h2 | mm Patrz Tab. 5i 6
4.4 | Wysokos$¢ podnoszenia ha | mm Patrz Tab. 5i 6
4.5 | Maszt WysokoS¢ w stanie wysunietym| h4 | mm Patrz Tab. 5i 6
4.7 | Wysokos¢ ostony nad giowg he [ mm 2325
4.8 | Wysokos$¢ stan. operatora | W potozeniu opuszczonym h7 [ mm 240
4.11 | Dodatkowe podnoszenie he | mm 760
4.14 | Wysokos$¢ stan. operatora | W potozeniu podniesionym | h12 | mm Patrz Tab. 5i 6
4.15 | Wysokos$¢ widet W potozeniu opuszczonym | hi3 65
4.20 | Dlugosé do czota widet l2 | mm 2120 | 2145 | 2120 | 2145
g 4.21 | Szerokos$¢ catkowita Przédityt bi/b2 | mm 1020/ Patrz Tab. 5i 6
‘€ | 4.21a| Szeroko$¢ ogoblna Platforma operatora be | mm Patrz Tab. 5i 6
g‘ 4.22 | Wymiary widet Widty standardowe wxsxd | mm 40 x 100 x 1145
Dtugos¢ opcjonalna mm 760/915/990/1070/1220
4.24 | Szerokosckaretki widet b3 | mm 880
4.25 | Szeroko$¢ na widtach Min. - maks. bs | mm 200 - 840
4.27 | Szeroko$¢ na rolkach prow.| Co 6,5 mm bs | mm Patrz Tab. 5i 6
4.31 | Prze$wit nad nawierzchnig | Z tadunkiem ponizej masztu| m2 | mm 50
4.33 | Szerokos¢ korytarza roboczego | Minimalna Ast [ mm Patrz Tab. 5i 6
4.35 | Promien skretu Wa [ mm 1755 1730 1755 1730
4.42 | Szerokos¢ korytarza roboczego™| Poprzecznie 1000 x 1200 | Ast3 | mm 3750 3770 3750 3770
Poprzecznie 800 x 120 Ast3 | mm 3560 3580 3560 3580
_ |51 Predkos¢ jazdy Z tadunkiem/bez tadunku km/h Patrz Tab. 2
8’ 5.2 | Predko$¢ podnoszenia Z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,14/0,26 0,13/0,20 0,23/0,41 0,22/0,36
& | 5.3 | Predkos¢ opuszczania Z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,19/0,20 0,19/0,20 0,38/0,41 0,38/0,41
5.10 | Hamulec gtéwny Elektromagnetyczny, regeneratywny
6.1 | Silnik napedowy jazdy Znam. moc pracy ciagtej 60 min. kW 3,9
- 6.2 | Silnik podnoszenia Czas zalgczenia 15% kW 2,5 | 2x2,5
T [ 6.3 | Maks. rozm. skrzynki baterii dxsxw| mm 360 x 920 x 790
& | 6.4 | Napiecie baterii Pojemno$¢ nominalna K5 V/Ah 24V / 500-800
6.5 | Masa baterii Minimalna kg 690
8.1 | Rodzaj sterownika Jazda Uktad trakcyjny AC

* Udzwig moze sie zmniejszy¢, jesli wymagana jest wigksza odlegto$¢ od $rodka tadunku (diugoé¢ widet) lub wieksza szerokosé platformy; udzwigi dla maksymalnej
wysokoéci podnoszenia h [4.4] podano w tabelach 3 i 4
** @150 x 110 mm dla modelu SP 3522 przy wysokoéci podnoszenia h > 9145 mm
*** Zawiera 400 mm przeéwitu
*** Woézek w trybie prowadzonym

Tabela2 Predkosci jazdy (km/h) Z ladunkiem/bez ladunku

Nieprowadzony Prowadzony****
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Seria SP 3500 Woédzek podnosnikowy do

kompletaciji
SP 3511 & SP 3521
Tabela 3 TL T
1.5 |No$nos$¢ znamionowa Przy. maks. wys. h3 kg 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250
2.1 |Ciezar Modele SP 3511/ 3521 |Bez baterii kg 2414 2440 2500 2630 2690 2675 2715 2800
2.2 |Obciagzenie osi Z obcia., przod kg 1180 1195 1225 1295 1325 1225 1245 1285
2.2 |Obcigzenie osi Z obcia., tyl kg 3175 3185 3215 3275 3305 3390 3410 3455
2.3 |Obciazenie osi Bez obcia., przod kg 1860 1870 1900 1975 2005 1955 1975 2015
2.3 |Obciazenie osi Bez obcia., tyl kg 1245 1260 1290 1345 1375 1410 1430 1475
3.7 |Rozstaw kot Tyt b11 | mm 970
4.2 |Maszt Wys. w potoz.puszczon.| h1 | mm 2325 2415 2720 3025 3330 2325 2415 2720
4.3 |Podnoszenie swobodne h2 | mm 75 115 115 115 115 75 165 470
4.4 |Wysoko$¢ podnoszenia ha | mm | 3455 3760 4370 4930 5435 4955 5335 6095
4.5 |Maszt Wys. w stanie wysunietym| h4 | mm 5700 6010 6615 7175 7685 7225 7610 8370
4.14 |Wys. stan. operatora W potozeniu podniesion. | h12 | mm 3620 3925 4535 5095 5600 5120 5500 6260
4.21 |Szerokos¢ catkowita Tyt b2 | mm 1070
4.21a|Szeroko$¢ catkowita Platforma operatora mm 1070
4.27 |Szerokos$¢ na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 | mm 1089 - 1660
4.33 |Szerokos¢ korytarza roboczego|Minimalna Ast | mm 1270
SP 3521
Tabela 4 N
1.5 |No$nos$¢ znamionowa * Przy. maks. wys. h3 kg 1025 950 850 750 650 550
2.1 |Ciezar Modele SP 3521 Bez baterii kg 2990 3070 3115 3225 3295 3490
2.2 |Obciazenie osi Z obcia., przod/ty! kg | 1385/3545 | 1415/3595 | 1440/3615 | 1490/3675 | 1515/3720 | 1590/3840
2.3 |Obciazenie osi Bez obcia., przod/tyl kg | 2115/1565 | 2145/1615 | 2170/1635 | 2220/1695 | 2250/1735 | 2325/1855
3.7 |Rozstaw kot Tyt bi1 | mm 1120 1270 1270 1320 1425 1325
4.2 |Maszt Wys. w potoz.puszczon. | h1 | mm 3025 3175 3330 3630 3785 3935
4.3 |Podnoszenie swobodne h2 | mm 775 925 1080 1385 1535 1690
4.4 |Wysoko$¢ podnoszenia h3 | mm 7010 7470 7925 8380 8840 9295
4.5 |Maszt Wys. w stanie wysunietym| h4 | mm 9285 9740 10200 10655 11112 11570
4.14 |Wys. stan. operatora W polozeniu podniesion. | h12 | mm 7175 7635 8090 8550 9005 9465
4.21 |Szerokos¢ catkowita Tyt b2 | mm 1220 1370 1370 1420 1525 1525
4.21 |Szerokos¢ catkowita Platforma operatora mm 1220 1370 1370 1370 1525 1525
4.27 |Szerokos¢ na rolkach prow. |Co 6,5 mm be | mm | 1239-1810 | 1389-1960 | 1389-1960 | 1439-2010 | 1544-2115 | 1544-2115
4.33 |Szeroko$¢ korytarza roboczego|Minimalna Ast | mm 1420 1570 1570 1620 1725 1725
SP 3512 & SP 3522
Tabela 5 TL T
1.5 |No$no$¢ znamionowa ** Przy. maks. wys. h3 kg 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 825
2.1 |Ciezar Modele SP 3512/ 3522 |Bez baterii kg 2485 2515 2575 2705 2765 2750 2790 2870
2.2 |Obciazenie osi Z obcia., przod kg 1080 1095 1125 1200 1230 1130 1150 1190
2.2 |Obciazenie osi Z obcia., tyl kg 3095 3110 3140 3195 3225 3310 3330 3370
2.3 |Obcigzenie osi Bez obcia., przod kg 1840 1855 1885 1960 1990 1940 1960 2000
2.3 |Obciazenie osi Bez obcia., tyl kg 1335 1350 1380 1435 1465 1500 1520 1560
3.7 |Rozstaw kot Tyt b11 | mm 970 970 970 970 970 970 970 1120
4.2 |Maszt Wys. w poloz.puszczon.| h1 | mm | 2325 2415 2720 3025 3330 2325 2415 2720
4.3 |Podnoszenie swobodne h2 | mm 835 875 875 875 875 835 925 1230
4.4 |Wysoko$¢ podnoszenia Catkowite uniesienie hs+hg| mm | 4215 4520 5130 5690 6200 5715 6095 6860
4.5 |Maszt Wys. w stanie wysunietym| h4 | mm | 5700 6010 6615 7175 7685 7225 7610 8370
4.11 |Dodatkowe podnoszenie ho | mm 760
4.14 |Wys. stan. operatora W potozeniu podniesion. | h12 | mm | 3620 [ 3925 [ 4535 [ 5095 [ 5600 | 5120 [ 5500 6260
4.21 |Szerokos¢ catkowita Tyt b2 | mm 1070 1220
4.21 |Szerokos¢ catkowita Platforma operatora mm 1070 1220
4.27 |Szerokos$¢ na rolkach prow. Co 6,5 mm b6 | mm 1089-1660 1239-1810
4.33 |Szerokos¢ korytarza roboczego [Minimalna Ast | mm 1270 1420
SP 3522
Tabela 6 T
1.5 |No$no$¢ znamionowa ** Przy. maks. wys. h3 kg 650 550 500 450 350
2.1 |Ciezar Modele SP 3522 Bez baterii kg 3065 3145 3190 3300 3370
2.2 |Obcigzenie osi Z obcia., przod/tyl kg 1290/3465 1320/3515 1345/3535 1395/3595 1425/3635
2.3 |Obciazenie osi Bez obcia., przod/tyl kg 2100/1655 2135/1700 2155/1725 2205/1785 2235/1825
3.7 |Rozstaw kot Tyt bi1 | mm 1270 1270 1320 1425 1425
4.2 |Maszt Wys. w poloz.puszczon. hi | mm 3025 3175 3330 3635 3785
4.3 |Podnoszenie swobodne h2 | mm 1535 1685 1840 2145 2295
4.4 |Wysoko$¢ podnoszenia Calkowite uniesienie h3+hg| mm 7770 8230 8685 9145 9600
4.5 |Maszt Wys. w stanie wysunigtym | h4 | mm 9285 9740 10200 10655 11112
4.11 |Dodatkowe podnoszenie hg | mm 760
4.14 |Wys. stan. operatora W potozeniu podniesion. | h12 | mm 7175 7635 8090 8550 9005
4.21 |Szeroko$¢ catkowita Tyt b2 | mm 1370 1370 1420 1525 1525
4.21a|Szeroko$¢ catkowita Platforma operatora mm 1370 1370 1370 1525 1525
4.27 |Szerokos$¢ na rolkach prow. |Co 6,5 mm bs | mm 1389-1960 1389-1960 1439-2010 1544-2115 1544-2115
4.33 |Szerokos¢ korytarza roboczego |Minimalna Ast | mm 1570 1570 1620 1725 1725

* 1250 kg przy wysokosci podno$zenia <6200 mm

** 1000 kg przy wysokosci podnoézenia[4,4] < 6200 mm




Wyposazenie standardowe
1. Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3™
firmy Crown
2. Silnik pradu zmiennego firmy
Crown
3. Elektroniczne sterowanie
4. Linearne sterowanie
predkoscig w celu
zmniejszania predkosci przy
podniesionym podescie
5. Opuszczanie z dwoma
predkosciami z migkkim
startem i zatrzymaniem
6. Programowane blokady
predkosci
podnoszenia/opuszczania
7. Inteligentny Uktad Hamulcowy
(1BS)
8. Panel wy$wietlania informacii
Crown
* Przystosowany do obstugi
dostepu z kodem PIN
¢ Standardowy wskaznik
potozenia kota sterowania
e Zaawansowany wskaznik
potozenia kota sterowania
(wozki z prowadzeniem
przewodowym)
¢ Diagnostyka podczas
uruchomienia i w trakcie
pracy
e Liczniki
czasu/odlegtosci/stoper
¢ Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokada,
podno$nika

e 3 profile wydajnosci jazdy do

wyboru

¢ Diagnostyka pojazdu
Access 123 —z
mozliwoscig rozwigzywania
probleméw w czasie
rzeczywistym.

9. Miekki uretanowy uchwyt
skretu z ,uchwytem krzywki”
10. Koto sterowania ustawione
pod katem 10° z migkka,

ostong,

11. Schowek

12. Miekka wykiadzina podfogowa
firmy Crown

13. Okno w podescie
zapewniajace dobrg,
widocznoéé

14. Konstrukcja masztu
zapewniajaca dobrg,

widocznoéé
15. Stacyjka
16. Klakson

17. Swiatlo ostrzegawcze

18. Odchylane w gobre stalowe
pokrywy zespotu
napedowego

19. Ziacze do baterii
akumulatorowej SBE 320

20. Funkcja wysuwania baterii, z
rolkami o $rednicy 50 mm w
przedziale baterii

21. Dostep do baterii dla celéw
obstugowych

22. Zdejmowane stalowe pokrywy
boczne baterii

23. Regulowany element
ustalajacy baterii

24. Awaryjny wytacznik zasilania

25. System awaryjnego
opuszczania pojazdu

26. Funkcja informaciji InfoPoint®
firmy Crown

27. Znakowane kolorami
okablowanie

28. Opona poliestrowego kota
napedzanego i podwojne koto
obcigzone

Wyposazenie standardowe
danego modelu

Modele SP 3511 i 3521
® Zawieszone na zawiasach
bramki robocze boczne i tylne z
blokada zasilania
o Catkowicie kute widty
wspornikowe zamocowane na
trzpieniu

Modele SP 3512 i 3522

e Zawieszone na zawiasach
bramki robocze boczne z
blokada zasilania

¢ Catkowicie kuty hak na widtach
typu ISO

¢ Dodatkowe widty z
podnoszeniem 760 mm

Modele SP 3521 i 3522

® Szybkie
podnoszenie/opuszczanie

e Automatyczne wytaczenie
szybkiego podnoszenia, gdy
widly znajduja sie w odlegtosci
305 mm od skrajnego potozenia
goérnego

* Automatyczne wytgczenie
szybkiego opuszczania, gdy
widly znajduja sie w odlegtosci
500 mm od nawierzchni

Wyposazenie dodatkowe

1. Kierowanie kablem firmy
Crown (technologia
szerokopasmowa) odbywa sig
na wszystkich
czestotliwosciach pomiedzy
5,2 a 10 kHz bez zmiany
elementéw

2. Uktad kontroli konca korytarza
(wymagane prowadzenie
przewodowe lub szynowe)

Seria SP 3500

10.
11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Kota prowadzace do szyn
kierujgcych w korytarzu
roboczym

Zaawansowany wskaznik
potozenia kota sterowania
(wozki bez prowadzenia
przewodowego)

Wytacznik blokady
elektrycznej elementu
ustalajacego baterii
Reflektory do pracy, plafony i
wentylatory o dwéch
predkosciach)

Recznie nastawiane reflektory
Reflektory mocowane na
maszcie

Zotte migajace $wiatto
ostrzegawcze

DZzwiekowy sygnat jazdy
Przetacznik kluczykowy
wyboru strefy
Przystosowanie do pracy w
warunkach korozyjnych
Przystosowanie do pracy w
chtodniach

Niestandardowa zewnetrzna
szeroko$¢ korpusu wozka co
25 mm, od 1145 mm do 1830
mm (nie moze by¢ mniejsza
od standardowej zewnetrznej
szerokoéci wozka[4.21)
Podest operatora o
szerokosci 1070, 1220, 1370,
15251625 mm
(maksymalnie 305 mm
wiekszy od zewnetrznej
szerokoéci wozka[4.21)
Zasilanie wyposazenia
dodatkowego

Ostona z siatki drucianej
(standardowy element
przystosowania do pracy w
chtodni)

Akcesoria Work Assist™

* Deska z klipem i zaczepem
* Plyta

* Pojemnik

® Zacisk

Opona kota napgdzanego
poliestrowego lub Vulkollan
niebrudzaca

Kota obcigzone Vulkollan

Opcje danego modelu

Modele SP 3511 i 3521
e Zacisk do:

- Euro palet (szeroko$¢
Srodkowe;j listwy
usztywniajacej 150 mm)

- palet typu Chep (szeroko$¢
Srodkowe;j listwy
usztywniajacej 100 mm)

Informacje techniczne

- palet typu GMA (szeroko$¢
Srodkowe;j listwy
usztywniajacej 38 mm)

Modele SP 3512 i 3522
¢ Urzadzenia sterujace
skierowane w strone obciazenia
* Regulowane oparcie (tylko z
urzadzeniami sterujgcymi
skierowanymi w strone
obciazenia)

Czynnik ludzki

Obszar operatora zaprojektowany
zostat tak, aby zapewni¢
maksymalng widocznos¢ i
stabilnos¢, zwiekszajac pewnos¢ i
komfort operatora. W podescie
operatora znajduje sie duze okno
(0,7 m?) zapewniajace doskonatg
widoczno&¢. Zaprojektowany przez
firme Crown maszt nie zastania
pola widzenia, dzieki czemu na
podescie znajduje sie jedno okno
przednie i dwa okna boczne
umozliwiajace maksymalng,
widocznoé¢ nawet w potozeniu
opuszczonym podestu. Maszt o
petnej swobodnej wysokosci
podnoszenia umozliwia petng,
widocznoé¢ przez okno, gdy
znajduje sie w pozycji
podniesione;.

Niskoprofilowy zespét napedowy,
nisko zawieszone poprzecznice
opuszczajace oraz zespét szyn
przesuwnych C-channel réwniez
umozliwiaja bardzo dobra,
widocznose€.

Migkki uretanowy uchwyt skretu
jest solidnie przytwierdzony do
konsoli wozka, zapewniajac
doskonatg stabilnos¢ operatora
podczas jazdy, zwalniania nacisku
na pedat oraz hamowania.
Elementy sterujace podnoszeniem
i opuszczaniem, klakson oraz
uchwyt odtgczania awaryjnego sa,
dogodnie usytuowane z myslg o
wydajnej eksploatacji i minimalnym
zmeczeniu operatora.

Kolumna kierownicy ustawiona jest
pod katem 10° i wbudowana, w
celu maksymalnego zwiekszenia
obszaru roboczego i ograniczenia
wysitku podczas kierowania.
Kolumna kierownicy i pokretto
obrotowe pokryte sg miekka
warstwa uretanowa dla
zmniejszenia sity uchwytu oraz
odizolowania wibracji.
Umiejscowienie elementow
sterujacych pozwala na
zachowanie neutralnej pozyciji
operatora w kazdym momencie.
Miekka wyktadzina podfogowa to
kompozycja mikrokomérek
amortyzujacych wstrzagsy i
wibracje.



Pedat hamulca posiada konstrukcje
niskoprofilowa, i po wcisnieciu
znajduje sig¢ na rbwnym poziomie z
wyktadzing podtogowa.
Wytrzymate bramki boczne z
trzema poziomymi i jedna pionowa,
szyng podtrzymujaca zapewniajg,
bezpieczenstwo operatorowi.
Wytaczniki tworzg dodatkowe
zabezpieczenie, zatrzymujac prace
wozka przy podniesionych
bramkach. W opcji dostepne sg
reflektory do pracy, plafony oraz
wentylatory o dwéch predkosciach,
po dwa z kazdego rodzaju. Kluczyk
zasilania chroni przed obstuga,
wozka przez osoby niepowotane;
pozycja uruchomienia wiacza
funkcje automatycznego testu.
Panel wy$wietlania informacii
dostarcza operatorowi dane w
zwieztej i jasnej formie podczas
pracy wozka.

System Access 12 3™
Wszechstronny system sterowania
Access 1 2 3 to modularny ukfad
komunikacji i sterowania.
Monitoruje wszystkie czujniki
pojazdu, podejmuje decyzje w
oparciu o odczyty czujnikow, dzieki
czemu wszystkie ruchy systemu
przebiegaja bezpiecznie i gtadko.
Wszystkie pie¢ modutéw
komunikuje sie ciagle poprzez
szyng CAN (Control Area
Network), co zapewnia dostepnos¢
wszystkich danych w czasie
rzeczywistym przez caty czas
dziatania.

¢ Modut interaktywnego

wy$wietlacza

e Modut sterujacy trakcji

* Modut sterujacy pojazdu

e Modut sterujacy sterowania

* Modut sterujacy naprowadzania

(opcjonalny)

Modut wy$wietlacza dostarcza
operatorowi dane w zwigztej i
jasnej formie. WySwietlacz zawiera
w petni funkcjonalne narzedzie
wspomagania serwisu, co pozwala
technikom serwisowym na
przegladanie danych wejsciowych i
wyjsciowych podczas pracy wozka.
Diagnostyka nie wymaga laptopa
lub narzedzia serwisowego.
Dane techniczne osiagéw wozka
(maksymalna predko$¢ jazdy, ruch
bezwtadny, zwalnianie nacisku na
pedat, predkos¢ jazdy przy
podniesionych widtach oraz wolne
opuszczanie) podlegaja regulaciji
za poérednictwem systemu Access
12 3. Umozliwia to dostosowanie
osiggéw wozka do konkretnego
zastosowania lub wymogow
operatora.

Ukfad napedowy

Firma Crown zastosowata uktad
napedowy pradu zmiennego
najnowszej generacji, ulepszony o
technologie Access 1 2 3. Moment
napedowy przenoszony jest z
silnika firmy Crown do osi
napedowej két jezdnych za
pomoca, przektadni katowych z
zebami krzywoliniowymi oraz két
zebatych srubowych.

Montowany na sztywno silnik
napedowy nie obraca sie,
minimalizujac zuzycie przewoddéw
elektrycznych.

Uktad napedowy pradu zmiennego
firmy Clown znacznie poprawia
predkos¢ jazdy, przyspieszanie
oraz zwalnianie, zwiekszajac w ten
sposéb wydajnos¢.

Standardowa liniowa regulacja
predkoéci zapewnia ptynne
przechodzenie pomiedzy réznymi
predko$ciami jazdy, gdy zmienia
sie wysoko$¢ podnosénika i
zwieksza wydajnosc¢.

Inteligentny Uklad Hamulcowy
(IBS)

Opatentowany przez firmg Crown
Inteligentny Uktad Hamulcowy
taczy hamownie silnikiem z
optymalnymi parametrami
hamowania ciernego. Zastosowany
zostaje odpowiedni poziom
hamowania w zaleznosci od
wysokosci podestu, kierunku jazdy
oraz masy wozka. Sita hamowania
ulega automatycznej redukcji w
miarg wzrostu wysokoéci i spadku
predkosci.

Optymalne hamowanie przy
odpowiednim podniesieniu daje
operatorowi wiecej pewnosci oraz
lepsza kontrole, jednoczes$nie
eliminujac nagte zatrzymania i
ograniczajac kotysanie sig podestu.
Hamowanie mozna takze
realizowa¢ przez proporcjonalne
zwalnianie nacisku na pedat, co
umozliwia operatorowi sterowanie
predkoscia spowalniania ruchu,
gdy preferowane jest wydtuzenie
drogi hamowania.

Uktad kierowniczy
Standardowym wyposazeniem
modeli serii SP 3500 jest uktad
sterowania elektronicznego oparty
na mikroprocesorze. Obracanie
kota kierowniczego zapewnia
operatorowi ptynne
manewrowanie. Opor kota
kierowniczego jest minimalny, z
mozliwoscia 4,5 obrotu. W celu
zapewnienia maksymalnej
zwrotnoéci koto napedzane obraca
sie 0 petne 180°. Samocentrujaca
opona kota napedzanego w
wbzkach dostosowanych do
kierowania szynowego.

Wytacznym dystrybutorem Crown w Polsce jest Wandalex S.A.

ul. Garazowa 7

02-651 Warszawa
infolinia 0 810 332 206
e-mail: info@wandalex.pl
www.wozkicrown.pl

Seria SP 3500

Uktad hydrauliczny

Silniki napedowe pomp oraz
pompy przektadniowe,
zaprojektowane do pracy w
warunkach duzego obciazenia,
zblokowano w jeden zintegrowany
zespot. Zastosowano produkowane
przez firme Crown kolektory
sterowane elektromagnetycznie z
wbudowanymi zaworami zwrotnymi
i upustowymi. Funkcja opuszczania
przy dwéch predkosciach z
migkkim startem jest standardowa
we wszystkich modelach. Wolne
opuszczanie podlega regulaciji.
Funkcja opuszczania z miekkim
startem zmniejsza gwattownosé
ruchéw na poczatku i na koncu
kazdego cyklu opuszczania.
Maksymalna predkos¢
opuszczania reguluje sie za
posrednictwem zaworu sterowania
przeptywem z kompensacja,
ciSnienia.

Wszystkie sitowniki sa sterowane
bezpiecznikami predkoséci, dzieki
ktéorym opuszczanie zostaje
zatrzymane, gdy jego predko$¢
przekroczy uprzednio nastawiong
wartoé¢. Akumulator hydrauliczny
jest wykorzystywany w funkcjach
pneumatycznego podnoszenia i
opuszczania. Kontrola opuszczania
recznego umozliwia opuszczanie
podestu z poziomu podfoza.
Zbiornik oleju wyposazony jest we
wlew z filtrem siatkowym o
rozmiarze oczka 100, smok z
filtrem siatkowym, filtr puszkowy na
przewodzie powrotnym z porami o
Srednicy 10 mikron6éw oraz korek
spustowy z magnesem.

Zespo6t masztu

W charakteryzujacej si¢ dobrg
widocznoécia konstrukcji masztu o
dwéch lub trzech stopniach
zastosowano zagniezdzona,
konstrukcje szynowa z sitownikami
podnoszenia umieszczonymi za
szynami masztu. Trzycze$ciowy
maszt posiada sitownik o niskim
Srodku ciezkosci, aby zapewni¢
swobodne podnoszenie. Trasa
wezy i przewoddéw umozliwia
optymalna widoczno$¢ przez
maszt. Wbudowane czujniki
wykrywajg brak odpowiedniego
naprezenia fancucha i wytaczajg
gtowna funkcje opuszczania.
Oryginalne dociskane sprezyng,
zderzaki praktycznie eliminujg,
uderzenia podestu w trakcie
przemieszczania si¢ masztu.
Ujemne opuszczenie szyny
umozliwia regulacje rolek masztu
bez wigkszego demontazu.

aAnaun

Informacje techniczne

Zespot napedowy

Zesp6t napedowy jest wykonany z
blachy stalowej o duzej grubosci.
Ostona dolna wykonana jest ze
stali o grubosci 20 mm; siega ona
wysokosci 230 mm, w celu ochrony
elementow zespotu. Masywne
pokrywy ze stali zawieszone na
wytrzymatych zawiasach ostaniaja,
elementy sktadowe zespotu
napedowego. Pokrywy te otwierajg
sie szeroko, umozliwiajac petny
dostep. Przedziat baterii
akumulatorowej jest zamkniety
ostonami z blachy stalowe;j.
Dostepna jest opcjonalna lampka
blokady elektrycznej elementu
ustalajacego baterii. Goérna
pokrywa baterii akumulatorowej
umozliwia dostep dla celéw
obstugowych.

Kofa i opony

Poliuretanowe koto posiada
Srednice 330 mm, 140 mm
szerokoéci i 200 mm $rednicy
piasty. Podwoéjne poliuretanowe
kota obciazone posiadajg $rednice
150 mm, 70 mm szerokosci (110
mm szerokosci dla wysokosci
podnoszenia powyzej 8.8 m).
Opcjonalne poliuretanowe kota
prowadzace w korytarzu roboczym
posiadaja szeroko§¢ 50 mm oraz
Srednice 100 lub 65 mm.

Widty

Kute stalowe ze wskaznikami na
koncowkach o grubosci 40 lub 50
mm i szerokosci 100 mm.
Standardowa diugo$¢ wynosi 1145
mm. Dostgpne sa dtugosci
opcjonaln

Ostona bezpieczenstwa
Wykonana jest ze szkta
bezpiecznego, w celu ochrony
operatora przed tahcuchami i
czeSciami ruchomymi, gdy
znajduje sie on w normalnej pozyciji
roboczej. Opcjonalna ostona z
siatki drucianej (standardowy
element przystosowania do pracy
w chtodni).

Przepisy bezpieczenstwa
Urzadzenie spetnia wymagania
europejskich norm
bezpieczenstwa. Podane wartoSci
wymiaroéw i parametréw
uzytkowych moga ulega¢ zmianom
ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne. Parametry uzytkowe
podano dla przecietnej wielkosci
pojazdu i zalezg one od masy,
stanu pojazdu, jego wyposazenia
oraz warunkédw w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown podlegajg zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

www.crown.com
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