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Widty nieteleskopowe

Seria TSP 1000

Widty teleskopowe
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Seria TSP 1000

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
- 1.2 | Model TSP 1000-1.0 | TSP 1000-1.25| TSP 1000-1.5
& TN/TF/TT
:% 1.3 | Zrédto zasilania Elektryczne V 48
€| 1.4 |Typ operatora Pozycja stojaca/siedzaca
E 1.5 | Udzwig znamionowy* Q t 1.0 1.25 1.5
g 1.6 |Srodek ciezkosci tadunku C mm 600
1.8 | Odlegtos¢ tadunku TN-TF/TT X mm 386/ 411
1.9 | Rozstaw osi y mm Patrz tabela 3.
2.1 | Ciezar roboczy Bez akumulatora, min./maks. kg 6580 - 8395
% 3.1 | Opony Przéd / tyt Poliuretanowe / Vulkollan
1§ 3.2 | Rozmiar opon Przéd mm @ 355 x 205
S 3.3 | Rozmiar opon Tyt mm @ 406 x 170
2| 3.4 |Kota dodatkowe Rolki prowadzace, standardowe / niskoprofilowe | mm @ 150x50/@ 150 x 25
\g 3.5 |Kofa Liczba przéd/tyt (x = kota napedzane) 2/1x
51 3.6 |Bieznik Przod bio | mm 1015 - 1625
4.2 | Maszt, wysokos¢é w potozeniu opuszczonym h1 mm Patrz tabela 1.
4.3 | Podnoszenie swobodne h2 | mm Patrz tabela 1.
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia ha [ mm Patrz tabela 1.
4.5 | Maszt, wysokos¢ w stanie wysunietym ha | mm Patrz tabela 1.
4.8 | Wysokos¢ siedziska wzgledem wysokosci SIP/siedziska h7 | mm 460/ h4 - 2415
4.11| Podnosnik dodatkowy ha | mm 1750
4.13 | Szerokos¢ kabiny hi1 | mm 1220/ 1320/ 1475
4.15| Wysokosé widet Opuszczone h13 | mm 75
4.17 | Szeroko$¢ ramy przesuwu poprzecznego Is mm patrz tabela 4
4.19 | Dlugos¢ catkowita 11 mm Patrz tabela 3.
>| 4.20 | Dlugos$¢ od czota widet l2 | mm Patrz tabela 3.
'g 4.21| Szerokos¢ catkowita Przéd / tyt b1 mm od 1220 do 1839/ 1220
g 4.22 | Wymiary widet Nieteleskopowe gr./szer./dt.| mm 45 x 100 x 760/915/950/1070/1150/1220
DIN ISO 2331 Teleskopowe gr./szer./dt| mm | 56 x 150 x 915/950/1070/1150/1220/1370
Wysuwanie widet Teleskopowe mm | od 75 do 187,5 mm w odstepach co 12,5 mm
4.25 | Rozstaw widet Standard bs | mm patrz tabela 4
4.07 Szerokos¢ na rolkach Opcjonalne dostepne w odstepach co bs | mm Qd 32 do 222 mm szersze
bocznych 6,35 mm niz szerokos¢ catkowita 4.21
4.32 | Przeswit nad ziemia centralnie wzgledem osi mz2 | mm 46
4.34 | Wymiary tadunku narzucane przez wymiary korytarza Ast | mm Patrz tabela 3.
4.35 | Promien skretu Wa | mm Patrz tabela 3.
. 55| Pugosé czesci do obstugi Standard ls | mm 585/685
% | tadunku Opcjonalne dostgpne w odstgpach & | mm od 760 do 1370
co 75 mm
Widty z przodu - fotel w dowolnym potozeniu km/h 9,6/10,4
Predkos¢ jazdy Jednostka napedowa z przodu - fotel skierowan
51, {:dunkiem /beztadunku | przodem do kﬁfrunku J'azpdy ” 96796
Jednostka napedowa z przodu - fotel
% skierowany wpbeok : kmvh 11,2/12,0
é Maszt gtowny TN m/s | 0,43/0,48 0,43/0,48 0,41/0,48
i 5.0 Szybkos$¢ podnoszenia Maszt gtdwny TF m/s| 0,39/0,45 0,39/0,45 0,38/0,45
3 z tadunkiem / bez tadunku Maszt gtéwny TT m/s | 0,38/0,41 0,38 /0,41 0,36 /0,41
£ Maszt dodatkowy m/s 0,41/0,41
E 53 Szybkos¢ opuszczania Maszt g’féwny TN/TF/TT m/s 0,45/ 0,45
" | ztadunkiem / bez tadunku Maszt dodatkowy m/s 0,41/0,33
Szybkos¢ obrotu s 610
Predkos¢ ruchu w poprzek cm/s 10- 30
5.10 | Hamulec gtéwny zaflgczany mechanicznie, zwalniany elektrycznie
> 6.1 | Silnik trakcyjny Wartos¢ znamionowa przy S2 60 min. kW 7,3
g1 6.2 |Silnik pompy Warto$¢ znamionowa przy S3 30% kW 23
§ 6.3 | Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, nr Patrz tabela 2.
% 6.4 | Napiecie akumulatora Pojemnosc¢ nominalna K5 Ah 775 900, 980, 1395| 980, 1395
é Komora akumulatora Kod AA A B, C B, C
?| 6.5 |Masa akumulatora Min. kg Patrz tabela 2.
8.1 |Jednostka napedowa Trakeyjna AC i podnosnik AC

* Obnizenie udzwigu zalezne od kombinacji czynnikéw, takich jak: $rodek ciezkosci, szerokos$c catkowita, przesuw poprzeczny 180° / wysuniecie widet, rozmiar
komory akumulatora, wysokos¢ podnoszenia i predkosc¢ jazdy
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Seria TSP 1000

Dane techniczne

Tabela1 Maszt
4.2 4.3 4.4 4.5 1.5 Udzwig powiazany
Maszt Wysokos¢ |Maszt, wyso-
Wysokosé Podnoszenie swobodne podnosze- |kos¢ w stanie 1.0 1.25 15
konstrukcyjna nia wysunietym
Komora Komora Komora
TN/TF T TN TF T TN/ TF/TT akumulatora| akumulatora akumulatora
A A/B/C B/C/D
h1 h1 h2 h2 h2 h3 +hg ha b1 b1 b1
mm mm mm mm mm mm mm Szer. catk. min.| Szer. catk. min. C|D Szigiﬁ.a{k'

3000 1825 4900 5970 1220 1220 ) 1220
3175 1825 2105 5255 6325 1220 1220 () 1220
3330 1825 2260 5560 6630 1220 1220 [ ) 1220
3480 2925 1825 2415 1850 5865 6935 1220 1220 o0 1220
3635 3025 1825 2565 1955 6170 7240 1220 1220 °o|e0 1220
3785 3125 1825 2720 2055 6475 7545 1220 1220 o0 1220
3940 3230 1825 2870 2155 6780 7850 1220 1220 |0 1220
4090 3330 1825 3025 2260 7085 8155 1220 1220 [ ) 1220
4245 3430 1825 3175 2360 7390 8460 1220 1220 [ ) 1220
4395 3535 1825 3325 2460 7695 8765 1220 1220 [ ) 1220
4550 3635 1825 3480 2565 8000 9070 1220 1220 °o|e0 1220
4700 3735 1825 3630 2665 8305 9375 1220 1220 |0 1220
4855 3840 1825 3785 2765 8610 9680 1245 1220 |0 1220
5005 3940 1825 3935 2870 8915 9985 1270 1220 |0 1220
5160 4040 1825 4090 2970 9220 10290 1295 1245 [ ) 1220
5310 4140 1825 4240 3070 9525 10595 1320 1270 [ N ) 1220
5465 4245 1825 4395 3175 9830 10900 1345 1320 [ N ) 1245
5615 4345 1825 4545 3275 10135 11205 1370 1345 [ BN ) 1270
5770 4445 1825 4695 3375 10435 11510 1395 [ BN ] 1295
5920 4550 1825 4850 3475 10740 11815 1420 o0 1320
6075 4650 1825 5000 3580 11045 12120 1475 o0 1370
6225 4750 1825 5155 3680 11350 12425 1525 o0 1395
6380 4855 1825 5305 3780 11655 12730 1575 o0 1420
6530 4955 1825 3885 11960 13035 [ ) 1475
6685 5055 1825 3985 12265 13335 [ ) 1500
6835 5160 1825 4085 12570 13640 [ N ] 1550

5260 4190 12875 13945 o0 1550

5360 4290 13180 14250 L ) 1575

5465 4390 13485 14555 o0 1600
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Tabela 2 Akumulatory

Seria TSP 1000

Dane techniczne

1.0 1.25 1.25/1.5
\Wymiary komory AA A B C
Ah Ah 700-775 | 840-900 980 1120 1260-1395
Akumulator Ogniwa zgodnie z norma DIN 43536 5 PzS 6 PzS 7 PzS 8 PzS 9 PzS
Napiecie Vv 48 48 48 48 48
6.3 Ukfad ogniw B B B B A
' Ditugos¢ maks. mm 1130 1130" 1130* 1130"
Dtugos¢ zalecana mm 1035 1035 1035 1035 [ 1130*
Komora akumulatora Szerokos¢ maks. mm 543 627 714 857
Wysokosc mm 787 787 787 787
Komora akumulatora - - - - [ -
6.5 | Masa akumulatora Minimalna kg 1065 1245 1425 1610
* Aby uzyskac szczegdtowe rysunki, nalezy skontaktowac sie z firmg Crown.
Tabela 3 Rozmiar korytarza przecinajacego
6.3 | Komora akumulatora | TN /TF AA A B C D
1.9 | Rozstaw osi TN/TF 1950 2035 2120 2265 2435
4.20 D'.”|9°| $¢ od czola TN/ TF 2635 | 2720 | 2805 | 2950 | 3115
4.35 | Promien skretu TN/ TF 2250 2335 2420 2565 2735
4.19 | Dlugos$é catkowita TN/ TF 3600 3685 3770 3915 4080
1200 mm = szerokosc | 800 mm - dugosé | CzeS¢ | aqs7 | 4032 | 4117 | 4262 | 4432
. tadunku tadunku do
4.34 | Wymiary fadunku 1200 mm — szerokosé | 1200 mm — diugosé | obsiugi
narzucane przez wy- 9 9| 4132 | 4217 | 4302 | 4447 | 4617
. tadunku tadunku tadunku Maszt
miary korytarza 800 mm — szerokos¢ | 1200 mm — dfugosé | 585
MM = S26IOKOSC mm = diugose 4071 | 4156 | 4241 | 4386 | 4586 | TN/TF
tadunku tadunku
4.19 | Dlugos$¢ catkowita TN/ TF 3700 3785 3870 4015 4180
1200 mm — szerokos¢ | 800 mm — diugosc Czesc 4039 4124 4909 4354 4504
. tadunku tadunku do
4.34 | Wymiary tadunku 15 00 o okos6 | 1200 mm — dlugosé | obsiugi
narzucane przez wy- 9 9 4225 4310 4395 4540 4710
miary korytarza tadunku tadunku tadunku
800 mm — szerokosé | 1200 mm — diugosé 685 4168 | 4953 | 4338 | 4483 | 4653
tadunku tadunku
1.9 |Rozstaw osi T 2040 2125 2210 2355 2525
4.0 |Dlugoscodczofa o 2750 | 2835 | 2920 | 3065 | 3230
4.35 | Promien skretu T 2340 2425 2510 2655 2825
4.19 | Dlugosé catkowita T 3715 3800 3885 4030 4195
1200 mm —sz6rokosc | 800 mm —dugosS | CzeS¢ | yo5q | 4144 | 4200 | 4374 | 4544
. tadunku tadunku do
4.34 | Wymiary fadunku 1200 mm — szerokos¢ | 1200 mm — diugos¢ | obstugi
narzucane przez wy- 9 9 4245 4330 4415 4560 4730
miary korytarza tadunku tadunku tadunku
— — — = Maszt TTl
800 mm — szerokosé | 1200 mm — diugosé 585 4185 1070 | 4355 4500 4670 asz
tadunku tadunku
4.19 | Dlugos$é catkowita T 3815 3900 3985 4130 4295
_ L4 _ 1 C éé
1200 mm — szerokos¢ | 800 mm — diugosc 28 4150 4037 4399 4467 4637
4.34 | Wymiary tadunku fadunku fadunku do i
: 1200 mm — szerokosé | 1200 mm — diugosé | obstugi
nmai;zrl;ckaonrst z:zzz wy tadunku tadunku *a%%rék“ 4339 4424 4509 4654 4824
800 mm — szerokos¢ | 1200 mm — dtugosc 4083 4368 4453 4598 4768
tadunku tadunku

* Wymiary korytarzy przecinajacych uwzgledniaja odlegtos¢ bezpieczenstwa rdwng 200 mm zgodnie z norma VDI 2198. Aby zapewni¢ mozli-
wos¢ szybkiej zmiany korytarzy, nalezy doda¢ 300 mm

Tabela 4 Rama przesuwu poprzecznego i rozstaw widet

Srerokosd 1220 Szerokosé kabiny mm 1220 1045 1270 1095 4262 4432
17 r:;ro ?zs:suwu 1320 Szerokosé kabiny mm 1320 1345 1370 1395 14207 1445
: . fz'zczne . 1475 Szerokosc kabiny mm 1475 1500 1525 1550 1575 16007
pop 9 1625 Szerokosc kabiny™ mm 1625 1650 1675 1700 1725 1750
Dtugosc czesci do obstugi Szerokos¢ .
tadunku Karetki Teleskopowe Nieteleskopowe
Zewnetrzny rozstaw od 585. do 1370 Czgs¢ do mm 760 od 550 do 760 od 380 do 760
4.25 | obstugi tadunku
widet od 740 do 1370 Czesé do
(standard) . e mm 1065 od 850 do 1065 od 380 do 1065
obstugi fadunku
0d 890 do 1370 Czgsc do mm 1370 od 1155 do 1370 od 380 do 1370
obstugi fadunku

* Rozszerzenie podestu na srubach 50 mm jest dodawane po obu stronach podestu.
** Rzeczywista kabina ma szerokos¢ 1475 mm z przedtuzeniem podestu o 75 mm.
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Wyposazenie standardowe

1.
2.

System operacyjny Gena
Uktad elektryczny 48 V z bez-
piecznikiem

Silniki AC podnosnika, trakeyj-
ny i sterowania

Potaczenie funkcji podnosze-
nia masztu gtéwnego i masztu
pomocniczego

System kontroli trakcji OnTrac
zapobiegajacy poslizgom
Reczne wykrywanie przewodu
(z opcjonalnym prowadzeniem
indukcyjnym)

Zintegrowany osprzet Info-
Link ***

e Czytnik kart Smart
e Czujniki uderzen (2)
e Radio Wi-Fi
kacznosc*

e Radio komdrkowe

e Bezprzewodowe aktualiza-
cje oprogramowania wozka

e Bezprzewodowe gromadze-
nie danych o wozku

e Ustawienia bezprzewodowe
typu push

7-calowy kolorowy ekran do-

tykowy z mocowaniem RAM

oraz zintegrowanym gtosni-

kiem

e Optycznie potaczony po-
jemnosciowy ekran dotyko-
wy 0 grubosci 2 mm

e Zintegrowane przyciski na-
wigacyjne do zastosowan
w chtodni

e Ponad 40 dostepnych
jezykow
e |kony stanu pojazdu

e Konfigurowalny pulpit
z widzetami

— Stoper

— Wskaznik rozt. akumula-
tora

— Wskaznik potozenia kie-
rownicy / Prowadzenie
indukcyjne

— Licznik motogodzin
— Wysokosc/ciezar
— Zegar

— Licznik kilometrow

— Monitor danych
0 udzwigu

— Wybor strefy

— System automatyczne-
go pozycjonowania*

— Kalkulator

aby zobaczy¢ wiecej.

10.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

e Tryby osiagow

e Przypomnienia o bezpie-
czenstwie

o Kalibracje krok po kroku

e Ulepszona diagnostyka ser-
wisowa z historig przecho-
wywania

* Tryb konserwaciji

e |ista kontrolna ogledzin

* Swiatlo stroboskopowe

uderzenia i ostrzezenia o
uderzeniach**

ek

Skk

Diagnostyka podczas urucha-
miania i w trakcie pracy

. Liczniki godzin obstuguja silnik

trakeyjny, silnik hydrauliczny,
silnik kierowania i czas pracy
(przyrosty, gdy aktywny jest
ktorykolwiek z poprzednich
trzech).

Regulowane krzywe predkosci
i maksymalne predkosci jazdy
Liniowa regulacja wysokosci
stopniowo zmniejsza pred-
kos¢ jazdy w miare podnosze-
nia podestu.

Programowalne odciecia

podnoszenia/opuszczania z

obejsciem

o Wybor strefy pozwala na
ograniczenie odciecia pod-
noszenia/opuszczania z
podziatem na 3 oddzielne
strefy.

Inteligentny uktad hamowania
taczy w sobie optymalng ilos¢
tarcia i hamowania silnikiem.
Inteligentny uktad kierowniczy
automatycznie zmniejsza
predkosc jazdy w zakretach i
zapewnia ptynne, elektronicz-
ne kierowanie.

Fotel MoveControl

e \W pemi zintegrowane stero-
wanie prawa i lewa reka

e Pokretto nawigacyjne wy-
Swietlacza na lewym panelu
sterowania

e Umozliwia prace w pozy-
cjach -20, 0, 60 90 stopni.

¢ Niezalezne obracanie fotela

® Praca w pozyciji siedzacej
lub stojacej

® Regulacja wysokosci 190
mm (fotel i podtokietniki)

e Regulacja pozycji podtokiet-
nikow

e Zintegrowany czujnik dfoni

Maszt MonolLift zapewnia opty-

malna stabilnos¢ na wysokosci i

doskonafg widocznosc.

Seria TSP 1000

19

20

21

** Na ekranie z opcjonalng funkcjg systemu automatycznego pozycjonowania.
*** Funkcjonalne z aktywnym planem ustug InfoLink.

. Wytrzymata jednostka nape-
dowa

e Fatwe w demontazu stalo-
we drzwiczki i pokrywy

¢ Dostep do akumulatora od
gory

e Dioda LED koloru pomaran-
czowegomigajaca

e Zdejmowana ostona kierow-
nicy

e Panel umieszczony na
jednostce napedowej do
serwisu funkcjonalnosci
podnoszenia / opuszczania

® Reczne zwalnianie zaworu
opuszczania umieszczone
na jednostce napedowej

e Rolki akumulatorowe
o $rednicy 70 mm

e Ztacze akumulatora SB 350

e Okablowanie oznakowane
kolorami

e Poliuretanowa, wytrzymata
oponanapedowa

. Podest o duzej wytrzymatosci

e Solidne porecze przednie i
boczne drzwi na zawiasach

® Plynne i taczone sterowa-
nie jazda, podnoszeniem /
opuszczaniem, przesuwem
bocznym i obracaniem

e Fotel MoveControl

¢ Mata podtogowa klasy
premium

e Zintegrowana rura
Work Assist

¢ \Wentylator operatora
o dwdch predkosciach

e Podwdjne, gérne Swiatta
koputowe LED

e Podwdjne, regulowane,
godrne swiatta robocze LED

e Regulowane lusterko
wsteczne

e Amortyzujaca tasma
i uprzaz
e Stacyjka
e Klakson
e Gniazdo akcesoriow 12 V
e Ztacze USB do tadowania

¢ Wiele pojemnikow do prze-
chowywania

e Czesciowa gorna ostona
z pleksiglasu

. Mapy InfoPoint

Informacje techniczne

Wyposazenie dodatkowe

1.

Prowadzenie indukcyjne i/lub
szynowe

Sterowanie na koricu
korytarza

Rozwigzania pdtautomatyczne
e Ograniczenie Auto Fence

e Uktad pozycjonowania auto-
matycznego wykorzystujacy
Auto Fence

Maszt TF zapewniajgacy peme,

swobodne podnoszenie lub

trzystopniowy maszt (TT)
zapewniajacy najlepsza wy-
sokos¢ po ztozeniu i petne,
swobodne podnoszenie

Jednostka napedowa / Gtéw-
narama

e Komora akumulatora ,,AA”,
LA”,,B” lub ,C”

e Stabilizatory do wozkow
z prowadzeniem indukcyj-
nym < 13485 mm

® Mozliwos¢ wyboru szeroko-
$ci catkowitej (OAW), w od-
stepach co 25 mm

¢ Niebrudzace kota napedo-
we i nosne

® Rdzne Swiatta stroboskopowe

« Swiatlo podfogowe — niebie-
skie

¢ Wytacznik ustalacza akumu-
latora

e Obstuga akumulatorow lito-
wo-jonowych V-Force

e Obstuga ogniw paliwowych

Podest

e Wydtuzone czesci do ob-
stugi tadunku i szerokosci
karetki

¢ Widty teleskopowe o stan-
dardowym profilu, nisko-
profilowe teleskopowe lub
nieteleskopowe

® Przechylana karetka widet
(tylko widty inne niz telesko-
powe)

e Uchwyty Zrédta zasilania
oraz mocujgce do ztaczy
WMS

e Szyby przednie i tylne

e Gasnica

® \Waska porecz przednia

e Bezkluczykowy dostep
uzytkownika

e Sktadane podtokietniki

* Wozki widtowe firmy Crown z Gena OS to produkty potaczone. Odwiedz strone crown.com, aby zapoznac sie z polityka wykorzystania danych,
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7. Pakiety ekologiczne
e Kategoria UL EE

e Przystosowanie do pracy
w chtodniach

e Zamknieta kabina —
ogrzewana

8. Akcesoria Work Assist
¢ Drugi wentylator

e Drugi zestaw lamp robo-
czych LED

e Podktadka z klipsem
i zaczep

e Ptytka (do mocowania RF)

® Regulowany system moco-
wania ramienia

System operacyjny Gena
Sprawdzona zintegrowana struk-
tura sterowania firmy Crown ufa-
twia obstuge wykonywang przez
operatoréw, technikdw serwiso-
wych i kierownikéw. Zintegrowany
sprzet InfoLink umoZzliwia bezpro-
blemowe witaczenie rozwigzania
telematycznego do zarzadzania
flotg firmy Crown.

System operacyjny Gena monito-
ruje sygnaty wejsciowe ze wszyst-
kich czujnikéw poktadowych i
natychmiast reaguje na systemy
sterowania wdzka, zapewniajac
bezpieczna i zoptymalizowana
wydajnosé. Wszystkie moduty
sterujace ciagle komunikuja sie
za posrednictwem magistrali

CAN (Control Area Network),
dzieki czemu informacje w czasie
rzeczywistym sg stale dostepne
dla systemu.

Standardowe funkcje bezpieczen-
stwa i wydajnosci jeszcze bardziej
zwiekszajg pewnosé oraz produk-
tywnos¢ operatora, podnoszac
wydajnosé w zastosowaniach
zwigzanych z waskimi korytarza-
mi. Komunikacja wézka z uzyt-
kownikiem w czasie rzeczywistym
za posrednictwem wyswietlacza
Gena zapewnia niezrownane do-
Swiadczenie z dostepem do wielu
danych. Funkcja bezprzewodo-
wego pobierania oprogramowania
sprzetowego zapewnia tatwg ak-
tualizacje systemu operacyjnego
Gena bez koniecznosci korzysta-
nia z telefonu lub laptopa.

7-calowy ekran dotykowy
Pojemnosciowy ekran dotyko-
wy Klasy przemystowej oferuje
intuicyjne menu i konfigurowal-

ne widzety, ktdre zwiekszaja
zaangazowanie operatora,
produktywnos¢ i Swiadomos¢
sytuacyjna. Duze, kolorowe grafiki
na ekranie zapewniajg ulepszony
interfejs wizualny, a zintegrowany
gtosnik generuje unikalne dzwieki
charakterystyczne dla komunikaciji
na ekranie.

Ekrany oferuja takze pomoc
kontekstowa, w tym alerty, zau-
tomatyzowang pomoc oraz dane
dynamiczne w czasie rzeczywi-
stym. Komunikaty przypominajace
o bezpieczenstwie i lista kontrolna
z wizualnymi wskazéwkami*
zapewniajg wyjatkowe w branzy
mozliwosci, ktére zwiekszaja sku-
tecznosé szkolenia operatordw.
Udoskonalone menu serwisowe
umoZliwia przegladanie réznych
danych wejsciowych i wyjscio-
wych woézka podnosnikowego
oraz kalibracje krok po kroku z
odczytami napiecia, co poma-

ga przyspieszy¢ rozwigzywania
problemdw. Technicy moga
szybko uzyskac¢ dostep do historii
serwisowania, konfigurowaé
parametry wydajnosci oraz wig-
czac i wylgczaé funkcje wozka za
posrednictwem wyswietlacza.

Uklad elektryczny

Wytrzymaty 48-woltowy system
zasilania zapewnia niezréwnana
wydajnos¢ wozka podnosniko-
wego. Silniki AC podnoszenia

i jazdy zapewniajg doskonata
kontrole przy niskich predkosciach
i najlepsza w branzy wydajnosc
przy najwyzszych predkosciach.
Wszystkie funkcje wozka sa
monitorowane i kontrolowane
przez system operacyjny Gena.
Wszystkie z dziewieciu mi-
kroprocesorowych modutéw
sterujgcych rozmieszczonych

w réznych miejscach wozka sg

w ciggtej komunikacji ze sobg,
zapewniajgc niezrownany stopien
kontroli. Trwate, potprzewodni-
kowe enkodery i czujniki efektu
Halla zastosowano tam, gdzie to
konieczne, do wykrywania para-
metrow operacyjnych. Potrzebna
tylko dwdch stycznikdw, co znacz-
nie zmniejsza liczbe elementow
ulegajgcych zuzyciu. Okablowanie
oznaczone kolorami i wyjgtkowy
system InfoPoint firmy Crown
ograniczaja przestoje, zapewniajac
jasne wskazoweki dla technika ser-
wisowego.

* Funkcjonalne z aktywnym planem ustug InfoLink.
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Podest operatora

Objety wieloma patentami fotel
MoveControl zapewnia operato-
rowi niespotykany dotad poziom
elastycznosci. Fotel mozna usta-
wi¢ pod katem -20, 0, 60 lub 90
stopni, w potozeniu najbardziej
produktywnym dla operatora.

Dno fotela i oparcie obracaja sie
niezaleznie, co zapewnia dodatko-
wa mobilnos¢. Dno fotela mozna
podnies¢, aby zapewni¢ miekkie
oparcie dla stojacego operatora.
Wysokos¢ fotela mozna regulowacd
w zakresie 190 mm.

Elementy sterujgce wszystkimi
funkcjami roboczymi sa wygodnie
rozmieszczone w podtokietnikach
foteli. Elementy sterujgce sg za-
wsze ustawione w spojny sposob,
niezaleznie od orientaciji siedze-
nia. Podtokietniki majg réwniez
standardowa funkcje obrotu lub
opcjonalng mozliwosé podniesie-
nia, aby umozliwi¢ swobodne po-
ruszanie sie po podescie. Kontrolki
wielozadaniowe rozmieszczono

w taki sposdb, ze operator moze
obstugiwac duza liczbe funkcji
mieszanych. Prawa reka steruje
jazda, gtdwnym podnoszeniem i
opuszczaniem oraz funkcjami ob-
rotu, podczas gdy lewa reka steru-
je pomocniczym podnoszeniem /
opuszczaniem, obracaniem, a tak-
ze ma dostep do standardowego
pokretta nawigacyjnego wyswie-
tlacza, ktdre utatwia sterowanie
wyswietlaczem wadzka z siedzenia.
Rece sg wykrywane za pomoca
wigzek Swiatta podczerwonego,
podczas gdy stopy aktywujg duze,
ptaskie czujniki w podtodze.
Obszerna podfoga pokryta jest
mata klasy premium, zapewniajac
optymalny komfort. Inne udo-
godnienia dla operatora obejmuja
szereg akcesoriow Work Assist,
takich jak dwubiegowy wentylator,
dwa swiatta robocze LED umiesz-
czone w gornej osfonie oraz dwa
gorne swiatta koputowe LED.
Dodatkowe akcesoria Work Assist
mozna réwniez zamontowad na
standardowej pionowej rurze Work
Assist lub na jednej ze standardo-
wych rur wbudowanych w gérna
ostone. Liczne schowki zapewnia-
ja duzo miejsca na rzeczy osobiste
i narzedzia. Standardowe 12-wol-
towe gniazdo akcesoriow i 5-wol-
towy port USB o natezeniu 2,1 A
zapewniajg dodatkowe zasilanie
urzadzen elektronicznych.

Informacje techniczne

Stopy i prawa reka operatora mu-
szg znajdowac sie w prawidfowej
pozycji roboczej, aby funkcije jazdy
i podnoszenia gldwnego dziataty.
Aby korzystac z funkcji czesci

do obstugi tadunku, lewy czujnik
reczny musi zostac¢ aktywowany.
Bramki musza by¢ rdwniez za-
mkniete podczas ruchu wozka z
napedem. Wdzek mozna zatrzy-
mac, uruchamiajac jeden z dwdch
obstugiwanych noznie hamulcow
roboczych o wymuszonym dziata-
niu lub przez odwrdcenie kierunku
silnika jezdnego w celu zastoso-
wania ptynnego hamowania prze-
ciwpradowego.

Jednostka napedowa

Wytrzymata jednostka napedo-
wa zostata zaprojektowana pod
katem rdwnomiernego roztozenia
naprezen fadunku podczas pobie-
rania i odktadania palet. Stalowe
drzwi i ostony chronig elementy
uktadu elektrycznego oraz hydrau-
licznego przed wptywem srodo-
wiska roboczego i wtargnieciem
0sob. Wszystkie ostony mozna
tatwo zdjg¢ za pomoca zaledwie
kilku narzedzi. Solidne ptozy moz-
na fatwo regulowac i wymieniac.
Akumulatory sa obstugiwane przez
gorny panel dostepu do akumula-
tora, ktéry mozna tatwo odchylic.

Maszt MonolLift

Kotysanie sie podniesionego ta-
dunku i wychylanie boczne sg zmi-
nimalizowane dzieki zastosowaniu
konstrukcji masztu o zamknietym
przekroju poprzecznym. Walco-
wane belki dwuteowe, spawane w
sposob ciagty z uformowana piyta,
tworza maszt o petnej dtugosci i
gtebokim przekroju, ktéry réwnie
dobrze wytrzymuije obciazenia z
przodu i z boku. Sitowniki pod-
noszace, weze, kable i taricuchy
w maszcie sg chronione przed
Srodowiskiem roboczym, lecz sa
tatwo dostepne dla celdw ser-
wisowych. Wbudowane czujniki

w gtéwnym maszcie wykrywaja
luz taricucha i wytaczaja gtéwne
funkcje opuszczania, opuszczania
pomocniczego, obrotu i przesuwu
poprzecznego. Szklane okno w
tylnej czesci podestu zapewnia
dodatkowa widocznos¢ nad od-
stawianymi elementami.



Uproszczony ukiad
hydrauliczny

Ukfad hydrauliczny zaprojektowa-
no tak, aby zapewnic¢ najlepsza w
branzy wydajnos¢ dzigki uprosz-
czonemu podejéciu obejmujgcym
mniej czesci, mniej potaczen i
mniej wezy. Maszt / wysiegniki
(ramy gtéwnej) mozna catkowicie
odtgczy¢ od jednostki napedowe;j
bez odfgczania jakichkolwiek
potaczen hydraulicznych. Nie
tylko fatwiej jest wtedy rozebrac
wozek do transportu, lecz uktad
hydrauliczny jest takze odizolo-
wany od uktadu elektrycznego,
dzieki czemu olej i inne zanie-
czyszczenia nie maja wptywu na
dziatanie. Wszystkimi funkcjami
hydraulicznymi steruja tylko dwa
bloki rozdzielaczy - jeden w ramie
gtéwnej, a drugi w czesci do ob-
stugi tadunku.

Jeden duzy silnik prgdu zmienne-
go (AC) zapewnia wystarczajaca
moc do podnoszenia gtdwnego,
podnoszenia pomocniczego,
przesuwu poprzecznego, obra-
cania i wysuwania widet. Uktady
hydrauliczny i elektryczny wspot-
pracuja ze soba, zapewniajac
doskonatg kontrole nad czescia
do obstugi fadunku i umozliwiajac
ptynne i bezpieczne manipulo-
wanie tadunkami. Wspotczynniki
przyspieszenia i maksymalne
predkosci funkcjonalne mozna
zaprogramowac odpowiednio

do zastosowania. Gtowne funk-
cje podnoszenia i podnoszenia
dodatkowego, a takze gtéwne
funkcje opuszczania i dodatkowe
funkcje opuszczania mozna tg-
czy¢, zapewniajac lepsza kontrole.
Regeneracyjny system opuszcza-
nia odzyskuje energie przy kaz-
dym opuszczaniu. Poprawia to
zywotnos¢ zmianowa i ogranicza
liczbe wymian akumulatora.
Reczny zawdr opuszczania,
umieszczony w jednostce nape-
dowej, pozwala na opuszczenie
podestu z podfoza. Widly mozna
przywrécié do pozycji wyjsciowej
przed opuszczeniem.
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Ukiad trakcyjny

Masywny silnik trakcyjny pradu
zmiennego (AC) i powigzany z
nim zespot napedowy zapew-
niaja niezréwnane maksymalne
predkosci jazdy i precyzyjne
sterowanie przy niskich predko-
Sciach. Szybkosc przyspieszania
i zwalniania mozna zaprogra-
mowac w celu dopasowania do
zastosowania, a zmiany kierunku
sa ptynne i natychmiastowe. Do-
stepnych jest wiele programoéw z
mozliwoscig wyboru predkosci,
aby zmaksymalizowac bez-
pieczenstwo i produktywnoscé.
Chociaz wiele czynnikdw, takich
jak kierunek jazdy, wysokos$cé
podestu, potozenie widet oraz to,
czy praca w trybie prowadzenia
indukcyjnego majg wptyw na
predkosé, maksymalna predkosé
jazdy jest osiagana w kierunku
jednostki napedowej przy siedze-
niu ustawionym pod katem 90
stopni. Predkosci maksymalne sg
stopniowo zmniejszane w miare
podnoszenia podestu.

Opatentowany system kontroli
trakcji OnTrac zapobiegajacy
poslizgom monitoruje dynamike
wozka, optymalizuje site pocia-
gowa, zmniejsza buksowanie kot
podczas przyspieszania, zapo-
biega blokowaniu kot podczas
hamowania i moze wydtuzy¢
zywotnos¢ opon. Poprawia on
wydajnosc¢ jazdy na mokrej na-
wierzchni, w migjscach o wyso-
kim zapyleniu lub podczas pracy
w chtodni.

Inteligentny ukiad
hamowania

Inteligentny uktad hamowania taczy
zmienne hamowanie silnikiem z trzy-
stopniowym hamulcem ciernym,
aby zoptymalizowac bezpieczen-
stwo i komfort operatora. Warunki
pracy, takie jak predkosc¢ wdzka,
kierunek jazdy, wysokos¢ i ciezar na
widtach oraz masa wdzka sg brane
pod uwage przy uruchamianiu ha-
mulcéw. Ponadto zminimalizowano
uzycie hamulca ciernego, co wydtu-
za jego zywotnosce.

System zarzadzania jakoscia speinia

1SO 9001 |vymagania normy w zakesie projektu.
rozwoju, produkji, sprzedazy i wsparcia
produktu w branzy pojazdow przemysiowych.
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Chociaz hamulec gtéwny jest za-
wsze dostepny dla operatora za
posrednictwem dwdch pedatéw
podfogowych, operator moze
zdecydowac o kontrolowanym
zatrzymaniu wozka, zmieniajac
kierunek sterowania jazda (hamo-
wanie przeciwpradowe).

Inteligentny ukiad kierow-
niczy

W petni elektroniczny uktad kie-
rowniczy AC zapewnia ptynne i ta-
twe manewrowanie. Maksymalna
predkos¢ jazdy wézka zmniejsza
sie, gdy kat skretu kierownicy
jest wiekszy niz dziesie¢ stopni.
W miare zwigkszania kata skretu
wystepuje dalsze obnizenie pred-
kosci. To inteligentne podejscie
zapewnia bezpieczenstwo i kom-
fort operatora.

Czes¢é do obstugi tadunku

Karetka widet obraca sie 0 180°,
umozliwiajgc podnoszenie i od-
ktadanie z dowolnej strony lub z
przodu wozka. Potozenie widet
jest stale monitorowane, aby
umozliwi¢ bezpieczna, ptynna i
produktywna prace. Funkcje ob-
stugi widet mozna taczy¢ ze soba
w celu umozliwienia jednoczesnej
obstugi, co znacznie poprawia
produktywnos¢. Funkcja auto-
matycznego ruchu obrotowego
automatycznie przesuwa i obraca
widty, jednoczesnie utrzymujac
palete centralnie w korytarzu.
Rozstaw widet mozna stopniowo
regulowac, a dostepne sa dwa
rodzaje widet — teleskopowe lub
nieteleskopowe. Widty teleskopo-
we wysuwaja sie automatycznie
podczas funkgji przesuwu lub
mozna je wysuwac recznie za po-
moca standardowego przycisku
sterowania recznego. Dostepne
s3 rowniez programowalne ogra-
niczenia wysokosci podnoszenia
i opuszczania. W razie potrzeby
operator moze obejs¢ ogranicze-
nia opuszczania i podnoszenia.
Sitowniki podnoszacy, weze
hydrauliczne i kable elektryczne

CRaWn

Informacje techniczne

sg chronione w profilu konstrukcji
lub za zdejmowanymi ostonami.
Pionowe wyréwnanie boczne
masztu pomocniczego jest utrzy-
mywane przez zebatki i zebniki.

Kota i opony

Duze, poliuretanowe nasuwane
kota nos$ne o wysokiej nosnosci
maja Srednice 355 mm x 205 mm
szerokosci. Poliuretanowa opona
napedowa o duzej wytrzymatosci
ma srednice 406 mm x 170 mm
szerokosci. Kota prowadzace

do prowadzenia szynowego
maja $rednice 150 mm x 50 mm
szerokosci.

Opcje urzadzenia
ostrzegawczego

Alerty dzwiekowe

Kwestie bezpieczenstwa i zagro-

zen powigzane z dzwigkowymi

alarmami w ruchu:

e Jednoczesna emisja wielu
alarméw moze powodowad
dezorientacje.

e Nadmierne uzycie alarméw
powoduije, ze pracownicy
przyzwyczajaja sie do nich,

a nastepnie je ignoruja.

e Operator moze zrzucié odpo-
wiedzialnos$¢ za stosowanie
Srodkow ostroznosci na prze-
chodnidw.

* Moze powodowac rozdraznie-
nie operatoréw i przechodniow.

Inne dostepne opcje

Aby uzyska¢ dodatkowe opcje,
nalezy skontaktowac sie z zakta-
dem produkcyjnym.

Podane wymiary i osiagi moga
sie roznic¢ ze wzgledu na tole-
rancje produkcyjne. Parametry
uzytkowe podano dla przecietnej
wielkosci pojazdu i zaleza one
od masy, stanu pojazdu, jego
wyposazenia oraz warunkow w
miejscu pracy. Produkty i specy-
fikacje firmy Crown moga ulegac
zmianom bez powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

WWW.Crown.com



