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Seria RT 4000 Wozek paletowy dla
operatora jezdzgcego
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RT 4000 Seria

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 |Model RT 4020-2.0 RT 4040-2.0
% 1.3 |Naped elektryczny
g 1.4 | Typ operatora Stojacy Siedzacy
.g 1.5 | Udzwig Q t 2,0 2,0
-.g 1.6 | Srodek cigzkosci c mm patrz tabela 1
B 1.8 | Odlegtos¢ tadunku w potozeniu podniesionym X mm patrz tabela 1
1.9 |Rozstaw osi w potozeniu podniesionym y mm patrz tabela 1
21 Masa bez akumulatora kg patrz tabela 1
g 2.2 |Obciazenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg patrz tabela 1
2.3 |Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg patrz tabela 1
3.1 Typ ogumienia Vulkollan
3.2 | Rozmiar kot przod mm @250 x 75
- 3.3 | Rozmiar kot tyt mm @82 x100
§ 3.4 |Kota dodatkowe koto samonastawne mm 2x D125 x 54
© 3.5 |Kota liczba (x=napedzane) przod/tyt 1x + 2/2
3.6 |Rozstaw kot przod b1o mm 472 642
3.7 |Rozstaw kot tyt b11 mm 370
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3 mm 211
4.8 |Wysokos¢ stanowiskal/siedzenia operatora h7 mm 298 1051
4.9 |Wysokos¢ kierownicy |w pozycji jazdy h14 mm 1302 1347
4.15 |Wysokos¢ widet wysokos$¢ widet h13 mm 86
4.19 |Dlugos¢ catkowita ident. w potozeniu podn./opusz. 11 mm patrz tabela 1
o 4.20 |Dlugos¢ do czota widet |ident. w potozeniu podn./opusz. 12 mm 876 906
-g 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1 mm 780 950
%‘ 4.22 |Wymiary widet gr.xsz. xdt.| mm patrz tabela 1
4.22a | Dlugos¢ zebow widet mm patrz tabela 1
4.25 | Szerokos¢ na widtach bs mm patrz tabela 1
4.32 | Przeswit nad podtozem | $rodek rozstawu osi m2 mm 35
434 |ronocsgor  |(eo0xiz0omm) wpolespocn. | At | M 2277 2323
4.35 |Promien skretu w potozeniu podniesionym Wa mm patrz tabela 1
5.1 | Predkos¢ jazdy z / bez fadunku km/h 9,0/12,5
_ | 5.2 |Predkos¢ podnoszenia |z /beztadunku m/s 0,05/0,08
% 5.3 |Predkos¢ opuszczania |z / bez tadunku m/s 0,05/0,08
© 5.8 |Maks. pochylenie z / bez fadunku, znam. moc 5 min % 8/24
5.10 |Hamulec gtéwny elektryczny
6.1 | Silnik jezdny S2 60 min klasa H kW 4.0
6.2 | Silnik podnos$nika 15% przy S3 kW 1.3
- 6.3 | Akumulator wg DIN 43535 B A
ﬁ(% 63 |Maks. wymiary Sgé-rfx o 284x624x627 273x830x627
komory akumulatora wys. (288x628x784) (277x835x784)
6.4 |Napiecie akumulatora 2 | pojemno$¢ nominalna K5 V/Ah| 24/315-375 (420-465) 24 | 420-465 (560-620)
6.5 |Masa akumulatora 2 min./maks. kg 284/309 (402/418) 355/389 (502/522)
10.7 |Poziom dzwieku wg EN 12053 dB(A) 62

1 Obliczenie AST zostato wykonane przy zatozeniu standardowej konfiguracji wézka z widtami o dtugosci 1150 mm i zebami widet o dtugos$ci 368 mm
2 W przypadku opcjonalnej wiekszej komory akumulatora zastosowac¢ wartosci podane w nawiasach
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Tabela 1 — Maszt
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Dane techniczne

1.2 |Model RT 4020
1.6 | $rodek ciezkosci c mm| 500 | 600 | 600 | 700 | 800 | 800 | 800 | 1000 | 1000 | 1200 | 1200
1.8 | Odlegtosé fadunku ' | w poloz podn.| x mm| 757 | 907 | 957 | 1157 | 1357 [ 1032 | 995 | 1432 | 1395 | 1832 | 1795
1.9 |Rozstaw osi w poloz podn.| y mm | 1456 | 1606 | 1656 | 1856 | 2056 | 1731 | 1694 | 2131 | 2004 | 2531 | 2494
21 |Masa bez akum. kg | 687 | 692 | 694 | 700 | 727 | 727 | 727 | 753 | 753 | 778 | 778
z tadunkiem | przod | kg | 857 | 901 | 954 | 1031 | 1105 | 800 | 758 | 974 | 943 | 1098 | 1073
2.2 | Obciazenie osi
z tadunkiem | tyt kg | 1830 | 1791 | 1740 | 1669 | 1622 | 1927 | 1969 | 1779 | 1810 | 1680 | 1705
bez tadunku | przod | kg | 504 | 518 | 523 | 539 | 563 | 532 | 528 | 569 | 565 | 599 | 596
2.3 | Obciazenie osi
bez tadunku | tyt kg | 183 | 174 | 171 | 161 | 164 | 195 | 199 | 184 | 188 | 179 | 182
4.19 | Dlugosé catkowita 11 mm| 1876 | 2026 | 2076 | 2276 | 2476 | 2476 | 2476 | 2876 | 2876 | 3276 | 3276
4.22 | Dlugosé widet | mm | 1000 | 1150 | 1200 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 2000 | 2000 | 2400 | 2400
4.22 | Wymiary widet gr. X sz.| mm 60 x 170 60 x 182
4.22a| Dlugosé zebow widet mm| 368 ‘ 368 ‘ 368 ‘ 368 ‘ 368 | 693 * [730 ** 693 * [730 **| 693 * [ 730 **
4.25 | Szerokosé na widfach mm 540/ 520 / 560 / 670 550 / 530 / 570 / 680
4.35 | Promien skretu * w pooz podn.|Wa | mm 1634‘1784‘1834‘2034‘2234 1909‘1872‘2309‘2272‘2709‘2672
1.2 |Model RT 4040
1.6 | $rodek ciezkosci c mm| 500 | 600 | 600 | 700 | 800 | 800 | 800 | 1000 | 1000 | 1200 | 1200
1.8 | Odlegtosé fadunku ' | w poloz podn.| x mm| 757 | 907 | 957 | 1157 | 1357 [ 1032 | 995 | 1432 | 1395 | 1832 | 1795
1.9 |Rozstaw osi' w potoz podn. |y mm | 1488 | 1638 | 1688 | 1888 | 2088 | 1763 | 1726 | 2163 | 2126 | 2563 | 2526
2.1 Masa bez akum. kg | 752 | 757 | 759 | 765 | 792 | 792 | 792 | 818 | 818 | 843 | 843
ztadunkiem | przod | kg | 905 | 949 | 1002 | 1080 | 1154 | 852 | 810 | 1026 | 994 | 1150 | 1125
2.2 | Obciazenie osi
z tadunkiem | tyt kg | 1847 | 1808 | 1757 | 1685 | 1638 | 1940 | 1982 | 1792 | 1824 | 1693 | 1718
bez tadunku | przod | kg | 556 | 572 | 577 | 593 | 618 | 586 | 582 | 624 | 621 | 655 | 653
2.3 | Obciazenie osi
bez tadunku | tyt kg | 196 | 185 | 182 | 172 | 174 | 206 | 210 | 194 | 197 | 188 | 190
4.19 | Dlugosé catkowita 11 mm | 1906 | 2056 | 2106 | 2306 | 2506 | 2506 | 2506 | 2906 | 2906 | 3306 | 3306
4.22 | Dlugosé widet | mm | 1000 | 1150 | 1200 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 2000 | 2000 | 2400 | 2400
4.22 | Wymiary widet gr.xsz.| mm 60 x 170 60 x 182
4.22a| Dlugosé zebow widet mm| 368 \ 368 \ 368 \ 368 \ 368 | 693 * [730 **| 693 * [730 **| 693 * [730 **
4.25 | Szerokosé na widfach mm 540 / 520 / 560 / 670 550 /530 / 570 / 680
4.35 | Promien skretu ’ w poloz podn.|Wa | mm 1680‘1830‘1880‘2080‘2280 1955‘1918‘2355‘2318‘2755‘2718

' Widty opuszczone + 58 mm
* Tylko z pojedynczym kotem obcigzonym
** Tylko z podwojnym kotem obcigzonym




Uktad elektryczny/akumulatory
24-woltowy ukiad elektryczny

z akumulatorem o nominalnej
pojemnosci od 315 Ah do 465 Ah
(RT 4020) i od 420 do 620 (RT
4040). Akumulator mozna
wyjmowac w poziomie.

Wyposazenie standardowe
1. Bezobstugowy 3-fazowy silnik
pradu zmiennego (AC) firmy
Crown
2. Ukfad hamulcowy e-GEN®
z funkcjg regeneratywnego
i bezciernego hamowania.
Hamowanie mechaniczne
stosowane jest tylko w hamulcu
postojowym
3. Wszechstronny system
sterowania Crown Access 12 3°
» Wyswietlacz LCD
* Bezkluczykowe uruchamianie
za pomocg kodu PIN
+ Diagnostyka podczas
uruchamiania i w trakcie pracy
» Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokadg
podnoszenia
+ 3 profile parametrow jazdy
do wyboru
» Liczniki czasu do
monitorowania réznych
podzespotdéw roboczych
wozka
+ Diagnostyka pojazdu
z mozliwoscig rozwigzywania
probleméw w czasie
rzeczywistym
» Wskaznik kierunku przy
kierownicy
4. Przedziat operatora — RT 4020
» Kierownica praworeczna
* Amortyzowana podtoga
» Wbudowany czujnik obecnosci
» Migkkie wykonczenie
powierzchni do opierania sie
5. Przedziat operatora — RT 4040
+ Kierownica leworgczna
» Regulacja wysokosci podtogi
» Wbudowany czujnik obecnosci
» Amortyzowany winylowy fotel
z regulacjg wagi i ustawienia
przod-tyt
6. Szczelnie zamkniete
elektryczne ztacza firmy Deutsch
7. Wylacznik zasilania
elektrycznego
8. Opony Vulkollan kota
napedzanego, kot
samonastawnych i kot
obcigzonych
9. Pojedyncze kota obcigzone
10. Blokada ruchu na pochytosciach
11. Zigcze akumulatora DIN 160 A
12. Wytrzymaty, wzmocniony
zespot widet
13. Wytrzymate podwozie
z 8-milimetrowym,
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stalowym obrzezem

14. tatwe w demontazu pokrywy
stalowe

15. Stalowa pokrywa akumulatora,
umozliwiajgca tatwy dostep do
akumulatora

16. Inteligentny elektroniczny uktad
kierowniczy z redukcjg
predkos$ci na zakretach

17. Rolki utatwiajgce wsuwanie
widet pod palety/wysuwanie
spod palet

Wyposazenie dodatkowe

1. Kierownica leworeczna
w RT 4020

2. Opcjonalne dtugosci i rozstawy
widet

3. Uktad wysuwania widet na
rolkach z blokada,
bezpieczenstwa

4. tacznik akumulatora
SBE 160 czerwony, SB 175
czerwony, SB 175 szary

5. Prostownik poktadowy
(tylko RT 4020 315-375 Ah)

6. Fotel z materiatu (RT 4040)

7. Wersje opon: gumowe,
bieznikowane gumowe,
Powerfriction lub Supertrac

8. Podwadjne kota obcigzone

9. Przystosowanie do pracy
w chtodniach i zabezpieczenie
przed korozjg

10. Obstuga systemu InfoLink®
11. Oddzielne zasilanie 12 V
12. Zasilanie 24 V
13. Stacyjka lub klawiatura
14. Oparcie tadunku
15. Dzwigkowy sygnat jazdy
16. Spawane oznaczenia na
widtach do umieszczania palet
w poprzek
17. Specjalny lakier
18. Swiatio blyskowe
19. Dodatkowa rura Work Assist
20. Akcesoria Work Assist
» Taca tadunkowa
+ Kieszenie na drobiazgi
» Uchwyt na nap6j
» Uchwyt na worek na $mieci
* Uchwyt na skaner
» Mata, srednia lub duza
podktadka do pisania
z klipsem
+ Uchwyty do terminali WMS
21. Przystosowanie do akumulatora
litowo-jonowego

Uktad elektryczny

Uktad elektryczny pracujacy pod
napigciem 24 V, zarzadzany przez
wszechstronny system sterowania
Access 12 3 firmy Crown.
Praktycznie bezobstugowy silnik
pradu zmiennego zapewnia mocne
przyspieszenie i sterownos¢
niezaleznie od predkosci.

gD

DIN'EN 150 9002
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Jednostka zasilania

Jednostka zasilania, zaprojektowana
z mysla o wymagajacej pracy

w dokach, jest wyposazona we
wzmochnione 8-milimetrowe obrzeze
ostaniajgce zespdt napedowy

i podzespoty kot samonastawnych.
Réwniez akumulator i uktad
podnoszacy sg chronione przez
8-milimetrowe obrzeze.
Zdejmowane pokrywy stalowe
zabezpieczajg wewnetrzne
podzespoty przed uderzeniami,
umozliwiajgc jednoczesnie tatwy

dostep do nich w celach serwisowych.

Stanowisko operatora i elementy
sterujace

Model RT 4020 posiada
opatentowany przetgcznik
bezpieczenstwa paska wejsciowego,
ktéry ostrzega operatora, jesli jego
stopa znajduje sie poza
bezpiecznym obszarem wnetrza
pojazdu. Nadepniecie na pasek
wejsciowy powoduje odtaczenie
napedu, wyemitowanie alarmu
dzwigkowego i wyswietlenie
komunikatu ,PASEK WEJSC.”

na ekranie wozka.

Niski, waski i zaokraglony stopien
umozliwia tatwe wsiadanie

i wysiadanie.

Wyprofilowane wykonczenie
wnetrza w modelu RT 4020
zapewnia migkkg powierzchnie do
opierania sie.

Kierowanie w pozycji bocznej
pozwala zmaksymalizowac
widocznos¢ w obu kierunkach jazdy.
Uchwyty sg pokryte warstwg
uretanu, zapewniajacego izolacje
przed zimnem i drganiami.
Wbudowany przycisk klaksonu
utatwia jego uzywanie.
Ergonomiczne pokretto zmiany
kierunku jazdy obstugiwane
kciukiem umozliwia precyzyjne
kierowanie pojazdem.

Elektroniczny uktad kierowniczy
zwigksza zwrotno$¢ i szybkos¢
reakcji wozka, nawet przy duzym
obcigzeniu. W potaczeniu

z systemem kontroli predkosci
na zakretach elektroniczny uktad
kierowniczy zapewnia
bezpieczenstwo i najwyzsza
efektywnos$¢ prowadzenia.

Wszechstronny system
sterowania Access 12 3°
Technologia Access 1 2 3 firmy
Crown zapewnia optymalne osiagi
i kontrolg nad pojazdem dzigki
interfejsowi komunikacyjnemu

dla operatoréw i technikow
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Informacje techniczne

serwisowych, inteligentnej
koordynacji uktadéw wozka oraz
Uproszczonemu Serwisowi

z zaawansowanymi funkcjami
diagnostycznymi.

Wyswietlacz obejmuje
wszechstronne poktadowe
narzedzie serwisowe, pozwalajace
mechanikom na przegladanie
danych wejsciowych i wyjsciowych
podczas pracy wozka. Diagnostyka
nie wymaga laptopa ani
zewnetrznego narzedzia
serwisowego. Na wyswietlaczu
mozna zobaczy¢ historie kodow
zdarzen, zawierajgcq ostatnie

16 pozycji. Wyswietlacz posiada
wygodny interfejs (liczniki godzin,
poziom natadowania akumulatora,
komunikaty dla operatora, kody
serwisowe), informujacy operatora
na biezaco o wszelkich zmianach
wplywajgcych na dziatanie wozka i
umozliwiajacy wybor sposrod trzech
profili pracy (jesli sg udostepnione).

Przy uzyciu wy$wietlacza mozna
rowniez dostosowac osiagi wozka
do specyfiki pracy lub potrzeb
konkretnego operatora. Ponadto
kazdemu operatorowi mozna
przypisac kod PIN (do 25 kodéw)
oraz jeden z wczesniej
zaprogramowanych profiléw pracy.

Uktad hamulcowy e-GEN®

Moc silnika jezdnego o duzym
momencie obrotowym
wykorzystywana jest do
zatrzymywania wozka oraz
utrzymywania go w bezruchu az do
momentu rozpoczecia jazdy przez
operatora — nawet na pochytych
nawierzchniach. Uktad ten eliminuje
koniecznos¢ regulacji i ogranicza
liczbg zuzywalnych elementow,
zapewniajgc bezobstugowg
eksploatacje przez caty okres
uzytkowania wozka.

Automatyczny hamulec postojowy
wigcza sie po zatrzymaniu wozka

i opuszczeniu go przez operatora
lub po odtgczeniu zasilania.

Przepisy bezpieczenstwa

Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm bezpieczenstwa.
Podane wymiary i parametry
uzytkowe moga odbiega¢ od
rzeczywistych ze wzgledu na
tolerancje produkcyjne. Parametry
uzytkowe podano dla przecigtnej
wielkosci pojazdu i zalezg one

od masy, stanu pojazdu, jego
wyposazenia oraz warunkow

w miejscu pracy. Produkty

i specyfikacje firmy Crown mogg
ulega¢ zmianom bez powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Roding, Niemcy
WWW.Crown.com



