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Seria ESR 1000

Dane techniczne

1.1 |Producent Crown Equipment Corporation
ESR 1020 ESR 1020 ESR 1040 ESR 1040
g |12 |Model 1.4 1.6 ‘ 1.4 ‘ -1.6
*g 1.3 |Naped elektryczny
S [1.4 |Pozycja operatora siedzaca
S 1.5 |udzwig Q t 14 ] 16 | 14 ] 1,6
c§> 1.6 |Srodek ciezkosci c mm 600
18 L. maszt wysuniety X mm 202 187
1.8a Odlegtosc fadunku maszt wsuniety x1 mm patrz tabela wymiarow 6 patrz tabela wymiarow 7
1.9 |Rozstaw osi y mm 1380 1475 1380 1475
- |21 |Masa bez akumulatora kg 1855 20554+
3 |24 .. . przy wysiegniku wysunietym kg patrz tabela wymiaréw 3
> Obciazenie osi —— - —
2.5 przy wysiegniku wsunigtym kg patrz tabela wymiaréw 3
3.1 |Typ ogumienia D/L Vulkollan
> | 3.2 przod mm 343 x 114
5 Opony
8133 tyt mm 285 x 80 285 x 100
© [35 [Kota liczba (x = napedzane) przod/tyt 1x/2
3.7 |Rozstaw kot tyt b11 mm patrz tabela wymiaréw 2
4.1 |Pochylenie do przodu / do tytu kat ° patrz tabela wymiaréw 4
4.2 |Maszt \ggjg;gzsg n\C//nS olozeniu h1 mm patrz tabela wymiaréw 4
4.3 |Podnoszenie swobodne bez oparcia tadunku h2 mm patrz tabela wymiaréw 4
4.4 |Wysokos¢ podnoszenia h3 mm patrz tabela wymiaréw 4
4.5 |Maszt \é/gzs%L;c;srgi;leéir;liuwysunletym, h4 mm patrz tabela wymiaréw 4
4.7 ‘gg’;‘;'t‘grs: gornej ostony he | mm 2175
4.8 |Wysokosc¢ fotela przy nacisku h7 mm 1125
4.10 |Wysokos¢ wysiegnika mm 312 301
4.15 | Wysckos¢ obnizonych h3 | mm 38 45 38 45
> | 4.16 |Wysokos¢ nad glowa gorna ostona operatora mm 1034
-g 4.20 |Dlugosé do czota widet 12 mm patrz tabela wymiarow 6 patrz tabela wymiaréw 7
§ 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1/b2 | mm 1120 1285
. . ar. mm 38 45 38 45
4.22 |Wymiary widet sz.xdt. | mm 102 x 1145
4.23 |Karetka widet Klasa ISO mm 2A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet Z przesuwem bocznym b3 mm 770
4.25 |Szerokosé w poprzek widet b5 mm patrz tabela wymiaréw 2
4.26 |Stelaz wewnetrzny b4 mm patrz tabela wymiaréw 2
4.28 |Wysuw 14 mm patrz tabela wymiaréw 6 patrz tabela wymiaréw 7
4.32 |Przeswit nad podtozem Srodek rozstawu osi m2 mm 76
4.33 | Szerokosé korytarza poprzecznie 1000 x 1200 Ast mm patrz tabela wymiaréow 6 patrz tabela wymiaréw 7
4.34 |roboczego wzdtuznie 800 x 1200 Ast mm patrz tabela wymiarow 6 patrz tabela wymiaréw 7
4.35 |Promien skretu Wa mm 1638 1733 1645 1740
437 ‘?vt’g;;ﬁiﬁgg?d 7 | mm 1800 1895 1785 1880
5.1 |Predkos¢ jazdy * z/bez tadunku km/h 10,0/10,0
5.2 |Predkosé¢ podnoszenia z/bez tadunku m/s 0,4/0,6
_ 5.3 |Predkos¢ obnizania z/bez tadunku m/s 0,5/0,5
&[54 |Predkosé wysuwu 2/bez tadunku m/s 0,18/0,18
©ls7 g”oacklf);'gg'éi"“ywa"'e 2/bez fadunku % 12/12
5.10 |Hamulec gtéwny roebgtjgzegi%f?y, elektryczny / hamulec kot regen. / nie regen. / 1x regen. / nie regen. / 1x
6.1 |Silnik trakcyjny é?fg;"égom moc pracy ciggte] KW 9
6.2 |Silnik podnosnika czas zatgczenia 15% kW 7,9
% 6.3 gnki':\ih‘llavl)tlg::r komory . ;SVQ/S' mm patrz tabela wymiaréw 1
D164 Napiecie akumulatora pojemnos$¢ nominalna 5 h \//Ah 48 / patrz tabela wymiaréw 1
6.5 |Masa akumulatora kg patrz tabela wymiaréw 1
6.7 |Wysokose podstawy 2/bez rolek mm 303/292
_,qg" 8.1 |Rodzaj sterownika naped/podnosnik/sterowanie tranzystorowy
£ |8.4 |Poziom hatasu dB(A) 65

4 Maszt TL 2760 mm + akumulator opcjonalny 5

44 Maszt TL 2760 mm + akumulator opcjonalny 1

*1 km/h mniej w kierunku widet
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Tabela1 Akumulator
DINC DIN B
Typ akumulatora
Opcja 1 Opcja 2 Opcja 3 Opcja 4 Opcja 5 Opcja 6 Opcja 7 Opcja 8
6.4 | Pojemnos$¢ akumulatora | Ah | 420-465 | 560-620 | 700-775 | 840-930 | 280-310 | 420-465 | 560-620 | 700-775
6.5 m;‘:‘s"’_an']‘:g“'at°ra kg | 713-838 | 892-1056 |1063-1258|1241-1467| 542-621 | 709-816 | 890-1027 [1063-1202
. > - | Wyso-
6.3 | Wymiar komory akumulatora Szerokos¢ Szerokos¢ Diugosc koSG
ESR 1020 -1.4 mm - - - - 263 353 443 -
1035 784
ESR 1020 - 1.6 mm - - - - - 353 443 533
ESR 1040 - 1.4 mm 283 355 427 - - - - -
ESR 1040 - 1.6 mm 283 355 427 - - - - -
ESR 1060 - 1.4 mm 283 355 427 - - - - - 1223 784
ESR 1060 - 1.6 mm 283 355 427 499 - - - -
ESR 1060 - 2.0 mm - 355 427 499 - - - -
Tabela2 Rama podwozia
ESR 1020 Standard
ESR 1040 Standard
ESR 1060 Standard Opcja Standard | Standard
3.7 | Rozstaw kot tylnych b11 mm 985 1177 1146 1317 1476
Szerokosé catkowita (tyt) — spéd podwozia b2 mm 1120 1285 1285 1425 1575
4.21
Szerokos¢ catkowita (tyl) — cze$¢ srodkowa podwozia | b2 mm 1108 1269 1269 1269 1269
4.24 | Karetka widet k] mm 750 750 750 750 980
4.25 | Szerokos¢ w poprzek widet, maks. bs mm 695 695 695 695 925
4.26 | Szerokos¢ wewnatrz stelaza b4 mm 905 965 1070 1105 1255
Ruch przesuwu bocznego lewo/prawo | mm 50 70 70 70 100
Tabela 3 Obcigzenie osi
bez tadunku z tadunkiem
wysiegnik przod tyt facznie przoéd tyt tacznie
ESR 1020 - 1.4/1.6 7500TT | 2.4 wysunigty kg 1558 1442 783 3617
z akumulatorem 3000 4400
opcjonalnym 5 2.5 wsunigty kg 1882 1118 1626 2774
ESR 1040 - 1.4/1.6 7500TT | 2.4 wysunigty kg 1536 1664 730 3870
z akumulatorem 3200 4600
opcjonalnym 1 2.5 wsuniety kg 1930 1270 1596 3004
ESR 1060 - 1.4 6090 TT | 2.4 wysunigty kg 1607 1796 807 3996
z akumulatorem 3403 4803
opcjonalnym 1 2.5 wsuniety kg 2164 1239 1941 2862
ESR 1060 - 1.6 7950TT | 2.4 wysunigty kg 1890 2103 1037 4556
z akumulatorem 3993 5593
opcjonainym 3 25 wsunigty kg 2437 1556 2174 3419
ESR 1060 - 2.0 9155 TT 2.4 wysuniety kg 2150 2373 4523 1042 5481
z akumulatorem 6523
opcjonalnym 3 2.5 wsuniety kg 2660 1863 2043 4480

przéd = koto napedowe

tyt = kota obcigzone
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Seria ESR 1000

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
° 1.2 | Model ESR 1060 - 1.4 [ ESR 1060 - 1.6 [ ESR 1060 - 2.0
% 1.3 | Naped elektryczny
2 11.4 |Pozycja operatora siedzgca
& [1.5 |Udswig Q t 1,4 [ 1,6 [ 2,0
£ [1.6 | Srodek cigzkosci c mm 600
(o] A
= 1. t t 187 217 217
£ 8 Odlegtos¢ tadunku masz wysu‘nlg y X mm 8 [ - [
1.8a maszt wsuniety x1 mm patrz tabela wymiaréw 8
1.9 | Rozstaw osi y mm 1380 1475 1475
- |21 |Masa bez akumulatora kg 25634+ 2657+ 2661 ++
324 przy wysiegniku wysunietym kg patrz tabela wymiaréw 3
= Obciazenie osi —— - —
2.5 przy wysiegniku wsunietym kg patrz tabela wymiaréw 3
3.1 | Typ ogumienia D/L Vulkollan
> (3.2 przéd mm 343 x 140
5 Opony
8133 tyt mm 285 x 100 330 x 100 330 x 100
© 35 |Kota liczba (x = napedzane) przod/tyt 1x/2
3.7 | Rozstaw kot tyt b11 mm patrz tabela wymiarow 2
4.1 | Pochylenie karetki widet do przodu / do tytu kat ° 2/4
wysokos¢ w pofozeniu .
4.2 | Maszt OpuSZCZonym h1 mm patrz tabela wymiaréw 5
4.3 | Podnoszenie swobodne * bez oparcia fadunku h2 mm patrz tabela wymiaréw 5
4.4 | Wysokosé podnoszenia h3 mm patrz tabela wymiaréw 5
o wysokos¢ w stanie wysunietym, N
45 | Maszt bez oparcia fadunku h4 mm patrz tabela wymiarow 5
Wysokos¢ goérnej ostony obnizona / standardowa / pod
47 operatora katemn h6 mm 2175/ 2375/ 2554
4.8 | Wysokosc fotela przy nacisku h7 mm 1113
4.10 | Wysokos¢ wysiegnika mm 301 346 346
4.15 | Wysokos¢é obnizonych widet h13 mm 38 45 45
> 4.16 | Wysokos$¢ nad gtowa gdrna ostona operatora mm 1021
g 4.20 | Dlugos$¢ do czota widet 12 mm patrz tabela wymiaréw 8
§ 4.21 | Szerokos¢ catkowita przéd/tyt b1/b2 | mm patrz tabela wymiaréw 2
. . ar. mm 38 45 45
4.22 | Wymial det
ymiary wi sz. xdt. | mm 102 x 1145
4.23 | Karetka widet Klasa ISO mm 2A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet z/bez oparcia tadunku b3 mm 770/750
4.25 | Szerokos$¢ w poprzek widet b5 mm patrz tabela wymiaréw 2
4.26 | Stelaz wewnetrzny b4 mm patrz tabela wymiaréw 2
4.28 | Wysuw 14 mm patrz tabela wymiaréw 8
4.32 | Przeswit nad podtozem $rodek rozstawu osi m2 mm 76
4.33 L. poprzecznie 1000 x 1200 Ast mm patrz tabela wymiaréw 8
S k k b
4.34 zerokosc korytarza roboczego wzdtuznie 800 x 1200 Ast mm patrz tabela wymiaréw 8
4.35 | Promien skretu Wa mm 1645 1734 1734
4.37 | Dlugos$é ponad wysiegnikami 17 mm 1785 1903 1903
5.1 Predkos¢ jazdy z/bez tadunku km/h 14,0/14,0
5.2 | Predko$é podnoszenia z 1000 kg / bez fadunku m/s 0,58/0,80 0,58/0,80 0,59/0,71
|53 | Predkos¢ obnizania z/bez tadunku m/s 0,57/0,57 0,57/0,57 0,57/0,50
& Predkosc¢ Xpress Lower z/bez tadunku m/s 1,1/1,1
8 5.4 | Predkos$é wysuwu z/bez tadunku m/s 0,19/0,19
5.7 | Maks. pokonywanie pochytosci | z/bez tadunku % 12/12
. regeneracyjny, elektryczny / hamulce kot
5.10 | Hamulec gtéwny obciazonych regen. / 2x
. . znamionowa moc pracy ciggtej
6.1 | Silnik trakcyjny przez 60 min KW 9
6.2 | Silnik podnosnika czas zafaczenia 15% KW 16,5
= Maks. wymiar komory dt. x wys. o
:—é 6.3 akumulatora Y s7. mm patrz tabela wymiaréw 1
D 164 Napiecie akumulatora pojemnos¢ nominalna 5 h V/Ah 48 / patrz tabela wymiaréw 1
6.5 | Masa akumulatora kg patrz tabela wymiardw 1
Wysokos$¢ podstawy
67| akumulatora 2/bez rolek mm 303/292
o | 8.1 | Rodzaj sterownika naped/podnosnik/sterowanie tranzystorowy
c
N |8.2 |Dostepne cisnienie robocze dla osprzetu bar 210
T 8.4 |Poziom hatasu dBA) 65

4 4890 mm + akumulator opcjonalny 1
44 4595 mm + akumulator opcjonalny 2

= 4595 mm + akumulator opcjonalny 2
2+ 4595 mm + akumulator opcjonalny 2

* Z oparciem tadunku 1,4/1,6 t =650 mm; 2,0 t =535 mm **
** Z oparciem fadunku 1,4/1,6 t +650 mm; 2,0 t +535 mm
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Tabela 4 Karta masztu ESR 1020 / ESR 1040

4.1 POCH.
4.4 4.2 4.3 4.5
Maszt PODN. OPUSZ. | SWOB. | WYSUN. ESR 1020-1.4 ESR 1020 - 1.6
ESR 1040-1.4 ESR 1040 - 1.6
h3 h1 h2 h4 Do przodu Do tytu Do przodu Do tytu
mm 2760 1990 3305 oo 40
mm 3070 2150 3620
mm 3490 2360 4045
mm 3810 2520 4360
TL [mm 4080 2650 100 4630 0,5° 3°
mm 4480 2850 5030 1° 3°
mm 4710 2970 5260
Standard mm 4950 3090 5500
Maszt Wzr\‘/v;rrz;)_‘ mm | 5250 3240 5800
pochylany | = e mm 4210 1935 1415° 4740
mm 4680 2090 1570° 5210
mm 5315 2305 1785 5850 1°
mm 5790 2465 1945 6325
T [Cmm 6190 2595 2075 6725 3 0,5° 3
mm 6795 2795 2275 7320
mm 7140 2915 2395 7675 050
mm 7500 3030 2515 8035 '
mm 7700 3235 2710° 8235
mm 7950 3190 2515 8525
Karetka | Standardo- mm 8415 3350 2670 8990
pochylana wawytrzy- | TT | mm 8850 3490 2815 9425 2° 4° 2° 4°
matogé mm 9090 3570 2900 9665
mm | 9450+ 3690 3015 10 025

+ Tylko dla ESR 1040 * Podnoszenie swobodne h2 z przesuwem bocznym: =100 mm Wysokos¢ w stanie wysunietym h4 z przesuwem bocznym: +15 mm

Tabela 5 Karta masztu ESR 1060 (“Xpress Lower)

Maszt 4.4PODN. | 420PUSZ. | 4.3SWOB. | 45WYSUN. | Lo 0o 44 | ESR1060-1.6 | ESR 1060 2.0
T h3 hi h2 ha

mm 4440 2020 1345 5015 ° Y —

mm 4890 2170 1495 5465 ° . Z

mm 5340 2320 1645 5915 ° . Z

mm 5790 2470 1795 6365 ° ° _

mm 6090 2570 1895 6665 ° ° _

mm 6690 2770 2095 7265 ° . _

mm 7140 2920 2245 7715 ° . _

mm 7500 3040 2365 8075 ° ° -

4-watkowa O duzej mm 7950 3190 2515 8525 o [ -

karetka | wytrzyma- | mm 8415 3345 2670 8990 o o -

pochylana fosci mm 8850 3490 2815 9425 o o -

mm 9090 3570 2895 9665 o 5 -

mm 9450 3690 3015 10 025 o o -

mm 9900 3840 3170 10 475 - o -

mm 10 230 3950 3280 10 805 - o -

mm 10 500 4040 3365 11070 - o -

mm 10 700 4205 3535 11270 - o -

mm 10 835 4250 3580 11 405 - o -

mm 11 045 4320 3650 11615 - o -

B6-watkowa mm 10 835 4250 3580 11 460 - o] -

karetka | SUPEWY- [T 11045 4320 3650 11670 _ o Z
trzymata

pochylana mm 11435 4450 3780 12 060 — 5 -

mm 4145 2020 1350 4770 — — °

mm 4595 2170 1500 5220 - _ °

mm 5495 2470 1800 6120 — _ °

mm 6395 2770 2100 7020 — _ °

mm 6845 2920 2250 7470 - — °

Oduzej | mm 7205 3040 2370 7830 - — °

wytrzyma- | mm 8120 3345 2675 8745 - — [

tosci mm 9155 3690 3020 9780 - - °

mm 9605 3840 3170 10 230 - — °

6 l‘(’; ?j;ﬁ;"a mm 9935 3950 3280 10560 Z Z .

pochylana mm 10 835 4250 3580 11 460 - - °

mm 11435 4450 3780 12 060 - _ °

mm 12010 4640 3970 12 635 — _ °

mm 9935 4420 3750 10 560 — — °

mm 10 835 4720 4050 11 460 — _ °

Superwy- |- 11 435 4920 4250 12 060 — _ °

A I 7 12 000 5110 4435 12 620 - — °

Y mm 12 600 5310 4635 13 220 - — °

mm 13 000 5445 4770 13625 - _ °

mm 13 560 5630 4960 14185 — — °

* W przypadku ESR 1060 Xpress Lower opusz. h1 i podnoszenia swobodnego h2 dodaj 80 + 5 mm i wysun. h4 dodaj maks. 90 mm
e =dostepne o = komora akumulatora opcjonalnego 1 niedostepna



Tabela 6 Szerokos¢ korytarza ESR 1020
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ESR 1020 1.8a 4.20 4.28 4.33
Rozmiar palety Konfiguracja wozka olgiiet?r:zflc E;%?::v‘: (;Jec: Wysuw Skzoer;cila(?zsac Dodaj wymiar
Paleta D’rugos’é}g Pojemnosc¢ ) Maszt X1 L2 L4 AST3 Zintegrowany | Maszt
szerokosc akz%%zlzr;gra przesuw boczny | Triplex
DIN 435318 14 | 16 | 14 | 16 | 14 | 16 | 1.4 | 1.6 1.4 T
mm Ah Rodzajl] mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm mm
280-310 Opcja 5 TL | 472 - 1166 | - 674 - | 2522 | -
420-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 [ 1251 | 589 | 684 | 2567 | 2612 17
Euro 800X 1200 5507600 | Opcia7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2621 | 2659 4
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431] - | 504 | - |2718 -
280-310 Opcja 5 TL | 472 | - |1166| - | 674 | - | 2669 | -
420-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 589 | 684 | 2745 | 2755 26
Euro 1200800 a0 600 | Opga7 | TL | 297 | 892 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2826 | 2835 22
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431| - | 504 | - | 2017 -
280-310 Opcja 5 TL | 472 | - |1166| - | 674 | - |2638| -
420-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 [ 1251 | 589 | 684 | 2696 | 2726 21
BSl 1000x 1200 5547500 Opcja 7 TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2763 | 2788 7
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431] - | 504 | - | 2854 -
280-310 Opcja 5 TL | 472 | - |11e6| - | 674 | - |2722| -
420-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 589 | 684 | 2793 | 2808 25
BSl 120051000 =555 60 Opcja 7 TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2871 | 2884 21
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431 ] - | 504 | - | 2961 -
280-310 Opcja 5 TL | 472 | - |11e6| - | 674 | - |2744| -
) 420-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 589 | 684 | 2810 | 2831 23
Australiiska | 1165 x 1165 =0 er0 | Opcia7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2884 | 2001 19
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431] - | 504 | - | 2975 -
280-310 Opcja 5 TL | 472 | - |1166| - | 674 | - |2782| -
) 420-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 [ 1251 | 589 | 684 | 2849 | 2869 23
Azjatycka | 1200X 1200 =00 oo T Opga7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2923 | 2940 19
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431] - | 504 | - | 3018 -
280-310 Opcja 5 TL | 472 | - 1166 | - | 674 | - |2742| -
GMA | 1514101 |220-465 Opcja 6 TL | 387 | 482 | 1251 [ 1251 | 589 | 684 | 2813 | 2829 25 1
40 x 48 cali 560-620 Opcja 7 TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2891 | 2904
700-775 Opcja 8 TL - | 302 - |1431 ] - | 504 | - | 2982 -
Tabela 7 Szerokos¢ korytarza ESR 1040
ESR 1040 1.8a 4.20 4.28 4.33
Rozmiar palety Konfiguracja wézka %:Lelﬂ:zzc E;%?::; c?ec; Wysuw Skzoer;tzla(?zsac Dodaj wymiar dla
Paleta | On99%0X | pojemnosc Foa Maszt X1 L2 L4 AsTs | Zniegrowany Masa
tora
glﬁlrzggm pa 14 | 16 1.4/1.6 14 | 16 | 1.4 | 1.6 1.4 P
mm Ah Rodzaj| mm | mm mm mm | mm | mm | mm mm mm
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2539 | 2591
Euro 800 x 1200 | 560-620 Opcja 2 TL | 385 | 480 1253 572 | 667 | 2575 | 2620 16 12
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2617 | 2656
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2694 | 2706
Euro 1200 x 800 | 560-620 Opcja 2 TL | 385 | 480 1253 572 | 667 | 2753 | 2764 26 21
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2816 | 2825
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2658 | 2692
BSI 1000 x 1200 | 560-620 Opcja 2 TL | 385 | 480 1253 572 | 667 | 2705 | 2734 20 16
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2756 | 2781
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2745 | 2763
BSI 1200 x 1000 | 560-620 Opcja 2 TL | 385 | 480 1253 572 | 667 | 2802 | 2817 24 20
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2861 | 2875
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2766 | 2790
Australijska | 1165 x 1165 | 560-620 Opcja 2 TL | 385 | 480 1253 572 | 667 | 2819 | 2840 23 19
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2875 | 2894
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2804 | 2827
Azjatycka | 1200x 1200 | 560-620 Opcja 2 TL | 385 | 480 1253 572 | 667 | 2857 | 2878 23 19
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2914 | 2932
420-465 Opcja 1 TL | 452 | 547 1186 639 | 734 | 2765 | 2783
oo | 1219x1016 [ 560620 | Opoa2 | TL | 385 | 480 | 1258 | 572 | 667 | 2822 | 2837 24 20
700-775 Opcja 3 TL | 315 | 410 1323 503 | 598 | 2882 | 2895
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Tabela 8 Szerokos¢ korytarza ESR 1060

Seria ESR 1000

Dane techniczne

6.4 4.20 18a 4.8 4.33i4.34
ESR 1060 ) Diugos¢ do czota P )
Akumulator widet Odlegtos¢ tadunku Wysuw Rozmiar tadunku Szerokosé korytarza
Wa 12 x1 |4 dlugosé szerokosc VDI
kg mm Ah mm mm mm mm mm mm
800 1200 2591
1200 800 2778
420-465 1281 357 544
1000 1200 2724
1200 1000 2825
800 1200 2626
1200 800 2830
1400 1645 560-620 1338 300 487
1000 1200 2767
1200 1000 2875
800 1200 2674
1200 800 2896
700-775 1410 228 415
1000 1200 2823
1200 1000 2938
800 1200 2631
1200 800 2788
420-465 1288 445 662
1000 1200 2751
1200 1000 2840
800 1200 2662
1200 800 2839
560-620 1345 388 605
1000 1200 27911
1200 1000 2888
1600 1734
800 1200 2705
1200 800 2904
700-775 1417 316 533
1000 1200 2844
1200 1000 2950
800 1200 2752
1200 800 2970
840-930 1489 244= 461
1000 1200 2899
1200 1000 3013
800 1200 2662
1200 800 2839
560-620 1345 388 605
1000 1200 2791
1200 1000 2888
800 1200 2705
1200 800 2904
2000 1734 700-775 1417 316 533
1000 1200 2844
1200 1000 2950
800 1200 2752
1200 800 2970
840-930 1489 244 461
1000 1200 2899
1200 1000 3013




Seria ESR 1000

Informacje techniczne

Standardowo e / Opcjonalnie o

Funkcje wézka

Szerokosé catkowita 1120 mm

Szerokos¢ catkowita 1285 mm

Szerokos¢ catkowita 1425 mm

Szerokos¢ catkowita 1575 mm

Udzwig 1400 kg przy srodku ciezkosci 600 mm

Udzwig 1600 kg przy srodku ciezkosci 600 mm

Udzwig 2000 kg przy srodku ciezkosci 600 mm

Komora akumulatora

48V 280-310 Ah

48V 420-465 Ah

48 V 560-620 Ah

48V 700-775 Ah

48V 840-930 Ah

Rolki akumulatora do poziomego wysuwania

Ztacze Rema DIN 160

Ztacze niebieskie SBE 160

Ztacze niebieskie SB 350

Gotowosc¢ akumulatora litowo-jonowego

Elementy sterujace i przyrzady

Sterowanie systemem operacyjnym Gena

Pochylany 7-calowy wyswietlacz kolorowy z ekranem
dotykowym i klawiaturg nawigacyjna

Sterowanie wyswietlaczem za pomoca dysku C
Bezkluczykowe uruchamianie za pomoca kodu PIN
Bezkluczykowe uruchamianie za pomoca czytnika
zblizeniowego (HID)

Stacyjka

Wskaznik kierunku jazdy/skretu

Zegar i data w czasie rzeczywistym

Wskaznik roztadowania akumulatora z blokada podnosnika
Liczniki motogodzin dla réznych funkcji systemu
Dzwigienki sterowania hydraulicznego

Hydrauliczne elementy sterowania za pomocg dwdch
manipulatoréw

Wielofunkcyjne elementy sterowania uktadem hydraulicznym
Funkcje jazdy

Zmniejszenie predkosci na zakretach (SRT)

Uktad hamulcowy e-GEN

System kontroli trakcji zapobiegajacy poslizgom +
hamowania OnTrac™

Uktad hamulcowy kota obciazanego

Automatyczne hamowanie blokada ruchu na pochytosciach
oraz pdtkach typu ,push-back”

Elektromechaniczny hamulec postojowy

Poziomy osiggéw do wyboru (F1, F2, P1, P2, P3)

System sterowania + wskaznik 360 Select™

Funkcje podnoszenia

Opatentowana konstrukcja masztu z przesunieciem
Pochylany maszt podwajny (TL)

Pochylany maszt potrojny (TT)

Zintegrowany przesuw boczny do masztéw pochylanych
Maszt potréjny (TT) z pochylana karetkg widet i przesuwem
bocznym

Opatentowana wigksza predkosc obnizania masztu Xpress
Lower™ z obnizaniem regeneratywnym

Pojedyncza aktywacja pochylania i przesuwu bocznego
Wspomaganie ustawiania przechytu (TPA)

* Wysokos¢ podnoszenia i wskaznik masy tadunku
Wskaznik podnoszenia swobodnego

Automatyczny wybor wysokosci (AHS)

Monitor danych udzwigu (CDM)

Wspomaganie ustawiania przesuwu bocznego (SPA)
Zmniejszenie predkosci podnoszenia przed osiggnieciem
maksymalnej wysokosci

Zmniejszenie predkosci jazdy przy wysokosci podnoszenia
powyzej 1000 mm

Zmniejszenie predkosci jazdy powyzej punktu podnoszenia
swobodnego

Funkcja braku tadunku na wysiegniku + przetacznik obejscia
Pie¢ odcie¢ podnoszenia z przetgcznikiem obejscia wraz

z wyborem strefy

System kamer kolorowych (zamontowanych na widtach lub
maszcie)

Karetka widet klasy 2A ISO

Wskazniki koricéwek widet

4. funkcja hydrauliczna

ESR 1020
ESR 1040
ESR 1060
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Standardowo e / Opcjonalnie o

Funkcje podnoszenia

5. funkcja hydrauliczna

Oparcie tadunku

Wygoda operatora

Panoramiczna szklana goérna ostona operatora
Opatentowana gérna ostona operatora zapewniajaca duza
widocznosc

Godrna ostona operatora z pleksiglasu lub siatki

Fotel MSG 65 z regulowanym podparciem ledzwiowym
Oparcie fotela FlexBack™

Amortyzowany fotel

Podgrzewany fotel winylowy

Podgrzewany fotel materiatowy

Zagtowek

Elementy sterujgce montowane w podtokietniku
Podtokietnik regulowany do tytu i do przodu
Podtokietnik regulowany do tytu i do przodu oraz
pochylane oparcie podtokietnika

Regulowana kolumna kierownicza przy uzyciu narzedzi
Regulowana kolumna kierownicza bez uzycia narzedzi
Pedaty przyspieszenia i hamulca typu samochodowego
Wiele schowkdéw na narzedzia

Niski, szeroki stopier wejsciowy

Pulpit z podkfadka do pisania

Funkcje bezpieczenstwa

Pedat obecnosci operatora

Przetgcznik fotela

Wytgcznik zasilania

Przypomnienia o bezpieczenstwie

Swiat’ra robocze (halogenowe lub diodowe)

Swiatto btyskowe (stroboskopowe Iub diodowe)
Niebieskie swiatto ostrzegawcze

DZwigkowy sygnat jazdy

Lusterko wsteczne

Laserowy system prowadzenia

Funkcje konserwacji

Historia kodéw zdarzen

Wbudowany system diagnostyczny

Mapy InfoPoint™

Bezszczotkowe silniki pradu zmiennego

Odchylana podstawa fotela utatwiajaca dostep
System zarzadzania flotg InfoLink®, zintegrowany
Akcesoria Work Assist®

Podktadka do pisania

Uchwyt na skaner

Regulowane ramie na monitor WMS

Zasilanie elektryczne 12, 24 lub 48 V

Lampka do czytania

Kosz na smieci

Uchwyt na napdj

Schowek

Port USB

Zastosowania specjalne

Godrna ostona operatora do systemow regatowych typu
,drive-in”

Rolki prowadzace w korytarzu

Warunki chtodnicze do -30°C

Kabina do pracy w chtodniach z kontrolg srodowiska
Waskie wysiegniki (1070 mm wewnatrz)

Ochrona két obcigzonych

ESR 1020
ESR 1040
ESR 1060
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® Wysokos¢ podnoszenia < 7700 mm
® Wysokos¢ podnoszenia > 7700 mm

® Zatrzymuje widly nad wysiegnikami, jezeli maszt jest wsunigty

@ Nie w przypadku kabiny do pracy w chtodni
® Tylko 1600 i 2000 kg

® Wszystkie wysokosci podnoszenia dla 1600 kg z masztem SD, nie

z akumulatorem 420-465 Ah
@ Dostepne w modelu ESR 1020 - 1.4

Modele ESR 1020/1040 1.4 z masztem pochylanym bez hamulca kot

obcigzonych
@ Dostepne w modelu ESR 1020 - 1.6
Kamera na maszcie tylko powyzej 6800 mm
@ Nie dotyczy masztu pochylanego
® Model ESR 1020 z zamontowanym podtokietnikiem




Przedziat operatora i elementy
sterujace

Wygodne, niskie wejscie z szerokim
stopniem przyspiesza wsiadanie.
Antyposlizgowa mata podtogowa
zapewnia ptynne i bezpieczne
wejscie/wyjscie. Po zajeciu miejsca
w fotelu pozycja operatora moze byé
dostosowana do matych i duzych
operatoréw.

Kolorowy ekran dotykowy 17,8 cm
(7 cali) dostarcza informacje

w czasie rzeczywistym o stanie
eksploatacyjnym wozka. Trzynascie
widzetéw do wyboru umozliwia
operatorowi dostosowanie
wyswietlacza.

Przetacznik kierunku jazdy, elementy
sterujgce akcesoriami, automatyczny
wybor wysokosci i wszystkie funkcje
hydrauliczne znajdujg sie w zasiegu
dfoni operatora. Operatorzy

moga manewrowacé wozkiem,
jednoczesnie uzywajac funkcji
podnoszenia i osprzetu w celu
zwigkszenia wydajnosci.

Ergonomiczny podfokietnik jest
szeroki i miekki z regulacjg do
przodu i do tytu. Do dyspozycii jest
piec fatwo dostepnych schowkdéw
i opcjonalny wbudowany port USB
do fadowania urzadzen mobilnych.

System operacyjny Gena
System operacyjny nowej generacii
firmy Crown ze zintegrowanym
modutem InfoLink zapewnia
optymalng wydajnosé i sprawia,
ze istotne informacije sg fatwe

do znalezienia, zrozumienia

i wykorzystania przez operatoréw

i technikéw. Jest to ulepszone
narzedzie do zarzgdzania wozkiem
w czasie rzeczywistym, ktdre
dostarcza uzytkownikowi wielu
danych i zapewnia niezréwnana
kontrole wézka w przypadku
wszystkich podstawowych
systemoéw wozka:

o Sterowanie silnikiem trakcyjnym

© Sterowanie zaworem
hydraulicznym i silnikiem

® Sterowanie silnikiem uktadu
kierowniczego i hamowania

* Programowalne profile osiagéw

© Spersonalizowane informacje
/ zaawansowany wyswietlacz
diagnostyczny / komunikaty dla
operatora

e Listy kontrolne bezpieczenstwa
i dynamiczne szkolenie

Narzegdzie uzytkownika Gena
pozwala operatorom tatwo
dostosowac wyswietlacz do
konkretnego zadania. Ekrany oferujg
takze pomoc kontekstowa, w tym
alerty, zautomatyzowang pomoc,
dane dynamiczne i szkolenie.

ESR 1000 SPEC PL 06/19, 10
MO03100-006-00
Wydrukowano w Niemczech

Wyswietlacz firmy Crown umozliwia
fatwe lokalizowanie usterek, dostep
do historii serwisowej i ustawianie
funkciji osiggdw. Nie ma koniecznosci
uzywania recznego urzadzenia
sterujacego lub komputera
przenosnego — wszystkie funkcje sa
wbudowane i fatwe w uzyciu.

Funkcje wydajnosci

Zwigksz wydajnos¢ dzieki
opcjonalnemu masztowi
superwytrzymatemu i Xpress
Lower. Ta wyjgtkowa technologia
pozwala na podwojenie predkosci
obnizania, co skutkuje znacznymi
oszczednosciami czasu i pieniedzy.

Automatyczny wybor wysokosci

za pomoca sterowania jednym
dotknieciem zapewnia precyzyjne
zatrzymanie tadunku na
zaprogramowanej Wysokosci potki.
Wspomaganie ustawiania przechytu
z kompensacja ugiecia masztu
zapewnia, ze widly sg ustawione
poziomo wzgledem podtoza,
niezaleznie od masy tadunku. Monitor
danych udzwigu zapewnia wizualne
wskazanie i ostrzezenie w przypadku
osiggniecia limitow. Predkos¢
wsuwania/wysuwania masztu
regulowana jest w zaleznosci od
wysokosci podnoszenia i obcigzenia,
co zwigksza pewnosc¢ obstugi.

Sterowanie ukiadem jezdnym
System kontroli trakcji OnTrac
zapobiegajacy poslizgom monitoruje
dynamike wdézka, optymalizuje site
pociaggowa, zmniejsza obracanie
sie két podczas przyspieszania,
zapobiega blokowaniu podczas
hamowania i moze wydtuzyé
zywotnos¢ opon. Zwieksza
wydajnosé jazdy w warunkach
mokrych, o wysokim zapyleniu lub
podczas pracy w chtodni.

Jazda

Stworzony przez firme Crown
uktad trakeyjny AC to system
kontroli trakcji o zamknietej petli,
utrzymuijacy najwyzsza predkosc
w calym zakresie natadowania
akumulatora. Silnik pradu
zmiennego, sterownik i jednostka
napedowa, zaprojektowane

i wyprodukowane przez firme Crown,
s3 przeznaczone specjalnie do
wozkow podnosnikowych.

Inteligentny system
zoptymalizowanej predkosci
pokonywania zakretow rozpoznaje,
czy operator wjezdza w zakret, czy
tez wyjezdza z niego, analizujac kat
kota sterujacego, kierunek jazdy

i kierunek kierowania. Nastepnie
przeprowadza automatyczng
regulacje predkosci i przyspieszenia
w celu zapewnienia maksymalnych
bezpiecznych osiagéw. Blokada

System zarzadzania jakoscig certyfi-

I so 9001 kowany do projektowania, opracowy-

wania, produkgji, sprzedazy i wsparcia
technicznego wézkéw przemystowych.

Seria ESR 1000

ruchu na pochytosciach jest
automatyczng funkcja hamowania
w przypadku pochytosci oraz pdtek
typu ,push-back”.

Uktad hydrauliczny

Ukfad sterowania silnikiem pompy
hydraulicznej oraz zaworami
proporcjonalnymi pozwala na
precyzyjne i czute wykonywanie
wszystkich funkcji hydraulicznych.
Wszystkie parametry hydrauliczne,
np. predkos¢ podnoszenia,
obnizania, pochylania, przesuwu
bocznego oraz wysuwu mozna

w petni regulowac, a tym

samym dopasowac do réznych
zastosowan.

Ruchomy maszt

Unikalny, przesuniety maszt

z szerokim widokiem firmy
Crown zapewnia doskonatg
widocznos¢ zaréwno przy pracy
na wysokosci, jak i na niskim
poziomie. Poprzecznice masztu
oraz wzmochnienie gérnej ostony
operatora ustawione sg pod katem,
a rolki przewodu gietkiego oraz
taricucha umieszczono skosnie
w celu dodatkowego zwiekszenia
widocznosci.

Modele ESR 1020 i 1040 posiadaja
zakres masztéw podwajnych

i potréjnych z ograniczonym lub
petnym podnoszeniem swobodnym.
Maszty pochylane moga
kompensowac nieréwne podioza
typowe w mokrych i zewnetrznych
zastosowaniach.

Model ESR 1060 jest wyposazony
w potréjne maszty o duzej
wytrzymatosci i superwytrzymate
Z peinym podnoszeniem
swobodnym, zintegrowanym
przesuwem bocznym oraz
pochylang karetkg widet. Kanaty
masztu sg wzmocnione, co
minimalizuje odchylenia statyczne
i dynamiczne podczas podnoszenia
ciezkich tadunkdw na duze
wysokosci.

Jednostka napedowa

Wysoko wydajna jednostka
napedowa z czujnikiem Rhein-tacho,
przektadnia rubowa, zintegrowanym
watkiem zebatym oraz pionowo
zamontowanym wyttumionym
tréjfazowym silnikiem trakcyjnym
pradu zmiennego zapewnia

cicha i wydajng prace. Duze koto
napedowe z ogumieniem Vulkollan™
zapewnia duzy udzwig, diuga

zywotnosé i doskonaty komfort jazdy.

Uktad kierowniczy

System sterowania 360 Select™
umozliwia operatorowi wybdr obrotu
kota sterujacego pomiedzy 180°

a 360° w zaleznosci od warunkow

AR

Informacje techniczne

jazdy, doswiadczenia lub osobistych
preferencji. System moze zosta¢
zablokowany w kazdym trybie
poprzez dostep chroniony hastem.

Hamowanie

Hamulec tarczowy na wale
twornika silnika w pofgczeniu

Z regeneracyjnym hamowaniem
silnikiem e-GEN to rozwigzanie
wykorzystujace mniejsza liczbe
czesci i wigzace sie z mnigjszymi
wymogami konserwacyjnym, ktore
jednoczesnie zapewnia pewnosé
hamowania.

Hamulec gtéwny uruchamiany
jest pedatem. Wdézek mozna
takze zatrzymac przez zmiane
kierunku jazdy na przeciwng za
pomoca funkciji elektrycznego
regeneratywnego hamowania
przeciwpradowego.

Hamulec postojowy jest
uruchamiany automatycznie po
zatrzymaniu wozka. Gdy operator
umiesci stopy na obu pedatach

i wybierze kierunek jazdy, hamulec
postojowy zostanie automatycznie
zwolniony.

Silniki

Trojfazowe silniki pradu zmiennego
produkowane przez firme Crown
zapewniajg wysoki moment
obrotowy i tatwe cofanie. Silniki
trakcyjne i hydrauliczne majg
zwigkszone rozmiary, co daje
doskonate wiasciwosci cieplne

i szczegodlnie przydaje sie przy
duzych wysokosciach podnoszenia,
duzych obcigzeniach i w wysokiej
temperaturze otoczenia.

Przepisy bezpieczernstwa
Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm bezpieczeristwa.
Podane wymiary i osiagi moga sie
rozni¢ ze wzgledu na tolerancje
produkeyjne. Osiagi podano dla
przecietnej wielkosci pojazdu

i zalezg one od masy, stanu wozka,
jego wyposazenia oraz warunkow
W miejscu pracy. Produkty

i specyfikacje firmy Crown moga
ulega¢ zmianom bez powiadomienia.

Transmisja danych

Wozek jest wyposazony w
bezprzewodowy system transmisji
danych, ktdry elektronicznie zbiera
dane o woézku i jego uzytkowaniu
(w szczegolnosci godziny dziatania,
poziom natadowania akumulatora,
stan niektdrych czesci narazonych
na zuzycie, uderzenia itp.)

i automatycznie przesyta takie
dane do firmy Crown do celow
serwisowych i konserwacyjnych oraz
do analizy statystycznej. Dealerzy
powinni odpowiednio informowac
swoich klientdw.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

www.crown.com



