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Seria TSP 6500

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
TSP 6500-1.0 | TSP 6500-1.25| TSP 6500-1.5
(1.2 |Model
S TN/TF/TT | TN/TF/TT | TN/TF/TT
8[1.3 [Naped elektryczny Volt 48
'qé* 1.4 | Typ operatora stojgcy/siedzacy
(1.5 |Udzwig* Q t 1,0 1,25 1,5
£€[16 [Srodek tadunku c mm 600
ER: Odlegtosé¢ tadunku TN-TF/TT X mm 386 /411
1.9 | Rozstaw osi y mm patrz tabela 3
2.1 |Masa bez akumulatora min./maks. kg 6580 - 8395
3.1 | Typ ogumienia przéd/tyt poliuretanowe/Vulkollan
_g 3.2 Opony przéd mm @ 355 x 205
213.3 tyt mm @ 406 x 170
% 3.4 | Kota dodatkowe rolki prowadzace stand./ niskoprof. mm @ 150x 50/ @ 150 x 25
O[35 [Kota liczba (x = napedzane) przéd/tyt 2/ 1x
3.6 |Rozstaw kot przéd b10 mm 1015 - 1625
4.2 |Maszt wysokos¢ w potozeniu opuszczon h1 mm patrz tabela 1
4.3 |Podnoszenie swobodne maszt gtéwny h2 mm patrz tabela 1
4.4 |Wysokos¢ podnoszenia podnoszenie pods.+podn. dodatk. h3 mm patrz tabela 1
4.5 |Maszt wysokos¢ po wysunieciu h4 mm patrz tabela 1
4.8 |Wysokosc¢ stan. operatora | pozycja podniesiona/opuszczona h7 mm 460/ h4 — 2415 mm
4.11 | Podniesienie dodat. h9 mm 1750
4.13 | Szerokos¢ kabiny mm 1220/ 1320/ 1475
4.15 | Wysokos¢ widet opusz. h13 mm 75
4.17 | Szerokos$¢ ramy poprz. mm patrz tabela 4
4.19 | Dlugos¢ catkowita 11 mm patrz tabela 3
-.|4.20 | Diugosé el. czot. 12 mm patrz tabela 3
.g 4.21 | Szerokos¢ catkowita przéd/tyt b1/b2 mm 1220 do 1839/1220
> . . nieteleskopowe gr.xszer.xdt | mm 45 x 100 x 760/915/950/1070/1150/1220
= |4.22 |Wymiary widet
teleskopowe gr.xszer.xdt | mm 56 x 150x 915/950/1070/1150/1220/1370
4.24b| Wysuwanie widet teleskopowe b8 mm 75 do 187,5 mm w przyrostach 0 12,5 mm
4.25 |Zewnetrzny rozstaw widet | (standardowe) b5 mm patrz tabela 4
4.27 | Szerokos¢ na rolkach prow. | opc. dost. w przyrostach 6,35 mm b6 mm | 32 - 222 mm szer. niz sz. catk. kot obc. (poz. 4.21)
4.32 | Przeswit nad nawierzchnia | $rodek rozstawu osi m2 46
4.33 | Szerokos$¢ korytarza rob. | widty teleskop. Ast mm patrz rysunek
4.33a| Szerokos¢ korytarza rob. | widly nieteleskopowe Ast patrz rysunek
4.34a| Korytarz przecinajacy patrz tabela 3
4.35 | Promien skretu Wa mm patrz tabela 3
4.38 | Dt czesci do obst. tag, | Siandardowo 8 585/ 685
opc. dost. w przyrostach 75 mm 18 od 760 do 1370
wid. z prz. — fot. w dow. pot. ztad./bezfad. [km/h 9,6/10,4
5.1 Predkos¢ jazdy zesp. nap. z prz. — fot. ust. do prz. |ztad./beztad. [km/h 9,6/9,6
zesp. nap. z prz. — fot. ust. w bok | ztad./bez tad. [km/h 11,2/12,0
g maszt gtéwny TN zfad/bezfad.| m/s | 0,43/0,48 0,43/0,48 0,41/0,48
815.2 |Predkos$é podnoszenia maszt gtéwny TF ztad./beztad. | m/s | 0,39/0,45 0,39/0,45 0,38/0,45
g maszt gtéwny TT zfad./beztad.| m/s | 0,38/0,41 0,38/0,41 0,36 /0,41
@ |5.2a |Pred. podn. maszt dodatk. | maszt dodatkowy ztad./beztad. | m/s 0,41/0,41
g 5.3 |Predkos¢ opuszczania maszt gtéwny TN/ TF/ TT ztad./beztad. | m/s 0,45/0,45
& [5.3a Predkos¢ opuszczania maszt dodatkowy ztad./bezfad. | m/s 0,41/0,33
Predkos¢ obrotu sec 6-10
Predkos¢ boczna cm/s 10-30
5.10 |Hamulec wigczany mechanicznie, zwalniany elektrycznie
6.1 |Silnik jezdny znam. moc pracy ciggtej 60 min. kW 7,3
6.2 |Silnik podnoszenia czas zataczenia 30% kW 23
% 6.3 | Maks.rozmiar akumulatora mm patrz tabela 2
o |6.4 |Napiecie akumulatora pojemnos¢ nominalna K5 V/Ah 775 900, 980, 1395| 980, 1395
Przedziat akumulatora kod AA A B, C B, C
6.5 |Masa akumulatora minimalna kg patrz tabela 2
8.1 Rodzaj sterownika napedowy AC i podnoszenia AC

* Obnizenie udzwigu zalezy od kombinacji czynnikéw takich jak: $rodek cigzkosci, szeroko$¢ catkowita, przesuniecie 180°/wysuniecie widet, rozmiaru przedziatu
akumulatora, wysokos$ci podnoszenia i predkosci jazdy.*




Seria TSP 7000

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
TSP 7000-1.0 | TSP 7000-1.25| TSP 7000-1.5
2|12 |Model
S TN/TF/TT | TN/TF/TT | TN/TF/TT
8[1.3 [Naped elektryczny Volt 80
-% 1.4 | Typ operatora stojacy/siedzacy
g(1.5 |Udzwig* Q t 1,0 1,25 1,5
€[1.6 |Srodek tadunku c mm 600
“[18 Odlegtosé¢ tadunku TN-TF/TT X mm 386 /411
1.9 |Rozstaw osi y mm patrz tabela 3
2.1 |Masa bez akumulatora min./maks. kg 6580 - 9390
3.1 | Typ ogumienia przod/tyt poliuretanowe/Vulkollan
_g 3.2 Opony przoéd mm @ 355 x 205
2133 tyt mm @406 x 170
é 3.4 | Kota dodatkowe rolki prowadzace stand./ niskoprof. mm @150 x50/ 150 x 25
O[35 [Kota liczba (x = napedzane) przdd/tyt 2/1x
3.6 |Rozstaw kot przéd b10 mm 1015 - 1625
4.2 | Maszt wysoko$¢ w potozeniu opuszczon h1 mm patrz tabela 1
4.3 | Podnoszenie swobodne maszt gtowny h2 mm patrz tabela 1
4.4 | Wysokos$¢ podnoszenia podnoszenie pods.+podn. dodatk. h3 mm patrz tabela 1
4.5 |Maszt wysoko$¢ po wysunieciu h4 mm patrz tabela 1
4.8 | Wysokos¢ stan. operatora | pozycja podniesiona/opuszczona h7 mm 460/ h4 — 2415 mm
4.11 | Podniesienie dodat. h9 mm 1750
4.13 | Szerokos¢ kabiny mm 1220/ 1320/ 1475
4.15 | Wysokos¢ widet opusz. h13 mm 75
4.17 | Szerokos¢ ramy poprz. mm patrz tabela 4
4.19 | Dtugos¢ catkowita 11 mm patrz tabela 3
-.|4.20 | Dlugosé el. czot. 12 mm patrz tabela 3
.g 4.21 | Szerokos¢ catkowita przod/tyt b1/b2 mm 1220 do 1839/1220
> . . nieteleskopowe gr.xszer.xdt | mm 45 x 100 x 760/915/950/1070/1150/1220
= |4.22 | Wymiary widet
teleskopowe gr.xszer.xdt | mm 56 x 150x 915/950/1070/1150/1220/1370
4.24b| Wysuwanie widet teleskopowe b8 mm 75 do 187,5 mm w przyrostach 0 12,5 mm
4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet | (standardowe) b5 mm patrz tabela 4
4.27 | Szerokos¢ na rolkach prow.| opc. dost. w przyrostach 6,35 mm b6 mm | 32 - 222 mm szer. niz sz. catk. két obc. (poz. 4.21)
4.32 | Przeswit nad nawierzchnia | $rodek rozstawu osi m2 46
4.33 | Szerokos$¢ korytarza rob. | widty teleskop. Ast mm patrz rysunek
4.33a| Szerokos¢ korytarza rob. | widly nieteleskopowe Ast patrz rysunek
4.34a| Korytarz przecinajacy patrz tabela 3
4.35 | Promien skretu Wa mm patrz tabela 3
L. standardowo 18 585 /685
4.38 | Di. czesci do obst. fad. opc. dost. w przyrostach 75 mm 18 od 760 do 1370
wid. z prz. — fot. w dow. pot. zfad./bezfad. |km/h 9,6/10,4
5.1 Predkos¢ jazdy zesp. nap. z prz. — fot. ust. do prz. |zfad./beztad. |km/h 9,6/9,6
zesp. nap. z prz. — fot. ust. w bok | zfad./bez tad. |km/h 11,2/12,0
g maszt glowny TN ztad/beztad. | m/s | 0,59/0,61 0,59/0,61 0,58/0,61
815.2 |Predkos$é podnoszenia maszt gtéwny TF ztad./beztad. | m/s | 0,56/0,56 0,56 /0,56 0,53/0,56
i maszt gtéwny TT zfad./beztad. | m/s | 0,51/0,52 0,51/0,52 0,50/0,52
% [5.2a Pred. podn. maszt dodatk. | maszt dodatkowy ztad./beztad. | m/s 0,41/0,41
g 5.3 |Predkos¢ opuszczania maszt gtéwny TN/ TF / TT ztad./beztad. | m/s 0,45/0,45
& [5.3a Predkos¢ opuszczania maszt dodatkowy ztad./beztad. | m/s 0,41/0,33
Predkos¢ obrotu sec 6-10
Predkos¢ boczna cm/s 10-30
5.10 |Hamulec wigczany mechanicznie, zwalniany elektrycznie
6.1 | Silnik jezdny znam. moc pracy ciggtej 60 min. kW 7,3
6.2 | Silnik podnoszenia czas zataczenia 30% kW 23
% 6.3 | Maks.rozmiar akumulatora mm patrz tabela 2
o |6.4 |Napiecie akumulatora pojemnos$¢ nominalna K5 V/Ah 465 465, 620, 775 | 620, 775, 930
Przedzial akumulatora kod A A B, C B,C,D
6.5 | Masa akumulatora minimalna kg patrz tabela 2
8.1 Rodzaj sterownika napedowy AC i podnoszenia AC

* Obnizenie udzwigu zalezy od kombinacji czynnikéw takich jak: $rodek cigzkosci, szeroko$¢ catkowita, przesuniecie 180°/wysuniecie widet, rozmiaru przedziatu
akumulatora, wysokosci podnoszenia i predkosci jazdy.*




Tabela 1 — karta masztu

Seria TSP 6500 / 7000

Dane techniczne

TSP 7000

4.2 4.3 4.4 4.5 TSP 6500/ 7000
poﬁizzli(:so::,sz. Podnoszenie swobodne vggzt)‘lggic Z;’ y‘:y‘g 1.0 1.25 1.5
TSP 6500
Przedziat TSP 6500 TSP 6500
akum. TSP 7000 Przedziat akum.
AA B/C
TN/TF TT TN TF TT TN/TFITT
TSP 7000 Przedziat TSP 7000
Przedziat akum. Przedziat akum.
akum. A/B/C B/C/D
A
h1 h1 h2 h2 h2 h3 + h9 h4 b1 b1 b1
mm mm mm mm mm mm mm min.szer.catk.|min.szer.catk.| B | C | D |m.szer.catk.
3000 1825 4900 5970 1220 1220 oo o 1220
3175 1825 2105 5255 6325 1220 1220 oo o 1220
3330 1825 2260 5560 6630 1220 1220 oo o 1220
3480 2925 1825 2415 1850 5865 6935 1220 1220 oo o 1220
3635 3025 1825 2565 1955 6170 7240 1220 1220 oo o 1220
3785 3125 1825 2720 2055 6475 7545 1220 1220 oo o 1220
3940 3230 1825 2870 2155 6780 7850 1220 1220 oo o 1220
4090 3330 1825 3025 2260 7085 8155 1220 1220 oo o 1220
8 4245 3430 1825 3175 2360 7390 8460 1220 1220 oo o 1220
n 4395 3535 1825 3325 2460 7695 8765 1220 1220 oo o 1220
© 4550 3635 1825 3480 2565 8000 9070 1220 1220 oo o 1220
% 4700 3735 1825 3630 2665 8305 9375 1220 1220 oo o 1220
= 4855 3840 1825 3785 2765 8610 9680 1245 1220 oo o 1220
5005 3940 1825 3935 2870 8915 9985 1270 1220 oo o 1220
5160 4040 1825 4090 2970 9220 10290 1295 1245 oo o 1220
5310 4140 1825 4240 3070 9525 10595 1320 1270 oo o 1220
5465 4245 1825 4395 3175 9830 10900 1345 1320 oo o 1245
5615 4345 1825 4545 3275 10135 11205 1370 1345 oo o 1270
5770 4445 1825 4695 3375 10435 11510 1395 oo o 1295
5920 4550 1825 4850 3475 10740 11815 1420 oo o 1320
6075 4650 1825 5000 3580 11045 12120 1475 oo o 1370
6225 4750 1825 5155 3680 11350 12425 1525 oo o 1395
6380 4855 1825 5305 3780 11655 12730 1575 oo o 1420
6530 4955 1825 3885 11960 13035 oo o 1475
6685 5055 1825 3985 12265 13335 oo o 1500
6835 5160 1825 4085 12570 13640 oo o 1550
5260 4190 12875 13945 ° | o 1550
5360 4290 13180 14250 ° | o 1575
5465 4390 13485 14555 LI 1600
5665 4595 13790 14860 ° 1600
5770 4695 14095 15165 ° 1600
5870 4800 14400 15470 ° 1600
5970 4900 14705 15775 ° 1600
6075 5000 15010 16080 ° 1600
6175 5105 15315 16385 ° 1625
6380 5305 15620 16690 ° 1625
6480 5410 15925 16995 ° 1650
6580 5510 16230 17300 ° 1675
6685 5610 16535 17605 ° 1675
6785 5715 16840 17910 ° 1700
6885 5815 17145 18215 ° 1725




Tabela 2 — Akumulatory

Seria TSP 6500 / 7000 Dane techniczne

TSP 6500 TSP 7000
1.0 1.25 1.25/1.5 1.0/1.25 1.25/1.5 1.5
rozmiar przedziatu AA A B C A B C D
amperogodziny Ah | 700-775|840-900 | 980 1120 | 1260-1395 | 420-465 | 560-620 | 700-775 | 840-930
ogniwa zgodnie z n. DIN43536| 5PzS | 6 PzS | 7PzS | 8 PzS 9 PzS 3PzS | 4PzS | 5PzS | 6PzS
napiecie Vv 48 48 48 48 48 80 80 80 80
uktad cel B B B B A A A A A
dtugos¢ maks. mm | 1130* 1130* | 1130* 1130* 1130* | 1130* 1130* 1130*
. dtugos¢ zalecana mm | 1035 1035 1035 | 1035 ‘ 1130* 1035 1035 1035 1035
6.3 :Eﬁ?fﬁli:ora szerokosé maks. mm | 543 627 | 714 857 627 714 857 | 1024
wysokos$¢ mm 787 787 787 787 787 787 787 787
rozmiar komory - - - - ‘ - pojedync.|pojedync.|pojedync.|pojedync.
6.5| Masa aku. minimalna kg 1065 1245 1425 1610 1245 1480 1770 2070
* Aby otrzymac¢ szczegdtowe rysunki, nalezy skontaktowac sie z firmg Crown
Tabela 3 — Rozmiar korytarza przecinajgcego
TSP 6500 / TSP 7000
6.3 Przedziat akumulatora AA A B C D
1.9 Rozstaw osi TN /TF 1950 2035 2120 2265 2435
420 | Dt el. czot. TN /TF 2635 2720 2805 2950 3115
4.35 Promien skretu TN /TF 2250 2335 2420 2565 2735
419 | Dlugosé¢ catkowita | TN /TF 3600 3685 3770 3915 4080 'E
szerokos¢t. 1200 mm | dlugosc¢ tad. 800 mm | cOL | 3947 4032 4117 4262 4432 E
4.34a g;g:?nr:jqcy* szerokos¢t. 1200 mm | diugosc tad. 1200 mm 585 | 4132 4217 4302 4447 4617 3‘;
szerokosc¢ t. 800 mm | diugosc tad. 1200 mm 4071 4156 4241 4386 4556 g
419 | Dlugosé¢ catkowita | TN /TF 3700 3785 3870 4015 4180
szeroko$¢t. 1200 mm diugosc¢tad. 800 mm | coL | 4039 4124 4209 4354 4524
4.34a grz;yt:?nr:jqcy* szeroko$ét. 1200 mm | dlugo$étad. 1200 mm | 685 | 4225 4310 4395 4540 4710
szerokosc¢ t. 800 mm | diugosc tad. 1200 mm 4168 4253 4338 4483 4653
1.9 Rozstaw osi TT 2040 2125 2210 2355 2525
420 | Dt el. czot. TT 2750 2835 2920 3065 3230
4.35 | Promien skretu TT 2340 2425 2510 2655 2825
419 | Dlugos¢ catkowita |TT 3715 3800 3885 4030 4195
szerokos¢t. 1200 mm diugosc¢tad. 800 mm | cOL | 4059 4144 4229 4374 4544 | E
4.34a g;g:?nr:jqcy* szeroko$¢t 1200mm | dlugoséad. 1200mm | 585 | 4245 | 4330 | 4415 | 4560 | 4730 ‘2
szerokos¢ +. 800 mm diugosc tad. 1200 mm 4185 4270 4355 4500 4670 s
4.19 | Dlugos¢ catkowita |TT 3815 3900 3985 4130 4295
szeroko$¢t. 1200 mm dtugos¢tad. 800 mm | coL | 4152 4237 4322 4467 4637
4342 g;'g’;ﬁ::hcy* szerokodGl 1200mm | diugoG fad. 1200mm | 685 | 4339 | 4424 | 4509 | 4654 | 4824
szeroko$¢t. 800 mm | dtugosé fad. 1200 mm 4283 4368 4453 4598 4768
* Wymiary korytarzy przecinajacych uwzgledniajg 200 mm odlegto$¢ bezpieczenstwa zgodnie z norma COL = czes¢ do obstugi fadunku
VDI 2198. Aby zapewnié¢ mozliwos$¢ szybkiej zmiany korytarzy nalezy doda¢ 300 mm
Tabela 4 — Rama poprzeczna i rozstaw widet
1220 — szerokos¢ kabiny mm 1220 1245 1270 1295
L., 1320 — szerokos$¢ kabiny mm 1320 1345 1370 1395 1420 1445*
4.17 | Szerokos$¢ ramy poprz. — -
1475 — szerokos¢ kabiny mm 1475 1500 1525 1550 1575* 1600*
1625 — szerokos$¢ kabiny** | mm 1625 1650 1675 1700 1725 1750

4.25

Zewnetrzny rozstaw
(standardowo)

Dtugos¢ czesci do obstugi .

Szerok. karetki

Teleskopowe

Nieteleskopowe

Czesc¢ do obstugit. 585 -1370| mm 760 550 -760 380 —760
Czes¢ do obstugit. 740 —1370| mm 1065 850 — 1065 380 — 1065
Czes¢ do obstugit. 890 —1370| mm 1370 1155 —1370 380 —1370

* Do obu stron kabiny/podestu zostanie dodane przykrecane rozszerzenie podestu o szer. 50 mm
** Rzeczywista szerokos$¢ kabiny wynosi 1475 mm z uwzglednieniem 75 mm rozszerzenia podestu




Udzwig
TSP 6500-1.0 - 1.25 - 1,5t
TSP 7000-1.0 - 1.25 - 1,5t

Wyposazenie standardowe

1. TSP 6500 z uktadem napedowym
pracujgcym pod napieciem 48 V
TSP 7000 z uktadem napedowym
pracujgcym pod napieciem 80 V
(z bezpiecznikami)

2. Zmiennopradowe silniki
podnoszenia z systemem
opuszczania regeneratywnego

3. Zmiennopradowe silniki jazdy z
systemem wspomagania
hamowania regeneratywnego

4. Inteligentny uktad hamulcowy
(Intelligent Braking System) faczy
hamowanie silnikiem z
optymalnymi parametrami
hamowania ciernego

5. Opony napedowe niebrudzace
z Vulkolanu

6. Inteligentny system sterowania
(Intelligent Steering System)
zmniejsza predkosci jazdy przy
skrecaniu i zapewnia ptynne
sterowanie elektroniczne

7. Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3°
* Interaktywny, czterowierszowy

wyswietlacz

» Monitor udzwigéw (CDM)

» Wskaznik masy fadunku i
wysokosci widet

* Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokadg,
podnoszenia

» Wskaznik potozenia kota
sterowania

» Wyswietlacz trybu
naprowadzania

« Diagnostyka podczas
uruchomienia i w trakcie pracy

* Przechowywanie historii danych
diagnostycznych

« Liczniki czasu m.in. licznik czasu
pracy silnika jezdnego, silnika
hydraulicznego, silnika
sterowania i przebiegu pracy
(czas naliczany, jezeli jeden ze
wspomnianych wczesniej
licznikéw jest aktywny)

» Programowane krzywe
predkosci i maksymalne
predkosci jazdy

* Linearne sterowanie predkoscia
w celu zmniejszania predkosci
przy podniesionym podescie

» Programowane blokady
predkosci podnoszenia /
opuszczania z mozliwoscig
obejscia

8. Fotel MoveControl™

» W petni zintegrowane elementy
sterujace lewej i prawej reki

* Sterowanie podnoszeniem i
jazdg wymaga uzycia tylko
jednej reki

* Mozliwo$¢ obrotu fotela 0 110°

* Niezalezny obrot fotela

* Obstuga na siedzaco lub na
stojaco

*» Regulacja wysokosci w zakresie
190 mm (fotel z podiokietnikami)

» Regulacja potozenia
podtokietnikow

* Zintegrowane czujniki rak

9. Maszt MonoLift™ zapewniajacy
najwyzsza sztywno$¢ oraz
maksymalng widocznosé

Seria TSP 6500 / 7000

10. Wytrzymata jednostka napgedowa
« tatwe w demontazu stalowe

drzwi i pokrywy
* Dostep do akumulatoréw od
gory

« Swiatto btyskowe

» Zdejmowany fartuch kota
sterujgcego

* Zawor recznego opuszczania,
umieszczony przy jednostce
napedowe;j

* Rolki akumulatora o $rednicy
70 mm

* Niebieskie ztacze do baterii
akumulatorowej SBE 320
(TSP 6500) czarne ztacze
do baterii akumulatorowej
DIN A 320 (TSP 7000)

» Znakowane kolorami
okablowanie

« Belki stabilizujgce w przypadku
wysoko$ci podnoszenia powyzej
13485 mm

11. Wytrzymaty podest

» Mocna przednia porecz i boczne
drzwiczki na zawiasach

» Wyprofilowana porecz przednia
umozliwia
wchodzenie/schodzenie z
wdzka w korytarzach roboczych

* Plynne i kompleksowe
sterowanie jazda,
podnoszeniem/opuszczaniem,
ruchem poprzecznym i
obrotowym

» Antyzmeczeniowa mata
podtogowa

» Wentylator dla operatora

» Podwdjne diodowe goérne
oswietlenie kabiny

» Podwadjne regulowane diodowe
reflektory robocze goérne

* Regulowane lusterko wsteczne

« Stacyjka

* Klakson

* Gniazdo 12 V z bezpiecznikiem,
o mocy 50 W

« Liczne schowki

« Czesciowa ostona z pleksiglasu
nad gtowg

12. Przewodnik i mapy do szybkiego
wgladu InfoPoint™

Wyposazenie dodatkowe

1. Maszt TN:
Brak podnoszenia swobodnego w
maszcie gtéwnym, 1750 mm
podnoszenia swobodnego w
maszcie dodatkowym
Maszt TN:
Maszt dwuczesciowy z petnym
podnoszeniem swobodnym w
maszcie gtéwnym, 1750 mm
podnoszenia swobodnego w
maszcie dodatkowym
Maszt TT:
Trzyczes$ciowy z petnym
podnoszeniem swobodnym w
maszcie gtéwnym, 1750 mm
podnoszenia swobodnego w
maszcie dodatkowym

2. Prowadzenie indukcyjne z
maksymalng predkoscig jazdy
12 km/h

3. Kierowanie szynowe z
maksymalng predkoscig jazdy
12 km/h

4. System sterowania z
wykrywaniem konca korytarza
roboczego z programowang
funkcjq zatrzymania

5. Jednostka napedowa/rama

gtéwna

* Przedziaty baterii ,A”, ,B”, ,C”
lub ,D”

« TSP 7000 z uktadem
elektrycznym pracujacym pod
napigciem 72V (2x 36 V) z

szarymi ztgczami SBE 320

* Przedziat akumulatora z rolkami
dzielonymi (wymagany w
przypadku systemu 72 V)

« Belki stabilizacyjne do
wysoko$ci podnoszenia powyzej
< 13 485 mm dla zwiekszenia
udzwigu resztkowego

» Regulowana szeroko$¢
catkowita (OAW) w przyrostach
025 mm

* Niebrudzace kota tadunkowe

» Rézne $wiatta ostrzegawcze

» Wytgcznik elementu
ustalajacego baterii

6. Podest

» Rézne dlugosci widet i
szerokosci karetki

» Widly teleskopowe i
nieteleskopowe

« Zasilanie i uchwyty mocujgce do
terminalu WMS

* Przetgcznik kluczykowy wyboru
strefy

7. Pakiety srodowiskowe

* Tylne szyby

* Przystosowanie do pracy w
chtodni w temperaturze
do-20°C
Przystosowanie do pracy w
chtodni niskotemperaturowej
do—40°C

» Zamknieta kabina — ogrzewana

8. Akcesoria Work Assist®

« Drugie $wiatto robocze

« Deska z klipem i zaczepem

« Ptyta (do montazu radia)

» Regulowane ramie obrotowe

9. Dostosowanie do systemu

InfoLink®

10. Przystosowanie do systemu
InfoLink dla Windows®

Wyposazenie infrastruktury
dodatkowej
1. Sterownik liniowy oraz przewod
prowadzacy
2. Magnesy EAC

Uktad elektryczny

Wysokowydajny elektryczny ukiad
napedowy zapewniajacy niezrownang,
wydajno$¢ kompletacji zaméwien.
Zmiennopradowe silniki podnoszenia i
jazdy zapewniajg doskonatg kontrole
przy niskich predkosciach oraz osiagi
przy wysokich predkosciach.

Wszystkie funkcje wozka sg
monitorowane i sterowane za pomoca
wszechstronnego systemu sterowania
Access 1 2 3°. Kazdy z wyposazonych
w mikroprocesor modutéw
rozmieszczonych w wézku pozostaje
w statej komunikacji z pozostatymi, co
zapewnia nieprzerwana kontrole.
Trwate tranzystorowe urzadzenia
kodujace i czujniki Halla stosowane sg
w celu wykrywania parametrow
roboczych. Niezbedne sa tylko trzy
styczniki, co znacznie zmniejsza liczbe
czesci ulegajacych zuzyciu.
Znakowane kolorami okablowanie i
unikatowy system firmy Crown

Informacje techniczne

InfoPoint ogranicza okresy przestoju
przez zapewnienie jasnych
wskazowek technikom serwisowym.

Platforma operatora
Opatentowane stanowisko
MoveControl™ Seat zapewnia
operatorowi niespotykang dotad
elastycznosé. Fotel mozna ustawia¢
pod katem -20, 0, 60 lub 90 stopni, w
zaleznosci od tego, ktore ustawienie
najbardziej odpowiada operatorowi.
Siedzisko i oparcie fotela mozna
odchyla¢ niezaleznie od siebie, co
zapewnia jeszcze wieksza swobode.
Siedzisko mozna réwniez ztozy¢,
tworzac miekkie oparcie dla stojacego
operatora. Fotel mozna réwniez
regulowa¢ w zakresie 190 mm w
ptaszczyznie pionowej.

Elementy sterujace wszystkich funkcji
roboczych zostaty przemysinie
rozmieszczone w podtokietnikach
fotela. Sg one zawsze rozmieszczone
w podobny sposéb w stosunku do
operatora, niezaleznie od potozenia
fotela. Co wigcej, podtokietniki mozna
skiada¢, co zwigksza swobode
poruszania si¢ na podescie.
Wielofunkcyjne elementy sterujace
zaplanowano tak, aby umozliwi¢
szerokg game ztozonych czynnosci.

Elementy sterujgce po prawej stronie
stuzg do sterowania funkcjami jazdy,
podnoszenia i opuszczania
podnos$nika gtéwnego i ruchu
poprzecznego, a elementy sterujgce
po lewej stronie — do sterowania
funkcjami podnoszenia i opuszczania
podnosnika dodatkowego oraz
obracania. Ruchy rak wykrywane sg
za pomocg wigzek podczerwieni, a
stopy uruchamiajg duze, ptaskie
czujniki w podtodze.

Duza plyta podtogowa pokryta jest
antyzmeczeniowg mata, zapewniajaca
optymalny komfort. Inne elementy
przyczyniajgce sie do wygody
operatora to utatwiajgce prace
akcesoria m.in. wentylator oraz dwa
diodowe $wiatta robocze umieszczone
w ostonie gornej. Do pionowe;j rury
przeznaczonej do montazu elementéw
pomocniczych mozna przymocowac
inne akcesoria (mozna je rowniez
zamocowac ha poprzecznych rurach
ostony goérnej). Liczne schowki
zapewniajg wiele miejsca na rzeczy
osobiste i narzedzia.

Aby funkcje jazdy i podnoszenia
podnos$nika gtéwnego dziataty
poprawnie, stopy operatora i prawa
reka muszg znajdowac sie we
wiasciwym potozeniu roboczym.
Uruchamianie funkcji obstugi tadunku
mozliwe jest tylko w przypadku
wigczenia czujnika lewej reki. Podczas
wszelkich ruchéw wézka musza by¢
takze zamkniete bramki. Wozek
mozna zatrzymac jednym z dwdch
hamulcéw gtéwnych uruchamianych
noznie lub za pomocg zmiany
kierunku obrotéw silnika jazdy —
stosujgc regeneratywne hamowanie
przeciwpradowe.



Wskaznik

Czterowierszowy wyswietlacz

(Access 1) zostat wygodnie
zamontowany pionowo po lewej
stronie, co umozliwia tatwy dostep.
Oprécz informacji diagnostycznych i
kalibracyjnych na wy$wietlaczu mozna
przegladac:

« Kody biezacych zdarzen

» Wskazania dotyczace roztadowania
akumulatora

« Potozenia kota sterowania

« Stan whwyt linii indukcyjnej

* Monitor udzwigéw (CDM)

» Wysokos$¢ widet w cm lub calach

« Obcigzenie w kg lub funtach

» Godzine i date

Interaktywnych przyciskow
umieszczonych w ptaszczyznie
wys$wietlacza mozna uzywac do
sprawdzania parametréow wézka lub
ich regulacji bez koniecznosci
stosowania komputera przeno$nego
lub recznego urzadzenia sterujgcego.
Standardowo w wézku montowane sg
najnowoczesniejsze rozwigzania
diagnostyczne. Przy uzyciu
wyswietlacza mozna monitorowaé
kazdy czujnik w czasie rzeczywistym.
Mozliwe jest réwniez testowanie wielu
ze sterownikow wyjéciowych.

Zespot napedowy

Wysokowydajny zespdt napedowy
zaprojektowano z myslg o
réwnomiernym rozktadaniu naprezen
podczas zdejmowania i sktadowania
palet. Stalowe drzwiczki i pokrywy
chronig podzespoly elektryczne i
hydrauliczne przed $rodowiskiem
pracy i dostegpem oséb
nieupowaznionych. Wszystkie
pokrywy mozna fatwo zdja¢ za
pomoca kilku narzedzi. Solidne ptozy
mozna fatwo wyregulowac¢ i wymienic.
Belki stabilizacyjne (wyposazenie
standardowe przy wysokosciach
podnoszenia > 13485 mm) zwiekszajg
udzwig na wysokosci. Obstuga
akumulatoréw odbywa sie przez gérny
panel dostepowy, ktéry mozna w
prosty sposéb zdemontowac.
Demontowana $rodkowa cze$¢
fartucha kota sterujacego upraszcza
wymiane opon.

Maszt MonoLift™

Dzieki zastosowaniu wyjatkowej
zamknietej konstrukcji masztu do
minimum zostaje ograniczone
kotysanie oraz przechylanie sie
podniesionego tadunku. Toczone belki
dwuteowe przyspawane do
profilowanej ptyty tworzg petnej
dtugosci maszt o gtebokim przekroju,
réwnie dobrze utrzymujacy przednie
jak i boczne obcigzenie. Cylindry
podnoszenia, weze, kable i tancuch
wewnatrz masztu chronione sg przed
wplywem $rodowiska roboczego, przy
czym sg tatwo dostepne w celu
konserwacji. Wbudowane czujniki w
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maszcie gtéwnym wykrywaja luz
tancucha i powodujg wytaczanie
funkcji opuszczania masztu gtéwnego,
masztu dodatkowego, obracania lub
ruchu bocznego.

Szyba z tytu podestu umozliwia dobrg,
widoczno$¢ powyzej obszaru
ustawiania.

System Access 12 3°
Wszechstronny system sterowania
Access 12 3 to modularny ukfad
komunikacji i sterowania. Monitoruje
wszystkie czujniki pojazdu, podejmuje
decyzje w oparciu o odczyty
czujnikéw, dzigki czemu wszystkie
ruchy systemu przebiegajg
bezpiecznie i ptynnie.

Osiem modutéw komunikuje sie ciagle
poprzez szyne CAN (Control Area
Network), co zapewnia dostepnos$¢
wszystkich danych w czasie
rzeczywistym przez caty czas
dziatania.

 Access 1
Modut interaktywnego wyswietlacza
« Access 2
Modut sterujgcy uktadu
hydraulicznego
* Access 3
Modut sterujgcy trakciji
« Access 4
Modut sterujacy pojazdu
« Access 5
Modut sterujgcy sterowania
 Access 6
Modut sterujgcy naprowadzania
« Access 7
Dodatkowy modut sterujgcy
* Access 8
Modut sterujgcy operatora

Uproszczony uktad hydrauliczny
Uktad hydrauliczny zostat
zaprojektowany tak, aby zapewnia¢
wysoka wydajno$¢ przy uproszczonej
budowie — mniejszej liczbie czesci,
polaczen i wezy.

Zespdt masztu/wysiegnika (rama
gtébwna) mozna zupetnie oddzieli¢ od
jednostki napedowej bez koniecznosci
odtgczania potaczen hydraulicznych.
Umozliwia to tatwiejsze
rozmontowanie wozka w celach
transportowych, a takze powoduje
odizolowanie uktadu hydraulicznego
od ukfadu elektrycznego, dzieki czemu
olej lub inne zanieczyszczenia nie
majg wptywu na ten uktad. Wszystkie
funkcje hydrauliczne sterowane sg za
pomocg zaledwie dwdch blokéw
rozdzielaczy — jednego w ramie
gtéwnej i drugiego w czesci do obstugi
fadunku.

Jeden duzy silnik prgdu zmiennego
zapewnia wystarczajgcg moc dla
masztu gtéwnego i masztu
pomocniczego. Uktady hydrauliczny i
elektryczny idealnie wspotpracuja
zapewniajac doskonatg kontrole nad
czescig tadunkowa, co umozliwia
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bezproblemowa i bezpieczng obstuge
fadunkow. Wskazniki przyspieszenia
oraz predko$ci maksymalne mozna
zaprogramowac¢ odpowiednio do
zastosowania woézka.

System opuszczania
regeneratywnego odzyskuje energie
przy kazdym opuszczaniu. Dzigki
temu czas eksploatacji podczas
zmiany zostaje wydtuzony, a
akumulator wymaga rzadszego
fadowania. Zawor recznego
opuszczania umieszczony W zespole
napedowym pozwala na opuszczanie
platformy z poziomu podtoza. Przed
opuszczeniem mozna ustawi¢ widty w
pofozeniu startowym.

Uktad trakcyjny

Masywny silnik pragdu zmiennego oraz
powigzany z nim zespot napedowy
zapewnia nieporéwnywalnie wysoka,
predkos$¢ jazdy, ale pozwala réwniez
na poruszanie si¢ z bardzo niewielkg
predkoscig na dystansach kilku
milimetréw w celu precyzyjnego
rozmieszczania palet. Wskazniki
przyspieszenia i zwalniania mozna
zaprogramowac odpowiednio do
zastosowania. Zmiany kierunku
obrotéw sg ptynne i natychmiastowe.
W celu zwigkszenia bezpieczenstwa i
wydajnos$ci mozna wybiera¢ sposréd
wielu programéw dostepnych w
zaleznosci od predkosci.

Na predkos$¢ wywierajg wptyw czynniki
takie jak: kierunek jazdy, wysoko$¢
podestu, potozenie widet oraz to, czy
urzgdzenie pracuje w trybie
naprowadzania.

Najwyzsza predkosc¢ jazdy uzyskuje
sie podczas jazdy w kierunku
jednostki napedowej z fotelem
ustawionym w pozycji 90 stopni.
Predkosci maksymalne zmniejszane
sg stopniowo wraz ze stopniem
podniesienia podestu.

Inteligentne hamowanie
Opatentowany Inteligentny uktad
hamulcowy (Intelligent Braking
System) taczy regeneratywne
hamowanie silnikiem z
trzystopniowym hamowaniem
ciernym, co zapewnia maksymalne
bezpieczenstwo i wygode operatorowi.
Podczas uruchamiania hamulcéw pod
uwage brane sg takie czynniki jak
predko$¢ wézka, kierunek jazdy,
wysoko$¢ widet i ich obcigzenie oraz
masa wézka. Ponadto
minimalizowane jest korzystanie z
hamulcéw ciernych, co powoduje
zwiekszenie ich zywotnosci.

Chociaz operator moze w kazdej
chwili uzy¢ hamulcow gtéownych za
pomocg dwéch pedatow
podtogowych, ma réwniez do wyboru
zatrzymanie wozka poprzez
odwrdécenie kierunku sterowania jazdg
(hamowanie przeciwpradowe).

CRaun

Informacje techniczne

Inteligentne sterowanie

W petni elektroniczny system
sterowania zapewnia proste
manewrowanie. Maksymalna
predko$¢ wozka jest zmniejszana,
kiedy koto sterowane zmienia kierunek
o wigcej niz 10 stopni. Wraz ze
zwigkszeniem dziatan sterowania
zmniejsza sie predkosé. To
inteligentne podejscie zapewnia
maksymalny poziom bezpieczenstwa i
komfortu operatora.

Czes¢ do obstugi tadunku

Cze$¢ obrotowa karetki widet obraca
sie 0 180° umozliwiajac obstuge palet
po obu stronach wézka lub z przodu.
Potozenie widet jest ciagle
monitorowane w celu zapewnienia
bezpiecznej i wydajnej obstugi.
Funkcje obstugi widet mozna taczy¢ w
celu stosowania réwnoczesnych
operagcji, co znacznie zwigksza
wydajnos¢.

Funkcja automatycznego obracania
(ang. Auto-Pivot) umozliwia
automatyczny ruch poprzeczny i obrot
widet, przy srodkowym potozeniu
palety w korytarzu. Rozstaw zebéw
widet mozna regulowaé, dostgpne sg
dwa rodzaje widet: teleskopowe i
nieteleskowowe.

Widty teleskopowe sg automatycznie
wysuwane podczas uruchomienia
przesuwu bocznego, mozna je
réwniez wysuwac recznie przy uzyciu
przycisku obejscia. Limity wysokosci
podnoszenia i opuszczania mozna
zaprogramowac. W razie konieczno$ci
operator moze omingg¢ te limity.

Cylinder podnoszenia, weze
hydrauliczne i kable elektryczne
chronione sg wewnatrz profilu masztu
pod zdejmowanymi pokrywami.
Pionowe wyréwnanie masztu
dodatkowego utrzymywane jest za
pomocg mechanizmu zgbatkowego.

Kota i opony

Duze, wytrzymate opony z
poliuretanu. Kota obcigzone majg
$rednice 355 mm oraz szeroko$¢

205 mm. Kota napedzane z
Vulkollanu® majg $rednice 406 mm
oraz szeroko$¢ 170 mm. Kota
prowadzace do szyn kierujgcych majg
$rednice 150 mm i szeroko$¢ 50 mm.

Przepisy bezpieczenstwa

Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm bezpieczenstwa.
Podane wymiary i parametry robocze
moga sie rozni¢ ze wzgledu na
tolerancje produkcyjne. Parametry
uzytkowe podano dla przecietnej
wielkosci pojazdu i zalezg one od
masy, stanu pojazdu, jego
wyposazenia oraz warunkéw w
miejscu pracy. Produkty i specyfikacje
firmy Crown podlegajg zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Roding, Niemcy
WWW.Crown.com



