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Seria ESR 5200

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
° 1.2 | Model ESR 5220-1.4 \ ESR 5240-1.4
£ |13 | Naped elektryczny
8| 1.4 Typ operatora siedzgca
% 15 | Udzwig t 1,4 \ 14
€11.6 | Srodek cigzkosci c mm 600
~‘_§ 1.8 | Odlegtos¢ tadunku maszt wysuniety mm 202 187
1.8a maszt opuszczony x1 mm | patrz tabela wymiaréw 6 | patrz tabela wymiaréw 7
1.9 | Rozstaw osi y mm 1380 1380
~|2.1 | Masa bez akumulatora kg 19154 2055 **
é 2.4 | Obciagzenie osi przy wysiegniku wysunigtym kg patrz tabela wymiarow 3
2.5 przy wysiegniku wsunigtym kg patrz tabela wymiarow 3
3.1 | Typ ogumienia D/L Vulkollan
> 3.2 | Opony Przod mm 343 x 140
2133 Tyt mm 285 x 80 285 x 100
© 3.5 | Kota liczba (x=napedzane) przéd/tyt 1x/2
3.7 | Rozstaw kot Tyt b11 mm patrz tabela wymiarow 2
4.1 | Nachylenie do przodu/do tytu kat ° 1/3
4.2 | Maszt wysokos$¢ w stanie opuszcz. h1 mm patrz tabela wymiarow 4
4.3 | Podnoszenie swobodne bez kraty ochronnej tadunku h2 mm patrz tabela wymiarow 4
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3 mm patrz tabela wymiarow 4
4.5 | Maszt wys. w stanie wysunietym, h4 mm patrz tabela wymiarow 4
bez oparcia tad.
4.7 | Wysokos¢ ostony nad gtowa h6 mm 2175
4.8 | Wysokos¢ fotela przy nacisku h7 mm 1125
4.10 | Wysokos¢ wysiegnika mm 312 301
4.15 | Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 40
4.16 | Wysokos¢ nad gtowa gorna ostona operatora mm 1034
>| 4.20 | Dlugos¢ do czota widet 12 mm | patrz tabela wymiarow 6 | patrz tabela wymiaréw 7
-E 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1/b2 | mm 1120 1285
5 4.22 | Wymiary widet ar. mm 38
sz.xdt. | mm 100 x 1145
4.23 | Karetka widet Klasa ISO mm 2A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet bez przesuwu bocznego/z prz. bocz.| b3 mm 830/770
4.25 | Szerokos¢ na widtach b5 mm patrz tabela wymiarow 2
4.26 | Stelaz wewnetrzny b4 mm patrz tabela wymiaréw 2
4.28 | Wysiegnik 14 mm | patrz tabela wymiarow 6 | patrz tabela wymiaréw 7
4.32 | Przeswit nad podtozem Srodek rozstawu osi m2 mm 76
4.33 | Szerokos¢ korytarza poprzecznie 1000 x 1200 Ast mm | patrz tabela wymiaréw 6 | patrz tabela wymiaréw 7
4.34 | roboczego dtugosc 800 x 1200 Ast mm | patrz tabela wymiaréw 6 | patrz tabela wymiaréw 7
4.35 | Promien skretu Wa mm 1638 1645
4.37 | Dlugos¢ z wysiegnikami 17 mm 1800 1785
5.1 | Predkos¢ jazdy * z/bez tadunku km/h 10,0/10,0
5.2 | Predkos¢ podnoszenia z/bez tadunku m/s 0,4/0,6
2|53 | Predkosc obnizania z/bez tadunku m/s 05/05
&l54 Predkos¢ wysiegnika z/bez tadunku m/s 0,18/0,18
5.7 | Maks. pochylenie z/bez tadunku % 12/12
5.10 | Hamulec gtéwny regeneratywne elektryczne
6.1 | Silnik jezdny znam. moc 60 min kW 6,8
6.2 | Silnik podnosnika czas zatgczenia 15% kW 7.9
% 6.3 | Maks. wym. komory aku. dt. x wys.x sz. | mm patrz tabela wymiaréw 1
» | 6.4 | Napiecie akumulatora pojemnosé nominalna 5 h V/Ah 48 / patrz tabela wymiaréw 1
6.5 | Masa akumulatora kg patrz tabela wymiarow 1
6.7 | Wys. podstawy akumulatora | z/bez rolek mm 303
o 8.1 | Rodzaj sterownika naped/podnosnik/sterowanie tranzystorowy
N | 8.2 | Dostepne cisnienie robocze dla osprzetu bar 210
84 [ Poziom hatasu dB(A) 65

4 Maszt TL 2760 mm + akumulator opcjonalny 5

44 Maszt TL 2760 + akumulator opcjonalny 1

* 1 km/h mniej w kierunku tadunku
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Seria ESR 5200

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
1.2 | Model ESR 5260 | ESR 5260 | ESR 5260 [ESR 5280S|ESR 5280S
o 1.4 1.6 2.0 1.6 2.0
g 1.3 | Naped elektryczny elektryczny
g 1.4 | Typ operatora siedzgca siedzgca
[ 1.5 | Udzwig Q | t 14 [ 16 | 20 1,6 2,0
g 1.6 | Srodek ciezkosci c mm 600 600
E£[1.8 | Odlegtosé tadunku maszt wysuniety mm 187 | 217 | 217 217
1.8a maszt opuszczony x1 mm patrz tabela wymiaréw 8 patrz tabela wymiarow 8
1.9 | Rozstaw osi y mm 1380 1475 1475 1475 1550
~| 2.1 | Masa bez akumulatora kg 2534 4 2557 + 2661 4+ 2619 - 2729
é 2.4 | Obcigzenie osi przy wysiegniku wysunigtym kg patrz tabela wymiaréw 3 patrz tabela wymiarow 3
2.5 przy wysigegniku wsunigtym kg patrz tabela wymiarow 3 patrz tabela wymiarow 3
3.1 | Typ ogumienia D/L Vulkollan Vulkollan
> 3.2 | Opony Przéd mm 343 x 140 343 x 140
2133 Tyt mm | 285x 100 | 330 x 100 | 330 x 100 330 x 100
© 3.5 | Kota liczba (x=napedzane) przod/tyt 1x/2 1x/2
3.7 | Rozstaw kot Tyt b11 | mm patrz tabela wymiarow 2 patrz tabela wymiaréw 2
4.1 | Nachylenie karetki widet | do przodu/do tytu kat ° 2/4 2/4
4.2 | Maszt wysokos$¢ w stanie opuszcz.| h1 mm patrz tabela wymiarow 5 patrz tabela wymiaréw 5
4.3 | Podnosz. swobodne * | bez kraty ochronnej tadunku | h2 mm patrz tabela wymiaréw 5 patrz tabela wymiaréw 5
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3 | mm patrz tabela wymiaréw 5 patrz tabela wymiaréw 5
4.5 | Maszt ** wys. w stanie wysunigtym, | h4 | mm patrz tabela wymiarow 5 patrz tabela wymiarow 5
bez oparcia tad.
4.7 | Wys. ostony nad gtowg | standardowe / pod katem h6é | mm 2375/ 2554 2375/ 2554
4.8 | Wysokos¢ fotela przy nacisku h7 | mm 1113 1113
4.10 | Wysokos¢ wysiegnika mm 301 346 346 346
4.15 | Wys. opuszczonych widet h13 | mm 40 40 45 40 45
4.16 | Wysokos¢ nad glowa godrna ostona operatora mm 1021 1164 / 1257
2| 4.20 | Dlugos¢ do czota widet 12 mm patrz tabela wymiarow 8 patrz tabela wymiaréw 8
'E 4.21 | Szerokos¢ catkowita przéd/tyt b1/b2 | mm 1269 / patrz tabela wymiarow 2 1269 / patrz tabela 2
E 4.22 | Wymiary widet gr. | mm 38 45 45 45 45
sz.xdt.| mm 100 x 1145 100 x 1145
4.23 | Karetka widet Klasa ISO mm 2A 2A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet| z/bez oparcia tadunku b3 | mm 770/ 750 770/ 750
4.25 | Szerokos$¢ na widtach b5 | mm patrz tabela wymiaréw 2 patrz tabela wymiarow 2
4.26 | Stelaz wewnetrzny b4 | mm patrz tabela wymiarow 2 patrz tabela wymiarow 2
4.28 | Wysiegnik 14 mm patrz tabela wymiaréw 8 patrz tabela wymiaréw 8
4.32 | Przeswit nad podlozem | srodek rozstawu osi m2 | mm 76 76
4.33 | Szerokos$¢ korytarza poprzecznie 1000 x 1200 | Ast | mm patrz tabela wymiarow 8 patrz tabela wymiaréw 9
4.34 | roboczego dtugos¢ 800 x 1200 Ast | mm patrz tabela wymiaréw 8 patrz tabela wymiaréw 9
4.35 | Promien skretu Wa | mm 1645 1734 1734 1734 1809
4.37 | Dlugosé z wysiegnikami 17 mm 1785 1903 1903 1903 1978
5.1 | Predkos¢ jazdy z/bez tadunku km/h 14,0/14,0 14,0/ 14,0
5.2 | Predkos¢ podnoszenia | z/bez fadunku m/s | 0,41/0,69 |0,39/0,69 | 0,32/0,54 | 0,39/0,69 | 0,32/0,54
:g 5.3 | Predkos¢ obnizania z/bez tadunku m/s | 0,57 /0,57 | 0,567 /0,57 | 0,57 /0,50 | 0,57 /0,57 | 0,57 /0,50
8 5.4 | Predkos¢ wysiegnika z/bez tadunku m/s 0,19/0,19 0,19/0,19
5.7 | Maks. pochylenie z/bez tadunku % 12/12 12/12
5.10 | Hamulec gtéwny regeneratywny elektryczny/hydrauliczny
6.1 | Silnik jezdny znam. moc 60 min kW 6,8 6,8
6.2 | Silnik podnosnika czas zatgczenia 15% kW 13,6 13,6
% 6.3 | Maks. wym. komory aku. dh. x wys. x sz. | mm patrz tabela wymiaréw 1 patrz tabela wymiarow 1
D64 Napiecie akumulatora | pojemnos¢ nominalna 5 h V/Ah 48 / patrz tabela wymiaréw 1 48 / patrz tabela 1
6.5 | Masa akumulatora kg patrz tabela wymiaréw 1 patrz tabela wymiarow 1
6.7 | Wys. podstawy akumulatora | z/bez rolek mm 303 303
o 8.1 | Rodzaj sterownika naped/podnos$nik/sterowanie tranzystorowy tranzystorowy
N| 8.2 | Dostepne cisnienie robocze dla osprzgtu bar 210 210
X84 |Poziom hatasu dB(A) 65 65

AA

4890 mm + akumulator opcjonalny 1

4595 mm + akumulator opcjonalny 2

% 4595 mm + akumulator opcjonalny 2

* z oparciem fadunku 1,4/1,6 t -650 mm; 2,0 t -535 mm
%4 4595 mm + akumulator opcjonalny 2 ** z oparciem fadunku 1,4/1,6 t +650 mm; 2,0 t +535 mm
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Tabela 1 Akumulator

Seria ESR 5200

Dane techniczne

Typ akumulatora P e OINB
Opcja1 | Opcja2 | Opcja3 | Opcjad | Opcja5 | Opcja6 | Opcja7
6.4 | Pojemnos$¢ akumulatora Ah | 420-465 | 560-620 | 700-775 | 840-930 | 280-310 | 420-465 | 560-620
6.5 | Masa akumulatora min.-max. | kg | 713-838 | 892-1056 [1063-1258(1241-1467| 542-621 | 709-816 | 890-1027
6.3 | Wymiar komory akumulatora Szerokos¢ Szerokos¢ Dlugos¢| Wys
ESR 5220-1.4 mm - - - - 263 353 443 1035 784
ESR 5240 -1.4 mm 283 355 - - - - -
ESR 5260 - 1.4 mm 283 355 427 - - - -
ESR 5260 — 1.6 mm 283 355 427 499 - - -
ESR 5260 - 2.0 mm - 355 427 499 - - - 1223 784
ESR 5280S — 1.6 * mm - 355 427 - - - -
ESR 5280S - 2.0 * mm - 355 427 499 - - -
* TS / DIN = komora akumulatora w ksztatcie lit. T lub typu DIN, szczegétowe informacje na temat akumulatora w ksztalcie litery T mozna
uzyskac kontaktujac sie z firmg Crown.
Tabela 2 Rama podwozia
ESR 5220 |Standardowy
ESR 5240 Standardowy
ESR 5260 Standardowy| Opcja |Standardowy [Standardowy
ESR 5280S Standardowy Standardowy
3.7 | Szerokos¢ korytarza (tyt) b11 mm 985 1177 1146 1317 1476
41 Szerokos$¢ korytarza (ogétem) — spéd podwozia b2 mm 1120 1285 1285 1425 1575
Szerokos¢ korytarza (ogétem) — czes$¢ srodkowa podwozia | b2 mm 1108 1269
4.25| Szerokos¢ pomiedzy zebami widet, maks. bs mm 750 750 750 750 980
4.26| Szerokos¢ stelaza wewnetrznego ba mm 905 965 1070 1105 1255
Przesunigcie boczne Lewo/prawo | mm 50 70 70 70 100
Tabela 3 Obcigzenie osi
bez obciazenia z obcigzeniem
Wysiegnik przéd tyt tacznie przod tyt tacznie
ESR 5220-1.4 ‘ 7500 TT 2.4 wysuniety kg 1558 1442 3000 783 3617 4400
z akumulatorem opcjonalnym 5 25 cofniety kg 1882 1118 1626 2774
ESR 5240-1.4 ‘ 7500 TT | 24 wysuniety kg 1536 1664 3200 730 3870 4600
z akumulatorem opcjonalnym 1 2.5 cofniety kg 1930 1270 1596 3004
ESR 5260-1.4 . 6090 TT | 24 wysuniety kg 1607 1796 3403 807 3996 4803
z akumulatorem opcjonalnym 1 2.5 cofniety kg 2164 1239 1941 2862
ESR 5260-1.6 . 7950 TT | 2.4 wysuniety kg 1890 2103 3993 1037 4556 5593
z akumulatorem opcjonalnym 3 25 cofniety kg 2437 1556 2174 3419
ESR 5280S-1.6 . 10230 TT | 24 wysuniety kg 1782 2483 4265 1020 4860 5880
z akumulatorem opcjonalnym 3 25 cofnigty kg 2440 1825 2240 3640
ESR 5280-2.0 . 9155 TT | 24 wysuniety kg 2150 2373 4523 1042 5481 6523
z akumulatorem opcjonalnym 3 25 cofniety kg 2660 1863 2043 4480
ESR 5280S-2.0 . 12000 TT | 24 wysuniety kg 2000 3260 5260 1130 6155 7285
z akumulatorem opcjonalinym 3 25 cofniety kg 2900 2360 2495 4790

przéd = koto napedowe

tyt = kota obcigzone




Tabela 4 Karta masztu

Seria ESR 5200

Dane techniczne

Moozt 74 PODN. | 42 ZAMK | 4.3 OPUSZ. | 4.5 WYSUN. | ESR5220-1.4 | ESR5240-1.4
mm 2760 1990 100 3305 . .
mm 3070 2150 3620 . .
mm 3490 2360 4045 . .
mm 3810 2520 4360 . .
I [mm 4080 2650 4630 . .
mm 4480 2850 5030 . .
mm 4710 2970 5260 . .
mm 4950 3090 5500 . .
M:SIZt mm 5250 3240 5800 . .
pochylany mm 4210 1935 1415 4740 . .
mm 4680 2090 1570 5210 . .
mm 5315 2305 1785 5850 . .
mm 5790 2465 1945 6325 . .
T Nom 6190 2595 2075 6725 . .
mm 6795 2795 2275 7320 . .
mm 7140 2915 2395 7675 . .
mm 7500 3030 2515 8035 . .
mm 7950 3190 2515 8525 - .
Karetka mm 8415 3350 2670 8990 - .
pochylana i mm 8850 3490 2815 9425 - o
mm 9450 3690 3015 10025 - .

Podnoszenie swobodne h2 z przesuwem bocznym: -100 mm

Tabela 5 Karta masztu

Wysokos¢ w stanie wysunigtym h4 z przesuwem bocznym: +15 mm

ESR 5260-1.6 | ESR 5260 - 2.0
Mﬁﬁ 4.4 PODN. | 42 ZAMK |4.3 OPUSZ.|45 WYSUN.| ESR5260- 1.4 | coi 2 n 18 | Eom 2 o

mm 4440 2020 1345 5015 . -

mm 4890 2170 1495 5465 . . -

mm 5340 2320 1645 5915 . . -

mm 5790 2470 1795 6365 . . -

mm 6090 2570 1895 6665 . . -

mm 6690 2770 2095 7265 . . -

mm 7140 2920 2245 7715 . . -

4-watkowa mm 7500 3040 2365 8075 o o -
Ogi‘@tl;ia mm | 7950 3190 2515 8525 . . -
mm 8415 3350 2670 8990 5 ) -

mm 8850 3490 2815 9425 5 ) -

mm 9450 3690 3015 10025 ) ) -

mm 9900 3840 3170 10475 - ) -

mm | 10230 3950 3280 10805 - ) -

mm | 10835 4250 3580 11460 - ) -

Super Duty = 11435 4450 3780 12060 - o -

mm 4145 2020 1350 4770 - - .

mm 4595 2170 1500 5220 - - .

mm 5495 2470 1800 6120 - - .

mm 6395 2770 2100 7020 - - .

mm 6845 2920 2250 7470 - - .

mm 7205 3040 2370 7830 - - .

mm 8120 3350 2675 8745 - - .

mm 9155 3690 3020 9780 - - .

6-watkowa mm 9605 3840 3170 10230 - - .
Ogi‘;?tlgia mm | 9935 3950 3280 10560 - - .
mm | 10835 4250 3580 11460 - - .

mm | 11435 4450 3780 12060 - - .

mm 9935 4420 3750 10560 - - .

mm | 10835 4720 4050 11460 - - .

mm | 11435 4920 4250 12060 - - .

Super Duty| = 12000 5110 4435 12620 - - .

mm | 12600 5310 4635 13220 - - .

mm | 13000 5440 4770 13625 - - .

e = dostepna

o = przedziat akum. opcjonalnego 1 niedostepny
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Seria ESR 5200

Tabela 6 ESR 5220-1.4 Szerokos¢ korytarza roboczego

Dane techniczne

ESR 5220 - 1.4 1.8a 4.20 4.28 4.33
Rozmiar palet f& <& Szerokos¢
palely Konfiguracja woézka %:Lel?;ﬁzc 2;%?:;‘: ddec: Wysiegnik | korytarza Dodaj wymiar
roboczego
i Rozmiar Zintegrowany
Paleta | E;Zf‘;fgs,é Udzwig | akumulatora | Maszt X1 L2 L4 VDI ”;‘j;;‘:‘:ﬁ T'\fla;;;
DIN 43531 B bocznego
mm Ah Typ mm mm mm mm mm mm
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2522
Euro 800 x 1200 420 - 465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2566 17 14
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2621
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2669
Euro 1200 x 800 420 - 465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2744 26 22
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2826
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2637
BSI 1000 x 1200 | 420 - 465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2696 21 17
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2762
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2721
BSI 1200 x 1000 | 420 - 465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2793 25 21
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2870
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2743
Australijski| 1165 x 1165 | 420 - 465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2810 23 19
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2883
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2781
Azjatycki | 1200 x 1200 | 420 - 465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2849 23 19
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2922
280 - 310 Opcja 5 TL 472 1166 674 2741
40?':(A':8,, 1219x 1016 | 420 -465 Opcja 6 TL 387 1251 589 2813 25 21
560 - 620 Opcja 7 TL 297 1341 499 2891
Tabela 7 ESR 5240-1.4 Szerokosc¢ korytarza roboczego
ESR 5240 - 1.4 1.8a 4.20 4.28 4.33
Rozmiar palet Iy <z Szerokos¢
palety Konfiguracja woézka Otd::leglﬁsc Dtug';osg ddc: Wysiegnik | korytarza Dodaj wymiar
adunku | czota wide roboczego
.. Rozmiar Zintegrowany
Paleta E*Z?g’fgs,é Udzwig | akumulatora | Maszt| X1 L2 L4 VDl | Mmechanm T'\f.af
X sz DIN 43531 C bocznego plex
mm Ah Type mm mm mm mm mm mm
420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2539
Euro 800 x 1200 - 16 12
560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2575
420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2694
Euro 1200 x 800 - 26 21
560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2753
420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2658
BSI 1000 x 1200 - 20 16
560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2705
420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2745
BSI 1200 x 1000 - 24 20
560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2802
L 420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2766
Australijski | 1165 x 1165 - 23 19
560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2819
) ) 420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2804
Azjatycki | 1200 x 1200 - 23 19
560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2857
GMA 420 - 465 Opcja 1 TL 452 1186 639 2765
» » | 1219x1016 - 24 20
40" x 48 560 - 620 Opcja 2 TL 385 1253 572 2822




Seria ESR 5200

Tabela 8 ESR 5260 Szerokos¢ korytarza roboczego

Dane techniczne

6.4 4.20 Dlugo$é do | 1.8a Odleglosé 4.28 4338434
ESR 5260 Akumulator czota widet tadunku Wysiegnik Rozmiar tadunku Sze’?ﬁ%ﬁ%zké’g'%tarza
Wa 12 x1 14 Dilugo$¢ | Szerokosé VDI
kg mm Ah mm mm mm mm mm mm
800 1200 2591
420 - 465 1281 357 544 e o e
1200 1000 2825
800 1200 2626
1400 | 1645 | 560 - 620 1338 300 487 L o =
1200 1000 2875
800 1200 2674
700 - 775 1410 208 415 e o oo
1200 1000 2938
800 1200 2631
420 - 465 1288 445 662 L oo e
1200 1000 2840
800 1200 2662
560 - 620 1345 388 605 e o 288
1200 1000 2888
1600 1734 800 1200 2705
700 - 775 1417 316 533 Lo o S
1200 1000 2950
800 1200 2752
840 - 930 1489 244 461 e o oor
1200 1000 3013
800 1200 2662
560 - 620 1345 388 605 e o 2o
1200 1000 2888
800 1200 2705
2000 | 1734 | 700-775 1417 316 533 Lo o o
1200 1000 2950
800 1200 2752
840 - 930 1489 244 461 e o o
1200 1000 3013
Tabela 9 ESR 5280S Szerokos¢ korytarza roboczego
6.4 4.20 Dlugos¢ do | 1.8a Odlegtosé 4.28 4.33&4.34 .
ESR 52805 Akumulator czota widet tadunku Wysiegnik | Rozmiar fadunku | S?*"9608C forytarza
TS/DIN* TS/DIN* TS/DIN* * DIN *
Wa 12 x1 14 Diugosé |Szerokosé VDI VDI
kg mm Ah mm mm mm mm mm mm mm
800 1200 2716 2771
560 - 620 1433 /1516 299/216 516 /433 s S h
1200 1000 2964 3038
1600 1734 800 1200 2751 2823
700 - 775 1487 /1588 245 / 144 462 / 361 1200 8% e Sooe
1200 1000 3012 3102
800 1200 2745 2795
560 - 620 1433/ 1514 374 /293 591 /510 1200 5% = o
1200 1000 2975 3045
800 1200 2777 2843
2000 | 1809 | 700-775 1487 /1586 320/ 221 537 / 438 120089 o o
1200 1000 3021 3108
800 1200 2824 2894
840 - 930 1559 /1658 248 /149 465 / 366 L REETT pein -
1200 1000 3084 3173

* TS/DIN = komora akumulatora w ksztatcie lit. T lub typu DIN, szczegdtowe informacje na temat akumulatora w ksztatcie

litery T mozna uzyska¢ kontaktujgc sie z firmg Crown.




cnown Seria ESR 5200 Informacje techniczne

Standardowy e / Opcjonalny o

ESR 5220
ESR 5240
ESR 5260
ESR 5280S

Cechy wozka

Szerokos¢ catkowita 1120 mm [
Szerokos$¢ catkowita 1285 mm ® | e O
Szeroko$¢ catkowita 1425 mm o110
Szerokosc¢ catkowita 1575 mm O
Udzwig 1400 kg przy $rodku ciezkosci 600 mm e o o
Udzwig 1600 kg przy $rodku cigzkosci 600 mm e o
Udzwig 2000 kg przy $rodku ciezkosci 600 mm e o
Komora akumulatora
48v 280-310 Ah o
48v 420-465 Ah oO|0|®
48v 560-620 Ah O|0|0|®
48v 700-775 Ah o|l®
48v 840-930 Ah ®
Rolki do poziomego wysuwania akumulatora O|O0|0| @
Ztacze DIN 160 [ BN NN NN J
Ztacze SBE 160, niebieskie O|O0|O0|0
OlO0|O0|0O

Ztacze SBE 350, niebieskie

Elementy sterujace i przyrzady

Wszechstronny system sterowania Access 1 2 3°
Wyswietlacz LCD z klawiaturg i klawiszami nawigacyjnymi
Bezkluczykowe uruchamianie za pomocg kodu PIN
Wskaznik kierunku jazdy

Zegar i data

Wskaznik roztadowania akumulatora z blokadg podno$nika
Liczniki godzin dla wielu réznych funkcji systemu
Dotykowe elementy sterowania hydraulicznego
Dwudzwigniowe hydrauliczne elementy sterownia
Wielofunkcyjne elementy sterujgce uktadem hydraulicznym
Charakterystyka uktadu kierowniczego

Ce o000 000
Ceoe o000 000
(OXORN BN BN BN N JNONY BN J
[ JNORORN BN BN BN IO BN J

Zoptymalizowana predkos¢ pokonywania zakretow™ o o o o
Uktad hamulcowy e-GEN® (BN BN NN )
Hamulce kota obcigzanego [ AN J
Automatyczne hamowanie na pochytosciach oraz regat typu ,push-back” o o o o
Elektromechaniczny hamulec postojowy e o | 0 o
Poziomy dziatania do wyboru (P1, P2, P3) (AN BN NN )
System sterowania 360 Select™ [ BN NN NN J
Charakterystyka uktadu podnosnikowego
Opatentowana konstrukcja masztu z przesunieciem L LN
Odchylany maszt podwdjny (TL) O
Odchylany maszt potréjny (TT) o

O

Zintegrowany przesuw boczny do masztéw odchylanych

Maszt potrojny (TT) z pochylanym elementem widtowym i przesuwem bocznym
System wysokiego poziomu osiggow

* Wspomaganie ustawiania nachylenia (TPA)

* Wysokos$¢ podnosnika i wskaznik obcigzenia

* Wskaznik podnoszenia swobodnego O
* Inteligentna funkcja wyboru wysokosci pétki (RHS)
* Monitor udzwigu

* Dwie blokady podnoszenia z funkcjg kasowania
Wspomaganie ustawienia przesuwu bocznego (SPA)

00 00 0®000e®OPMO®®O0OLOLe
00 00 0®0L0e®O®O®O®LOLULOLe

Zmniejszenie predkosci podnoszenia przed osiggnieciem maksymalnej wysokosci O
Zmniejszenie predkosci jazdy przy wysokosci podnoszenia powyzej 1000 mm o
Zmniejszanie predkosci jazdy powyzej punktu swobodnego podnoszenia O
Brak obcigzenia funkcji wysiegnika + obejscie O]
Dwie blokady podnoszenia z funkcjg kasowania O
System kamer kolorowych (zamontowanych na widtach lub maszcie)

System kamer do chtodni (zamontowanych na widtach lub maszcie)

Karetka widet klasy 2 ISO °
Wskazniki koncowek widet °

Ol I NONCNONCHONONONCNCNCONCNONONCNCNONONCRON

Czwarta funkcja hydrauliczna O
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Standardowy e / Opcjonalny o

Charakterystyka uktadu podnosnikowego
Piata funkcja hydrauliczna

Energooszczedne opuszczanie regeneratywne
Oparcie fadunku

Wygoda operatora

Fotel MoveSeat™ z obrotem o 30°

Fotel MSG 65 z regulowanym podparciem ledZzwiowym
Oparcie fotela Flexback™

Zawieszane siedzenie

Podgrzewane siedzenie winylowe

Zagtowek

Elementy sterujgcy montowane w podtokietniku
Podtokietnik przesuwa sie wraz z siedzeniem
Regulowana kolumna kierownicy z przyrzgdami
Regulowana kolumna kierownicy bez przyrzgdow
Pedaty przyspieszenia i hamulca typu samochodowego
Opatentowana ostona gérna zapewniajgca wysokg widocznosc¢
Gorna ostona operatora z pleksi lub siatki

Wiele schowkoéw na narzedzia

Niski, szeroki stopien

Pulpit z podktadkg do pisania

Funkcje bezpieczenstwa

Pedat obecnosci operatora

Wytgcznik w fotelu

Power disconnect switch

Swiatta robocze (halogenowe lub LED)

Lampa btyskowa (stroboskopowa lub LED)
Dzwigkowy sygnat jazdy

Lusterko wsteczne

Charakterystyka konserwacji

Historia kodow zdarzen

Whbudowany system diagnostyczny

Mapy Infopoint™

Bezszczotkowe silniki prgdu przemiennego
Odchylana podstawka fotela utatwiajgca dostep
System zarzgdzania flotg InfoLink®

Akcesoria Work Assist®

Podktadka do pisania

Uchwyt na skaner

Regulowane rami¢ na monitor WMS

Zasilanie elektryczne 12, 24 lub 48 V

Swiatto do czytania

Kosz na $mieci

Uchwyt na napgj

Schowek

Zadania specjalne

Ostona nad gtowg do systeméw regatowych typu ,drive-in”
Rolki prowadzgce w korytarzu

Warunki chtodnicze do -30°C

Kabina do pracy w chtodniach ze sterowaniem srodowiskiem
Waskie wysiegniki (1070 mm wewnatrz)

ESR 5220
ESR 5240
ESR 5260
ESR 5280S
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Uwzglednione w systemie wysokiego poziomu osiggow

® Wysokos$¢ podnoszenia < 7500 mm

® Wysokos¢ podnoszenia > 7500 mm

® Niedostepne z piatg funkcjg hydrauliczng

@ Zatrzymuje widty nad wysiegnikami jezeli maszt jest wsuwany
® Akumulator standardowy lub w ksztatcie litery T

® Tylko 2000 kg — akumulator standardowy lub w ksztatcie litery T

@ Nie w przypadku kabiny do pracy w chtodni
Tylko 1600 i 2000 kg
® Tylko w ramach systemu wysokiego poziomu osiggow

Tylko 1600 kg, nie w przypadku akumulatora 420-465 Ah, wysokosci podnoszenia < 9450 mm

Informacje techniczne

Przedziat prowadzacego

i elementy sterujace

Wygodne, niskie wejscie z szerokim
stopniem. Dobrze potozona, dtuga,
rurowa ostona nad gtowg petnigca
funkcje uchwytu.

Bezposlizgowa mata podtogowa
zapewnia bezpieczenstwo i wygode
podczas wejscia i wyjscia.

Kiedy operator usigdzie, moze
dostosowac przedziat do swoich
potrzeb. Wysokiej jakosci, wygodne
siedzenie mozna dostosowac do
wagi operatora. Ponadto siedzenie
mozna regulowaé w ptaszczyznach
bocznych; mozliwe jest takze
nastawienie kata oparcia.

Mozliwos$¢ takiej regulacji zapewnia
wygode kazdemu operatorowi.
Lewa stopa spoczywa na pedale
,Lobecnosci”. Prawa stopa obstuguje
pedat przyspieszenia i hamulca.
Przetgcznik kierunku jazdy
uruchamiany jest prawym kciukiem,
dzieki czemu pozostatymi palcami
prawej reki mozna obstugiwaé
hydrauliczne elementy sterujgce.
Hydrauliczne elementy sterujgce
umozliwiajg prostg kombinacje
funkcii.

W przedziale znajduja sie cztery
tatwo dostepne schowki. WytoZzone
podtokietniki sg zaprojektowane
przede wszystkim z mysla

0 zapewnieniu oparcia dla
nadgarstkow.

Wyswietlacz zawiera informacje

o stanie roboczym wézka, wskaznik
roztadowania akumulatora,
wskaznik kierunku jazdy, wskaznik
potozenia kierownicy, liczniki czasu
wykonywania réznych czynnosci
wozka, wskaznik profilu wydajnosci
oraz informacje serwisowe
dotyczace harmonogramu prac
konserwacyjnych, wyszukiwania
usterek i testow. Wyswietlacz
informacyjny stuzy do wprowadzania
numeru PIN umozliwiajgc
wykorzystanie wbudowanego
systemu koddéw uzytkownika, w celu
zapobiegania nieupowaznionemu
uzyciu. Wyswietlacz LCD jest
podswietlany, co zapewnia bardzo
dobrg widocznos¢.

Zintegrowany system sterowania

z Access 123°

Zintegrowany system sterowania

firmy Crown zapewnia doskonate

sterowanie wszystkimi gtéwnymi

uktadami wozka:

* Sterowanie silnikiem jazdy

+ Sterowanie zaworem
hydraulicznym i silnikiem

« Sterowanie silnikiem sterujgcym

* Hamulce

» Wyswietlacz informacyjno-
diagnostyczny



Wyspecjalizowane urzadzenia
sterujace silnika zastosowano
w celu uproszczenia procesu
rozwigzywania problemoéw

i minimalizacji kosztow wymiany
czesci. Wszystkie uktady
potgczone sg za pomocg szyny
CAN, co znacznie upraszcza
uktad elektryczny, a rownoczes$nie
poprawia obieg informacji
diagnostyczne;j.

Uktad diagnostyczny Access 12 3
firmy Crown to najbardziej
wszechstronny system
wykrywania usterek dostepny na
rynku.

Wyszkolony mechanik moze
przegladac dane wejsciowe

i wyjsciowe podczas dziatania
wozka, co znacznie skraca czas
wykrywania btedu i przestoju.

Za jego pomocg mozna uzyskac
i regulowa¢ wszystkie informacje
dla operatora, np. parametry jazdy
lub hydrauliczne, monitorowanie
wozka itd. Nie ma koniecznosci
uzywania recznego urzgdzenia
sterujacego lub komputera
przenos$nego — wszystkie funkcje
sg dostepne i tatwe w uzyciu.

Przy uzyciu wyswietlacza mozna
wybra¢ trzy programowalne profile
dziatania. Te ustawienia wstgpne
umozliwiajg szybkie dostosowanie
parametréw jezdnych

i hydraulicznych do wymogéw
danego zastosowania.

Uktad trakcyjny

Woybrana predkos$¢ jazdy
pozostaje taka sama, niezaleznie
od powierzchni, obcigzenia lub
nachylenia. Predkos¢ jazdy,
przyspieszenie oraz wspotczynnik
elektronicznego hamowania
mozna zaprogramowac za
pomoca wyswietlacza, co pozwala
na osiggniecie najlepszej
wydajnosci i zuzycia energii

w zaleznosci od zastosowania.

Inteligentny system
Zoptymalizowanej predkosci
pokonywania zakretéw (OCS)
firmy Crown zwiekszy pewnos¢

i wydajno$c¢ operatoréow. Podczas
pokonywania zakretéw system
OCS rozpoznaje, czy operator
wjezdza w krzywa, czy tez
wyjezdza z niej, analizujgc kat
kota sterujgcego, kierunek jazdy

i ustawienie kierownicy. Nastepnie
przeprowadza automatyczng
regulacje predkosci i przyspieszenia
w celu zapewnienia maksymalnej
bezpiecznej predkosci.

ESR 5200 SPEC PL 09/12
MO03465-007-02
Printed in Germany

Uktad hydrauliczny

Uktad sterowania silnikiem pompy
hydraulicznej oraz zawory
proporcjonalne pozwalajg na
precyzyjne wykonywanie
wszystkich funkgcji hydraulicznych.
Wszystkie parametry hydrauliczne,
np. predkos¢ podnoszenia,
opuszczania, nachylania,
przesuniecia bocznego oraz
wysuwania mozna w petni
regulowaé, a tym samym
dopasowac do réznych zastosowan.

Trzy funkcje hydrauliczne
(podnoszenie/opuszczanie,
odchylanie, wysigganie) stanowig
wyposazenie standardowe modeli
ESR 5220 i 5240. Czwarta funkcja
(przesuw boczny) jest
standardowym wyposazeniem
modeli ESR 5260 i 5280S oraz
opcjonalnym w modelach

ESR 5220 i 5240. W modelach
ESR 5260 i 5280S mozliwe jest
dodanie pigtej funkcji umozliwiajgce;j
sterowanie osprzetem.

Przewody hydrauliczne
przewlekane sg przez maszt.
Stosowanie pompy

z wewnetrznymi przektadniami
zmniejsza poziom hatasu

i zapewnia wysoka wydajnos¢ we
wszystkich zastosowaniach.

Olej hydrauliczny jest filtrowany
dwukrotnie.

Filtr zwrotny i filtr ssania mozna
wymieni¢ bez odprowadzania
zbiornika cieczy hydrauliczne;j.

Maszt ruchomy i wysiegnik
Unikalny, wysuniety maszt
zapewnia doskonatg widocznosé
zaréwno przy pracy na wysokosci,
jak i przy pracy na niskim poziomie.
Poprzecznice masztu oraz ostony
nad glowg ustawione sg pod katem,
a przewadd gietki oraz tarcuch
umieszczono skosnie w celu
dodatkowego zwigkszenia
widocznosci. Oparcie tadunku
réwniez zostato zaprojektowane

z mysla o maksymalnej widocznosci.

Modele ESR 5220 i 5240 mozna
wyposazy¢ w szereg masztow
podwajnych i potréjnych

z ograniczonym lub petnym
podnoszeniem swobodnym.
Odchylane maszty zmniejszaja
dtugos¢ elementu czotowego i sg
idealne w przypadku waskich
korytarzy roboczych. Maszt
odchylany rekompensuje réwniez
nieréwne podtogi i jest odpowiednim
wyborem do zatadunku na
$rednich wysokosciach przy
nieréwnym podfozu.

G
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Modele ESR 5260 i 5280s sa
wyposazone w potréjne maszty
o zwiekszonej wytrzymatosci

z petnym podnoszeniem
swobodnym, zintegrowanym
przesuwem bocznym oraz
odchylang karetkg widet. Kanaty
masztu s wzmocnione, co
minimalizuje odchylenia statyczne
i dynamiczne podczas
podnoszenia cigzkich tadunkéw
na duze wysokosci.

Na karetce widet umieszczono
sprezynowe ttumiki drgan w celu
zmniejszenia hatasu przy
przemieszczaniu. Elastomerowe
thumiki drgan pomiedzy czesciami
masztu i hydrauliczne ttumienie
drgan cylindra podnos$nika
zmniejszajg hatas przy
opuszczaniu

Sciete rolki przeciwtarciowe
zmniejszajg zuzycie energii

i zapewniajg dtuzszg
eksploatacje. Wytrzymaty
wysiegnik porusza sie na czterech
gtéwnych tozyskach
wateczkowych. Dwa regulowane
watki tylne minimalizujg kotysanie
masztu, a cztery regulowane watki
boczne/suwaki zapewniaja
ciggtosé ruchu i precyzje
ustawiania.

Jednostka napedowa
Wysoko wydajna jednostka
napedowa z kotami zebatymi
sko$nymi, zintegrowanym
watkiem zebatym oraz pionowo
zamontowanym tréjfazowym
silnikiem jazdy zapewnia cichg
i wydajng prace.

Duze koto napedzane

z ogumieniem Vulkollan™
zapewnia duzg sprawnos$¢, diugg
zywotnos$¢ wozka i doskonaty
komfort jazdy.

Uktad kierowniczy
Zaawansowany system
sterowania przy uzyciu pradu
zmiennego obejmuje uktad
sterowania

360 Select™ umozliwiajgcy
operatorowi wybor obrotu kota
sterujgcego pomiedzy 180° a 360°
w zaleznosci od warunkéw jazdy,
doswiadczenia lub osobistych
preferencji. System moze zostaé
zablokowany w kazdym trybie
poprzez dostep chroniony hastem.
Uktad wykrywania usterek wigcza
hamowanie silnikiem i uzycie
hamulca postojowego

w przypadku wykrycia usterki.

CRauWn

Informacje techniczne

Hamulce

Hamulec gtéwny uruchamiany jest
pedatem hamulca. Uktad
hamulcowy e-GEN firmy Crown
wykorzystuje moment obrotowy
silnika napedowego do
zatrzymania wézka i utrzymania
go w bezruchu. W modelach ESR
5260 i 52808 sita hamowania jest
réwniez rozprowadzana do kot
obcigzanych.

Wozek mozna takze zatrzymac
przez zmiang kierunku jazdy na
przeciwng za pomocga funkgcji
elektrycznego i regeneratywnego
hamowania przeciwprgdowego.

Na rampach lub w przypadku
wprowadzania do systemow
regatowych typu ,push-back”
elektroniczna funkcja
automatycznego hamowania
powoduje wyhamowanie wozka
przy zwolnieniu pedatu
przyspieszenia.

Operator nie musi naciska¢
hamulca — zwigksza to komfort
pracy oraz usprawnia kontrole
w przypadku tych zastosowan.

Hamulec postojowy uruchamiany
jest przetgcznikiem w przedziale
operatora. Przy kole napedzanym
stosowany jest hamulec
dociskany sprezyng i zwalniany
elektrycznie. Hamulec postojowy
uruchamiany jest automatycznie
przy wyjsciu operatora z wozka.

Silniki

Trojfazowe silniki pradu
przemiennego produkowane
przez Crown zapewniajg wysoki
moment obrotowy i tatwe cofanie.
Silniki jazdy i hydrauliczny maja
zwigkszone rozmiary, co daje
lepsze wiasciwosci cieplne

i przydaje sie przy duzych
obcigzeniach lub w wysokiej
temperaturze otoczenia.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm bezpieczenstwa.
Podane wymiary i parametry
uzytkowe moga odbiegac¢ od
rzeczywistych ze wzgledu na
tolerancje produkcyjne.
Parametry uzytkowe podano dla
przecietnej wielkosci pojazdu

i zalezg one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposazenia

i warunkéw w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown mogg ulega¢ zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Roding, Niemcy
WWW.Crown.com



