Autonomiczny system transportowy
dla inteligentnej intralogistyki
Oprogramowanie - Platformy AMR - Narzedzia
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We make the autonomy work. For you.



Autonomy@Work

Otwarte, zintegrowane rozwigzanie obejmujgce petny cykl procesu intralogistycznego: projektowanie, realizacje
i kontrole. £aczy innowacyjne oprogramowanie i sprzet w kompleksowy system oparty na Sztucznej Inteligencji
i Przemystowym Internecie Rzeczy (IloT - Industrial Internet of Things).

Autonomy@Work przeksztatca flote Versabotow w wydajng, cyfrowg site roboczg, realizujgca zlecenia
bezposrednio z systeméw WMS/MES, zarzadzang przez cyfrowego koordynatora.

Najwazniejsze obszary funkcjonalne

3 Mapowanie otoczenia
NQ, Versaboty skanujg cata hale produkcyjng lub magazynowa. Zawsze dziatajg w oparciu o aktualng
przestrzen robocza proceséw wewnatrzzaktadowych.

Projektowanie proceséw oparte na danych
=) Zaawansowane narzedzia do wizualnego projektowania procesow i oceny réznych ich wariantow
za pomocg narzedzia symulacyjnego Virtual Factory.

Realizacja proceséw
= Procesy realizowane sg przez flote Versabotéw. Koordynacja ich pracy zajmuje sie Process Execution
Engine.

Sterowanie procesem
X System gromadzi w czasie rzeczywistym dane, takie jak zlecenia transportowe z procesow gtownych,
dane o lokalizacji i statusie prac Versabotdw, jak rowniez postep zlecen transportowych.

Zarzadzanie zasobami procesu
% Menadzerowie floty zarzadzaja konfiguracjg systemu intralogistycznego, a takze wspierajg konserwacje
i zarzadzanie zasobami.
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Kompleksowe rozwigzanie

VersaBox umozliwia Klientom tatwe przejscie z tradycyjnej intralogistyki na wykorzystanie robotéw klasy AMR.
Rozwigzanie jest elastyczne i kompletne. Roboty Versabot mozna wdrozy¢ do istniejacych hal produkcyjnych

i magazynowych, bez wprowadzania generalnych zmian w ich ukfadzie. Rozwigzanie jest w petni skalowalne,
otwarte na rozwdj i wdrazane w krotkim czasie.

Cechy wyrézniajace

Wyjatkowa nawigacja

e Zwinnosc i niezawodnose w dynamicznym srodowisku cechujgcym sie wysokim natezeniem ruchu
Z udziatem maszyn i ludzi.

e Mozliwosc¢ wykonywania manewrow o wysokiej precyzji w celu dokowania i wyréwnywania pozycji.

Wszechstronna platforma

e Autonomy@Work przeksztatca flote AMR w wydajny, autonomiczny system transportowy.

e Proces intralogistyczny zintegrowany z systemami automatyzacji produkgcji lub systemami automatyki
magazynowe;.

Implementacja oparta na danych

e Interaktywna, wizualna symulacja jako narzedzie do projektowania procesow.
* Niepodwazalne uzasadnienie ekonomiczne.

e Minimalizowanie ryzyka oraz skrécenie czasu i kosztow wdrozenia.

Wzornictwo przemystowe
e System przystosowany do funkcjonowania w ciezkich warunkach przemystowych.
e Zgodnos¢ z przemystowymi wymogami bezpieczenstwa.

Konstrukcja modutowa

¢ Mozliwos¢ dostosowania do konkretnego procesu lub srodowiska.

e tatwo wymienialne moduty - nie tylko komponenty projektowe.

e Integracja APl w kazdym aspekcie (machine-to-machine oraz interoperacyjno$c systemow).




Virtual Factory

Narzedzie do projektowania i symulacji proceséw intralogistycznych. Oferuje modelowanie, wizualizacje i ocene
proceséw opartych na AMR. Komponent platformy Autonomy@Work - dostepny rowniez jako niezalezna
funkcjonalnosc.
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Cechy wyrézniajace

Analityka proceséow

Welad w interaktywna, wizualna symulacje ruchu intralogistycznego dzieki aktualizowanym w czasie
rzeczywistym mapom ciepta, konfigurowalnym kokpitom dla wskaznikéw KPI i badaniu modelu - filtrowanie
i zarzadzanie poziomem szczegdtow.

Realistyczne modelowanie procesu

Wykorzystanie istniejacych map zaktadu (w formacie DWG), badZ map utworzonych na migjscu automatycznie
przez Versaboty. Opcja pozwalajaca na zdefiniowanie wiarygodnego uzasadnienia biznesowego dla inteligentnej
intralogistyki.

Precyzyjne odwzorowanie nawigacji AMR
Szczegbdtowa analiza réznych aspektow wykorzystania Versabotéw - czasu bezczynnosci, czasu tadowania
i czasow wykonywania poszczegoélnych zadan.

Zintegrowane narzedzia
Petna kompatybilnos$¢ z modelami procesdw zarzadzanymi przez platforme Autonomy@Work.

Narzedzia do modelowania i wizualizacji dostarczaja pogtebiong wiedze na temat procesu intralogistyki

z wykorzystaniem AMR. Aby wdrozy¢ prace w modelu Virtual Factory potrzeba jedynie opisu uktadu hali
produkcyjnej i podstawowych wymagan dotyczacych wydajnosci procesu (Srednie czasy trwania cykli i $rednie
szacunki tadunku).



Versabot 500

VB500 to flagowy AMR floty VersaBox. Wszechstronny i odpowiedni do wiekszosci zadan intralogistycznych.
Dzieki modutowej konstrukcji Versabot 500 moze by¢ dostosowany do specyficznych srodowisk produkcyjnych
i roznych rodzajéw tadunkéw.

e Modutowa konstrukcja (robot, sensory i moduty narzedziowe)

e Platforma zoptymalizowana pod katem duzej zwrotnosci w waskich przestrzeniach

¢ Solidna konstrukcja dostosowana do warunkéw przemystowych

e Mozliwos¢ dostosowania do konkretnych srodowisk hali produkcyjnej, infrastruktury, proceséow i roznych
rodzajow tadunkow

o Wymiary AMR: 710 x 1710 x 320 mm (z wozkiem 981 x 1710 x 468 mm)

e tadownosc: do 500 kg / 700 kg (tadunek transportowany bezposrednio na robocie / tadunek transportowany
na platformie)

¢ Automatyczne tadowanie akumulatora litowo-jonowego: 1,5 h

8 godzin @ 1,8 m/s A 750kg ﬂ 320 kg
ciggtej pracy maksymalna =B tadownosc masa wtasna
predkosc
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Podnosnik Lift (VB500) Sprzeg automatyczny ST

Platformy Versabot wyposazono w standardowe akcesoria (moduty goérne) przystosowane do obstugi typowych
urzadzen transportu bliskiego: palet, przenosnikéow typu C, wozkéw kanban oraz wézkow stuzacych do
sktadowania materiatow lub komponentdw.



Versabot 1500

Zawodnik wagi ciezkiej floty AMR VersaBox. Obstuguje trzy razy wiecej tadunku niz podstawowa jednostka
VB500.

¢ Modutowa konstrukcja, wszechstronnos¢, solidnosc i wszystkie zalety technologii nawigacji True Autonomy
Al - taki sam jak dla VB500

o Dodatkowa tadownosc bez redukcji innych funkcjonalnosci

¢ Wymiary AMR: 230 x 1520 x 310 mm

8 godzin @ 1,8 m/s A 1500 kg ﬁ 420 kg
ciggtej pracy maksymalna =B tadownosc masa wtasna
predkosc

Podnosénik Lift (VB1500) Przenosnik rolkowy

Platformy Versabot mozna tatwo przystosowac do obstugi urzadzen przetadunkowych charakterystycznych
dla danego procesu, jak réwniez do wymagan zwigzanych z podnoszeniem lub opuszczaniem tadunkdw.



Versabot Pallet Stacker FS16

Autonomiczne waézki paletowe Versabot Pallet Stacker FS16 to urzadzenia umozliwiajagce dostosowanie do
indywidualnych potrzeb uzytkownika i réznych srodowisk produkcyjnych. Ich wdrozenie nie wymaga modyfikacji
istniejacej infrastruktury powierzchni (np. budowy linii magnetycznych, indukcyjnych, sensoroéw, itp.).

Wozki paletowe Versabot Pallet Stacker FS16 pobierajg tadunek z podajnikéw rolkowych, bezposrednio

z podtogi, stojakow lub regatow. Moga wspotpracowac z robotami Versabot, wykonywac zadania samodzielnie
lub by¢ obstugiwane przez operatora poza zautomatyzowanymi procesami.

1,6 m/s - maksymalna predkos¢ w zautomatyzowanych procesach

1800 mm - maksymalna wysoko$¢ podnoszenia

1600 kg - maksymalny udzwig

{% W petni samodzielna praca dzieki elementom sztucznej inteligencji
|-><-| Niewielkie gabaryty i wysoka manewrowos¢ w kazdych warunkach

E[\T Samodzielne dokowanie w stacji fadujacej

Minimum 8h pracy na jednym tadowaniu

ﬁ Maksymalny udzwig 1600 kg



Autonomiczne systemy transportowe VersaBox zapewniaja:
* Poprawe elastycznosci proceséow logistyki wewnetrznej

*»  Wieksze bezpieczenstwo w halach i magazynach

o Skalowalnos¢ i tfatwg integracje z istniejgca infrastrukturg

o Wozrost produktywnosci i nizsze koszty operacyjne

o Zwrot z inwestycji w ciggu 18-24 miesiecy
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